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1 Sposob korzystania z instrukcji
1.1 Korzystanie z instrukcji

» Przed rozpoczeciem pracy z urzadzeniem przeczytaj doktadnie te instrukcje obstugi. Przestrzegaj
instrukcji obstugi akcesoriow, jesli sa uzywane.

» Ta instrukcja stanowi cze$¢ produktu. Prosimy o przechowywanie jej w tatwo dostepnym miejscu.
» Jedli urzadzenie ma by¢ przekazane osobom trzecim, zatacz do niego te instrukcje obstugi.

» Aktualna wersje instrukcji obstugi we wszystkich dostepnych jezykach mozna znalezé na stronie
www.eppendorf.com/manuals.

1.2 Symbole zagrozen i klasyfikacja zagrozen
1.2.1  Symbole zagrozen

Zalecenia dotyczace bezpieczenstwa znajdujace sie w niniejszej instrukcji zostaty oznaczone nastepujacymi
symbolami i poziomami zagrozen:

/\I Zagrozenie biologiczne /\:
A: Ryzyko zmiazdzenia A: Niebezpieczny punkt

* Szkody materialne
¢

Porazenie pradem

1.2.2 Symbole zagrozen

ZAGROZENIE Prowadzi do powaznych urazéw lub $mierci.
OSTRZEZENIE Moze prowadzi¢ do powaznych urazédw lub $mierci.
PRZESTROGA Moze prowadzi¢ do lekkich lub $rednich urazéw.
UWAGA Moze prowadzi¢ do powstania szkéd materialnych.
13 Uzywane symbole

Symbol Znaczenie

1. Czynnosci do wykonania w okreslonej kolejnosci

2.

> Czynnosci do wykonania w dowolnej kolejnosci

. Wykaz

Tekst Tekst pojawiajacy sie na wyswietlaczu lub w oprogramowaniu
0 Informacje dodatkowe
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2 Bezpieczenstwo
2.1 Uzytkowanie zgodnie z przeznaczeniem

Ten potautomatyczny system pipetujacy (w tym sprzet, akcesoria, materiaty zuzywalne i oprogramowanie)
zostat zaprojektowany do uzycia w laboratoriach zajmujacych sie pracami badawczo-rozwojowymi, do
zastosowan przemystowych i rutynowych, a takze do celéw szkoleniowych i edukacyjnych. Obszary jego
zastosowania obejmuja miedzy innymi: life science, biotechnologie i chemie.

Ten poétautomatyczny system pipetujacy epMotion 96 moze pracowac z objetosciami w zakresie od 0,5 pL
do 300 pL. Ten potautomatyczny system pipetujacy epMotion 96x| moze pracowaé z objetosciami w
zakresie od 0,5 pL do 1000 pL.

Ten system pipetujacy spetnia wymogi dyrektyw i norm UE wymienionych w Deklaracji Zgodnosci. Ten
produkt jest przeznaczony wytacznie do uzytku naukowego i nie zostat zatwierdzony przez FDA.

Ten system pipetujacy jest przeznaczony do uzytku wytacznie wewnatrz pomieszczen i moze by¢
obstugiwany wytacznie przez wykwalifikowane osoby, ktére odbyty odpowiednie szkolenie.

2.2 Zagrozenia przy uzytkowaniu zgodnie z przeznaczeniem

PRZESTROGA! Pogorszenie bezpieczenstwa z powodu niewtasciwych akcesoriow i czesci
A zamiennych.

Korzystanie z akcesoridw i czeSci zamiennych innych niz zalecane przez Eppendorf moze
mie¢ negatywny wptyw na bezpieczenstwo, dziatanie i precyzje urzadzenia. Firma Eppendorf
nie ponosi odpowiedzialnosci za uszkodzenia spowodowane uzyciem akcesoridw i czesci
zamiennych innych niz zalecane lub nieprawidtowym uzytkowaniem.

» Uzywaj wytacznie zalecanych przez Eppendorf akcesoriow i oryginalnych czesci
zamiennych.

UWAGA! Uszkodzenie urzadzenia z powodu rozlania cieczy.

: [3

» Wytacz urzadzenie.
» Odtacz urzadzenie od zasilania.
» Zbierz rozlana ciecz. Stosuj sie do informacji podanych w karcie charakterystyki cieczy.
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OSTRZEZENIE! Zagrozenie dla zdrowia z powodu zakaznych ptynéw i drobnoustrojow
chorobotwarczych.

» W czasie pracy z zakaznymi ptynami i drobnoustrojami chorobotwdrczymi postepuj
zgodnie z przepisami obowiazujacymi w Twoim kraju oraz klasa bezpieczenstwa
biologicznego laboratorium, kartami charakterystyki substancji i notami aplikacyjnymi
producenta.

» Korzystaj ze sprzetu ochrony osobistej.

» Szczegotowe przepisy dotyczace pracy z zarazkami lub materiatem biologicznym o grupie
ryzyka Il lub wyzszej mozna znalez¢ w “Instrukcji Bezpieczenstwa Biologicznego
Laboratorium" ("Laboratory Biosafety Manual", Zrédto: World Health Organization,
Laboratory Biosafety Manual, w aktualnie obowiazujacej wersji).

23 Ograniczenia zastosowania

Aﬁ ZAGROZENIE! Ryzyko wybuchu.
> >

Nie korzystaj z urzadzenia w atmosferze wybuchowej.

» Nie uzywaj urzadzenia w obszarach, w ktérych pracuje sie z substancjami wybuchowymi.

» Urzadzenie nie jest przeznaczone do pracy z substancjami wybuchowymi ani silnie
reaktywnymi.

» Urzadzenie nie jest przeznaczone do pracy z substancjami, ktére moga tworzy¢ atmosfere
wybuchowa.

/2\ ZAGROZENIE! Ryzyko wybuchu.

» Nie uzywaj urzadzenia w obszarach, w ktorych pracuje sie z substancjami wybuchowymi.

24 Symbole na urzadzeniu

Symbol ostrzegawczy Objasnienie

Przeczytaj instrukcje obstugi

Oznaczenie certyfikacyjne zgodnosci z wartosciami granicznymi
“China-RoHS" zgodnie z norma SJ/T 11364 Marking for the restriction
of the use of hazardous substances in electrical and electronic products,
Chinska Republika Ludowa

P
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25 Wymagania wobec uzytkownika
Urzadzenie i akcesoria moga by¢ obstugiwane jedynie przez wyszkolony i wykwalifikowany personel.

Zanim zaczniesz korzysta¢ z urzadzenia, doktadnie przeczytaj instrukcje obstugi oraz instrukcje obstugi
akcesoridw i zapoznaj sie ze sposobem dziatania urzadzenia.

2.6 Informacje dotyczace odpowiedzialnosci za produkt

Okolicznosci opisane ponizej moga mie¢ negatywny wptyw na zabezpieczenia urzadzenia.
Odpowiedzialnos¢ za wszelkie powstate w wyniku tego szkody i obrazenia ciata jest wtedy przenoszona na
uzytkownika:

* Urzadzenie jest wykorzystywane niezgodnie z instrukcja obstugi.

» Urzadzenie jest wykorzystywane niezgodnie z jego przeznaczeniem.

« Uzywane sa akcesoria badz materiaty, ktére nie sa zalecane przez firme Eppendorf.

« Urzadzenie jest konserwowane badz naprawiane przez osoby nieupowaznione przez firme Eppendorf
AG.

+ Uzytkownik dokonat nieautoryzowanych modyfikacji urzadzenia.

13



Bezpieczenstwo
14 epMotion® 96 - epMotion® 96xI
Polski (PL)



Opis produktu
epMotion® 96 - epMotion® 96x|
Polski (PL)

3 Opis produktu
3.1 Lista dostarczonych sktadnikow

Liczba Opis

Pipetor pétautomatyczny

Ramka zatadowcza

Adapter do ptytek 384-dotkowych

Kabel zasilajacy dla odpowiedniego kraju

Instrukcja obstugi

Narzedzie do stacji dokujacej

DA R A ] A -

Certyfikat zgodnosci

3.2 Cechy produktu

epMotion 96 to potautomatyczny pipetor stuzacy do pobierania, dozowania lub mieszania cieczy. Pipetor
jest wyposazony w 96 oddzielnych kanatow przeznaczonych dla koncowek do pipet. Stuza one do
napetniania ptytki 96-dotkowej w jednym kroku lub ptytki 384-dotkowej w czterech krokach. Mocowanie i
wyrzucanie koncowek do pipet, a takze pozycjonowanie ptytek odbywa sie manualnie.

3.2.1 Oprogramowanie obstugowe i urzadzenie sterujace

Pobieranie i dozowanie cieczy jest regulowane, sterowane i monitorowane z uzyciem Oprogramowania
obstugowego. Oprogramowanie obstugowe jest dostepne w formie aplikacji w App Store i musi zostac
zainstalowane na urzadzeniu sterujacym. Aby umozliwi¢ komunikacje pomiedzy urzadzeniem sterujacym a
pipetorem, wymagane jest potaczenie Wi-Fi.

Zalecane urzadzenie sterujace firmy Apple:
+ iPod touch o numerach modelu A1421, A1509, A1574 i A2178 — kompatybilne ze stacja dokujaca

Alternatywne urzadzenia sterujace:
+ iPhone (od wersji aplikacji 2.1) — niekompatybilny ze stacja dokujaca
+ iPad — niekompatybilny ze stacja dokujaca

0 Urzadzenie sterujace nie jest dostarczane razem z urzadzeniem.

3.2.2 Wi-Fi

Pipetor taczy sie z lokalna siecia Wi-Fi w celu komunikacji z urzadzeniem sterujacym. Urzadzenie sterujace
nie musi sie w tym celu znajdowaé w stacji dokujacej.

15
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3.3 Wyglad produktu
3.3.1 epMotion 96 — epMotion 96xI|

11
1 N eppenaoin
2
12
13
3
14
4
Rys. 3-1:  Widok z przodu i z tytu
1 Kontrolka 8 Dzwignia blokujaca
Zielona - Pipet gotowy do pracy Unieruchamianie gérnego ogranicznika stotu
Niebieska - Pipetor pracuje podnosnego
Czerwona - Pipetor zatrzymat sig, czeka na Unieruchamianie ogranicznika dozowania
potwierdzenie automatycznego
Biata - Btad. Powiadom serwis 9 Dzwignia blokujaca
2 Przetacznik do aktualizacji oprogramowania Unieruchamianie dolnego ogranicznika stotu
sprzetowego podnosnego
3 Sto6t podnosny 10 Ztacze sieci elektrycznej
4 Podstawa Z uchwytem do mikrobezpiecznikow
Z adapterem do ptytek 384-dotkowych 11 Dzwignia
5 Stacja dokujaca Blokowame'lub odblokowywanie ramki
zatadowczej

Do iPod touch

6 Ramka zatadowcza 12 Tabliczka znamionowa dotyczaca sieci

Do tacki z epT.l.P.S. Motion Reloads 13 Przetacznik zasilania wt./wyt.

7 Dzwignia blokujaca 14 Tabliczka znamionowa
Unieruchamianie stotu podnosnego w pozycji
roboczej



Opis produktu
epMotion® 96 - epMotion® 96x| 17

Polski (PL)
3.3.2 epMotion 96 i epMotion 96x| z suwakiem 2-pozycyjnym
12
13
14
15
Rys. 3-2:  Widok z przodu i z tytu
1 Kontrolka 9 Dzwignia blokujaca
Zielona - Pipet gotowy do pracy Unieruchamianie ogranicznika stotu podnosnego
Niebieska - Pipetor pracuje Unieruchamianie ogranicznika dozowania
Czerwona - Pipetor zatrzymat sig, czeka na automatycznego

potwierdzenie

Biata - Btad. Powiadom serwis 10 Dzwignia blokujaca

Unieruchamianie dolnego ogranicznika stotu

2 Przetacznik do aktualizacji oprogramowania podnosnego
sprzgtowego 11 Ztacze sieci elektrycznej
3 Suwak 2-pozycyjny Z uchwytem do mikrobezpiecznikow
4 Podstawa 12 Dzwignia
Z adapterem do ptytek 384-dotkowych Blokowanie lub odblokowywanie ramki
. . t j
5 Stacja dokujaca zatadowcze]
Do Apple iPod touch 13 Tabliczka znamionowa dotyczaca sieci
6 Ramka zatadowcza 14 Przetacznik zasilania wt./wyt.

Do tacki z epT.I.P.S. Motion Reloads 15 Tabliczka znamionowa

7 Stot podnosny

8 Dzwignia blokujaca
Unieruchamianie stotu podnosnego w pozycji
roboczej
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3.3.3 Stacja dokujaca

Votion 96
eppe 5 W 3

Rys. 3-3:  Stacja dokujaca z ramka

1 Ramka 3 Przetacznik wt./wyt. i trybu uspienia
Mocowanie iPoda

2 Port dla iPod touch
Do modeli o numerach A1421, A1509, A1574,
A2178

3.3.4  Przetacznik do aktualizacji oprogramowania sprzetowego
Ten przetacznik jest uzywany wytacznie do aktualizacji oprogramowania systemu pipetujacego.

0 Jego aktywacja powoduje usunigcie biezacego oprogramowania sprzetowego, ktére musi
nastepnie zosta¢ zainstalowane ponownie!

’ a0

|

Rys. 3-4:  Przetacznik do aktualizacji oprogramowania sprzetowego

1 Pozycja LOAD 3 PozycjaRUN
Przetacznik jest aktywny Przetacznik jest nieaktywny

2 Przetacznik
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3.3.5 Stot podnosny

Dla dzwigni blokujacej ustalono fabrycznie nastepujacy standardowy kierunek obrotéw:
« Zwalnianie dzwigni blokujacej — obroét zgodnie z ruchem wskazéwek zegara
 Blokowanie dzwigni blokujacej — obroét przeciwnie do ruchu wskazéwek zegara

0 Standardowy kierunek obrotéw mozna zmienic.
S z
4

Rys. 3-5:  St6t podnosny

1 Stoét podnosny 3 Wyciecie na ptytke 96-dotkowa
2 Wyciecie na ptytke 384-dotkowa 4 Dzwignia blokujaca

Ptytki 384-dotkowej mozna uzywac wytacznie z

adapterem

3.3.6  Stot podnosny z suwakiem 2-pozycyjnym

Naczynie zrédtowe i naczynie docelowe mozna umiesci¢ na stole podnosnym jednoczesnie. Suwak
2-pozycyjny mozna przesuwa¢ w poziomie w przdd i w tyt na stole podnosnym.

Suwak 2-pozycyjny jest wyposazony w narzedzie pozycjonujace do ptytek 384-dotkowych. Po lewej stronie
suwaka 2-pozycyjnego znajduje sie siatka 4,5 mm. Ta siatka jest szczeg6lnie przydatna w czasie korzystania
z trybu Sequential Dispense.

0 Suwak 2-pozycyjny mozna zamdwic¢ w formie zestawu modyfikacyjnego. W celu dokonania
konwersji prosimy o kontakt z autoryzowanym serwisem.
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4

Rys. 3-6:  Suwak 2-pozycyjny

1 B2
Oznaczenia pozycji dla ptytki 384-dotkowej
(odpowiadajace dotkowi B2)

2 Pozycja dla naczynia docelowego

3 B1
Oznaczenia pozycji dla ptytki 384-dotkowe;j
(odpowiadajace dotkowi B1)

4 Wyciecie na ptytke 96-dotkowa

5 Pozycja dla naczynia zrédtowego

3.3.7

Adapter na ptytke 384-dotkowa

Wyciecie na ptytke 384-dotkowa
Ptytki 384-dotkowej mozna uzywac wytacznie z
adapterem

A1
Oznaczenia pozycji dla ptytki 384-dotkowe;j
(odpowiadajace dotkowi A1)

A2
Oznaczenia pozycji dla ptytki 384-dotkowe;j
(odpowiadajace dotkowi A2)

Dzwignia blokujaca

Adapter wktada sie w wycigcie na stole podnosnym. Stuzy on do przytrzymywania ptytki 384-dotkowej,

ktora jest w petni wypetniana w 4 krokach.

Rys. 3-7: Adapter

1 Adapter

Wktadka stotu podnosnego do ptytek 384-dotkowych
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3.3.8 Ramka zatadowcza

Do ramki zatadowczej wktada sie tacke z 96 koncdwkami do pipet. Oprogramowanie identyfikuje rodzaj
uzywanych koncowek na podstawie kodu na tacce.

Rys. 3-8: Ramka zatadowcza

1 Ramka zatadowcza 3 Raczka

2 Uchwyt na tacke zawierajaca koncowki do
pipet
epMotion 96: epT.l.P.S. Motion Reloads
50 pL lub 300 pL
epMotion 96xl: epT.I.P.S. Motion Reloads
300 pL lub 1000 pL

21
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34 Koncowki do pipet

Zalecamy korzystanie z epT.I.P.S. Motion Reloads. Koncéwki do pipet sa dostepne w réznych stopniach
czystosci, z filtrami i bez. System identyfikuje rozmiar uzywanych koricowek do pipet na podstawie kodu na
tacce.

UWAGA! Uszkodzenie urzadzenia z powodu nieprawidtowego wypetnienia tacek.
"" Urzadzenie wykrywa rozmiar koncéwki na podstawie kodu na tacce. Nieprawidtowe
wypetnienie tacek moze prowadzi¢ do zanieczyszczenia gtowicy pipetujace;.

» Korzystaj wytacznie z tacek wypetnionych koncéwkami przez producenta.
» Uzywaj wytacznie koncéwek o zalecanym rozmiarze.

UWAGA! Btedy dozowania z powodu niewtasciwego obchodzenia sie z koncowkami.
*" Koncéwki do pipet deformuja sie i zmieniaja wymiary na skutek autoklawowania.

» Nie autoklawuj koncowek. W razie koniecznosci uzywaj koncéwek do pipet oznaczonych
jako sterylne.

Rys. 3-9:  Koncoéwki do pipet w tacce — epT.I.P.S. Motion Reloads




3.4.1

*" pipet.

Koncowki do pipet do epMotion 96
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UWAGA! Uszkodzenie urzadzenia z powodu nieprawidtowego rozmiaru koncowek do

Korzystanie z tacy zawierajacej koncéwki do pipet mniejsze niz 50 puL spowoduje uszkodzenie

urzadzenia. Nadmiar cieczy trafia do gtowicy dozujacej, uszkadza elementy mechaniczne i
prowadzi do btedow pomiarowych.

» Korzystaj wytacznie z tacek zawierajacych kofncowki do pipet o rozmiarze 50 pL lub

300 pL.

» Jedli doszto do wnikniecia cieczy do urzadzenia, nalezy je wytaczy¢.
» Skontaktuj sie z autoryzowanym serwisem.

Koncdéwka pipety Rozmiary |Przeznaczenie Gtebokos¢ ptytki uzywanej
do pobierania cieczy
epT.l.P.S. Motion Filter |50 pL Ciecze, w przypadku ktérych maks. 37 mm
Reloads 300 pL wymagana jest ochrona pipety maks. 34 mm
przed zanieczyszczeniem
aerozolami.
epT.I.P.S. Motion 50 uL Ciecze, z ktéorymi nie wiaze sie maks. 37 mm
Reloads 300 pL zadne specjalne ryzyko. maks. 34 mm
3.4.2 Koncowki do pipet do epMotion 96xI
Koncowka pipety Rozmiary |Przeznaczenie Gtebokos¢ ptytki uzywanej
do pobierania cieczy
epT.I.P.S. Motion Filter |300 pL Ciecze, w przypadku ktérych maks. 34 mm
Reloads 1000 plL wymagana jest ochrona pipety maks. 75 mm
przed zanieczyszczeniem
aerozolami.
epT.I.P.S. Motion 300 pL Ciecze, z ktorymi nie wiaze sie maks. 34 mm
Reloads 1000 plL zadne specjalne ryzyko. maks. 75 mm
3.5  Ptytki
Ptytka Rozmiar Zastosowanie

Ptytka Microplate

96 lub 384 dotki

Przechowywanie i pobieranie cieczy (np. doswiadczenia z
uzyciem czytnika ptytek)

Ptytka Deepwell

96 lub 384 dotki

komorkowa)

Przechowywanie i pobieranie cieczy (np. hodowla

Ptytka do PCR

96 lub 384 dotki

Przechowywanie i pobieranie cieczy (np. PCR)

Pojemnik

1, 8 lub 12 komoér

Przygotowanie cieczy do dozowania

23
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3.6 Tabliczka znamionowa

1—-Eppendorf AG 22331 Hamburg- |

I:I Seriennr.: | -
Serial no:

3—-|1oo 240V|[50-60 Hz | All w|$9
4—'|FuseE| T — R

5 LABORATORY EQUlPMENT USA =

—

AX S

CMIT ID: 2018DJ4225271 L .

Rys. 3-10: Tabliczka znamionowa

1 Producent

2 ID urzadzenia

3 Napiecie

4 Mikrobezpiecznik
5

Oznaczenia i zatwierdzenia

6

7 Adres producenta
8 Numer seryjny
9

Pobor mocy

Czestotliwosc 10 Zuzycie pradu

3.6.1 Tabliczka parametrow sieciowych

epMotion 96xl-]| 2
5-1000 pL = 3
WIFiSSID:
1——= 114005008 _ 4
Uollo
access code J
Rys. 3-11: Etykieta zawierajaca nazwe sieciowa
1 Nazwa sieciowa 3 Objetos¢ nominalna

SSID - Service Set Identifier

4 Kod dostepu

2 Typ urzadzenia
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4 Instalacja
4.1 Przygotowanie do instalacji

PRZESTROGA! Ryzyko urazu z powodu podnoszenia i przenoszenia ciezarow.
Urzadzenie jest ciezkie. Podnoszenie i przenoszenie urzadzenia moze powodowac¢ urazy
> kregostupa.

» Urzadzenie nalezy podnosic lub przenosi¢ z pomoca odpowiedniej liczby osob.
» Do przesuwania urzadzenia uzyj urzadzenia transportowego.

0 Zachowaj opakowanie i urzadzenia zabezpieczajace transport do uzycia w przysztosci.
ﬂ Nie uzywaj urzadzenia, jesli widaé¢ na nim uszkodzenia lub jesli zniszczone jest jego
opakowanie.

Sprawdz opakowanie pod katem uszkodzen.
Ostroznie wyjmij urzadzenie z opakowania.

Sprawdz, czy dostarczono wszystkie elementy.

Wb =

Sprawdz urzadzenie pod katem uszkodzen.

41.1 Reklamacja uszkodzen

» Skontaktuj sie z obstuga klienta.

4.1.2 Niekompletnos¢ dostawy

» Skontaktuj sie z obstuga klienta.

4.2 Wybor lokalizacji
Wybierz dla urzadzenia miejsce zgodne z ponizszymi kryteriami:

» Mozliwos¢ podtaczenia do sieci elektrycznej zgodnie z informacjami na tabliczce znamionowe;j.
« Sto6t roboczy o poziomej i réwnej powierzchni, dobrany do cigzaru urzadzenia.

« Mata lub stot zapewniajacy ttumienie wibracji.

+ Miejsce chronione przez bezposrednim Swiattem stonecznym i nienarazone na przeciagi.

ﬂ W czasie pracy musi by¢ zapewniony dostep do wytacznika zasilania i urzadzenia
odcinajacego sieci elektrycznej (np. wytacznika réznicowopradowego).

25
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4.2.1 epMotion 96 - pojedynczy stot podnosny

‘ tion 96
o epMo
eppendorf

Rys. 4-1:  Powierzchnia zajmowana przez epMotion 96 z pojedynczym stotem podnosnym

W 335 mm
215 +2 x W4

w1
60 mm

D 594 mm
344 + D1 + DZ

D1
1700 mm

D2
150 mm

H 570 mm
525 + H1

H1
45 mm

W Szerokos¢
D Gtebokosc
H Wysokos¢
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4.2.2 epMotion 96— suwak 2-pozycyjny

Polski (PL)

U
jon 96
ephotion
eppendorf  ©
§ arse

Rys. 4-2:  Powierzchnia zajmowana przez epMotion 96 z suwakiem 2-pozycyjnym

W 601 mm
215+ 2 x W,

w1
60 mm

w2
133 mm

w3
193 mm
W1 +W2

D 594 mm
344 + D1 + D2

D1
100 mm

D2
150 mm

H 570 mm
525 + H1

H1
45 mm

W Szerokos¢
D Gtebokosc
H Wysokosé
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4.2.3 epMotion 96xl — pojedynczy stot podnosny

‘ tion 96
o epMo
eppendorf

Rys. 4-3:  Powierzchnia zajmowana przez epMotion 96xI| z pojedynczym stotem podnosnym

W 335 mm
215 +2 x W4

w1
60 mm

D 594 mm
344 + D1 + DZ

D1
1700 mm

D2
150 mm

H 621mm
576 + H,

H1
45 mm

W Szerokos¢
D Gtebokosc
H Wysokos¢




Instalacja

epMotion® 96 - epMotion® 96x|

4.2.4 epMotion 96xI- suwak 2-pozycyjny
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U
jon 96
ephotion
eppendorf  ©
§ arse

Rys. 4-4:  Powierzchnia zajmowana przez epMotion 96x| z suwakiem 2-pozycyjnym

W 601 mm
215+ 2 x W,

w1
60 mm

w2
133 mm

w3
193 mm
W1 +W2

D 594 mm
344 + D1 + D2

D1
100 mm

D2
150 mm

H 621mm
576 + H,

H1
45 mm

W Szerokos¢
D Gtebokosc
H Wysokosé
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4.3 Rodzaje wtyczek zasilajacych i gniazdek z uziemieniem

Urzadzenia Eppendorf sa dostarczane z odpowiednimi kablami zasilajacymi spetniajace réznorodne
wymogi dotyczace potaczen elektrycznych.

4.4 Podtaczanie urzadzenia

/2\ OSTRZEZENIE! Zagrozenie z powodu nieprawidtowego napiecia zasilania.

» Przytaczaj urzadzenie wytacznie do zrddet zasilania o napieciu zgodnym z wymaganiami
wskazanymi na tabliczce znamionowej.

» Korzystaj wytacznie z gniazdek z uziemieniem, wyposazonych w przewdd ochronny.

» Uzywaj wytacznie dotaczonego kabla zasilajacego.

OSTRZEZENIE! Porazenie pradem z powodu uszkodzen urzadzenia lub przewodu
A zasilajacego.

» Witaczaj urzadzenie tylko pod warunkiem, ze ani ono ani jego przewdd nie sa uszkodzone.

» Urzadzen mozna uzywac tylko pod warunkiem, ze ich instalacja lub naprawa byty
prawidtowe.

» W przypadku niebezpieczenstwa odtacz urzadzenie od zrédta zasilania. Wyciagnij kabel
zasilajacy z urzadzenia lub z uziemionego gniazdka elektrycznego. Uzywaj odpowiedniego
urzadzenia odcinajacego (np. wytacznika awaryjnego laboratorium).

OSTRZEZENIE! Obrazenia ciata i uszkodzenie urzadzenia z powodu braku uziemienia.
A Nieprawidtowe uziemienie lub brak uziemienia moze spowodowac¢ wystepowanie
niebezpiecznego napiecia na zewnetrznej powierzchni obudowy.

» Zanim rozpoczniesz poczatkowa konfiguracje urzadzenia, upewnij sie, ze urzadzenie jest
prawidtowo uziemione z uzyciem dostarczonego kabla zasilajacego.

UWAGA! Uszkodzenia elementow elektronicznych na skutek skraplania sie par.
*" Jesli urzadzenie zostato przeniesione z zimniejszego do cieplejszego otoczenia, w jego
wnetrzu moga powstaé skropliny.

» Po zainstalowaniu urzadzenia odczekaj co najmniej 12 h. Dopiero po tym czasie podtacz
urzadzenie do sieci elektrycznej.

Warunki wstepne

» Urzadzenie jest wytaczone.
 Dane pofaczenia elektrycznego sa zgodne z zawartoscia tabliczki znamionowe;j.

» Podtacz dostarczony kabel zasilajacy.
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4.5 Instalacja Oprogramowania obstugowego

Oprogramowanie obstugowe w epMotion 96 mozna zainstalowaé bezposrednio z uzyciem urzadzenia
sterujacego. W tym celu urzadzenie sterujace musi miec tacznosc¢ z siecia Wi-Fi. Alternatywnie mozna
zapisa¢ Oprogramowanie obstugowe na nosniku pamieci USB i zainstalowac je z komputera z uzyciem
iTunes.

0 Oprogramowanie systemowe urzadzenia jest instalowane fabrycznie. Proces aktualizacji
oprogramowania sprzetowego opisano w Rozdziale
(patrz Aktualizacja oprogramowania sprzetowego str. 99).

Warunki wstepne

» Dostepne jest urzadzenie sterujace (iPod touch, iPhone lub iPad).
« Zainstalowany jest system operacyjny iOS 9.3 lub nowszy.
 Dostepne jest Apple ID.

 Dostepne jest potaczenie z Internetem.

Sposob obstugi Oprogramowania obstugowego zostanie wyjasniony i zademonstrowany na przyktadzie
iPod touch. Wszystkie pozostate urzadzenia sterujace sa obstugiwane w podobny sposéb.

Uruchom App Store.

Whpisz epMotion 96 w polu wyszukiwania.
Nacisnij Free.

Nacisnij Install.

Whpisz hasto Apple ID.

Na wyswietlaczu pojawi sie ikona epMotion 96.

ok wN =




32

Instalacja

epMotion® 96 - epMotion® 96xI

Polski (PL)

4.6 Konfiguracja urzadzenia sterujacego

Zanim urzadzenie sterujace bedzie mogto uzyskaé tacznos¢ Wi-Fi z pipetorem, konieczna jest jego
konfiguracja. W tym celu nalezy wprowadzi¢ nazwe i hasto sieci.

4.6.1  Aktywacja Wi-Fi

Warunki wstepne
» Urzadzenie jest wtaczone.

» Nazwa sieci (patrz tabliczka znamionowa dotyczaca sieci).

£ Settings Wi-Fi

CHOOSE A NETWORK...

Other...

Ask to Join Networks

iPod = 10:03 -

Wi-Fi (L,

v 113011002 a= ()

4.6.2 Konfiguracja sieci

Warunki wstepne

. Otwdrz menu Settings.
. Wybierz pozycje menu Wi-Fi.
. Dotknij przetacznika Wi-Fi i przestaw go w prawo.

Przetacznik zmieni kolor na zielony.
Potaczenie Wi-Fi zostato wtaczone.
Zostana wyswietlone dostepne sieci.

. Wybierz nazwe sieci pipetora.
. Aby zamkna¢ Settings, nacisnij Home.

» Nazwa sieci (patrz tabliczka znamionowa dotyczaca sieci).

» Wi-Fi jest uruchomione.



Client ID

Renaw | aase

iPod = 10:03 -

< Wi-Fi 113011002
Forget this Network
IP ADDRESS

BootP | Static |
IP Address 113.11.2.100
Subnet Mask 255,255.255.0
Router 113.11.2.1
DNS 113.11.21
Search Domains Hi_flying
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Otworz menu Settings.

. Wybierz sie¢ pipetora.
. Wybierz tryb DHCP.

Dane sieciowe zostana skonfigurowane
automatycznie.

. Wpisz 5 ostatnich cyfr nazwy sieciowej jako

hasto.

Potaczenie Wi-Fi bedzie wyswietlane na pasku
statusu.

Potaczenie sieciowe jest nawigzywane
automatycznie.

4.6.3 Dezaktywacja automatycznego wytaczania wyswietlacza

Urzadzenie sterujace automatycznie wytacza wyswietlacz. Te funkcje mozna wytaczy¢ w celu utatwienia

obstugi urzadzenia.

iPod =

Auto-Lock
Passcode Lock

Restrictions

Date & Time
Keyboard

International

VPN

Profiles

10:09

£ Settings General

iTunes Wi-Fi Sync

Off

9]

Not Connected

Otwdrz menu Settings.

2. Wybierz menu General.
3. Wybierz Auto-Lock, a nastepnie Never.

33
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4.7 Wktadanie iPoda do stacji dokujacej

Wtozenie iPoda do stacji dokujacej powoduje tadowanie jego baterii. Transmisja danych odbywa sie za
posrednictwem sieci bezprzewodowe;j.

Warunki wstepne
» Dostepne sa narzedzia do stacji dokujace;j.

3 1. Wykrec sruby z ramki.

otion 96
er k! 2. Wyciagnij ramke.

\

4. Zamocuj ramke.

> 3. Wto6z iPod prosto od gdry i wcisnij go na ztacze.

eppendorf

— 5. Zamocuj ramke.
* 6. Wtoz i przykrec Sruby.
eppendorf . iPod taduje sie poprzez stacje dokujaca.
iPod jest chroniony przed kradzieza.




4.8 Zmiana kierunku blokowania

Warunki wstepne

« Dostepny jest klucz imbusowy 5/64".

[ | T

| |
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. Przesun stét podnosny do najwyzszej pozycji i

dokreé dzwignie blokujaca.

. Zablokuj stét podnosny w najwyzszej pozycji za

pomoca dolnego ogranicznika.

. Poluzuj srube ustalajaca za pomoca klucza

imbusowego.

. Obro¢ dzwignie blokujaca az do ogranicznika i

ponownie dokre¢ Srube ustalajaca.
Kierunek obrotéw uzywany do dokrecania/
luzowania dzwigni blokujacej zostat zmieniony.

35
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5 Oprogramowanie obstugowe
5.1 Ekran dotykowy

Ekran dotykowy stuzy do wybierania trybu pracy, ustawiania parametrow i wykonywania funkcji. Ustawione
parametry sa wyswietlane w odpowiednich polach statusu.

5.1.1 Uktad ekranu dotykowego

TR 6
1 | sock |
1 2 | 3| a 5 7
Speed Pipette
2 & B 8
2 100.0 pL
3 7
v

E3-
5 s v 10
Dispense

Rys. 5-1:  Uktad i elementy ekranu dotykowego — przyktadowy tryb Pipette

1 Przycisk Back 6 Linia statusu
Wybiera poprzedni ekran Potaczenie bezprzewodowe, czas, stan baterii
2 Predkoé¢ pobierania cieczy try.b prla,cy, rozmiar koncéwek do pipet, biezaca
objetos¢

Poziomy 1 -9
7 Zapisany profil parametrow

3 Predkos$¢ dozowania cieczy Profile 1 -5

Poziomy 1 -9

N . 8 Parametr
4 Funkcja pipetowania automatycznego

9 Przycisk Empty

5 Przycisk Aspirate Oproznianie koncéwek do pipet

Pobieranie cieczy
10 Przycisk Dispense
Dozowanie cieczy
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5.2 Przeglad elementdow sterujacych

Urzadzenie zawiera zdefiniowane fabrycznie tryby pracy do standardowych zastosowan.

Select mode

Reverse pipette

Aspirate liquid including blow-out volume in a
single step. Dispense definded volume without
the blow-out volume. Release the blow-out

volume seperately.

v

(0],4

Rys. 5-2:  Ekran wyboru trybu pracy

Tryb pracy

Przeznaczenie

Pipette

Pobieranie cieczy w jednym kroku i dozowanie jej rowniez w jednym kroku.

Multidispense

Pobieranie cieczy w jednym kroku i dozowanie jej w wielu krokach.

Reverse pipette

Pobieranie wiekszej objetosci cieczy z uzyciem wydmuchu (objetosci wydmuchu).
Dozowanie okreslonej ilosci cieczy bez objetosci wydmuchu. Dozowanie objetosci
wydmuchu w ramach oddzielnego wydmuchu.

Small volume

Pobieranie duzej ilosci cieczy uktadowej, pobranie poduszki powietrznej, a
nastepnie pobranie cieczy docelowejCiecz uktadowa pozostaje w kofcdwce podczas
dozowania cieczy docelowej.

Pipette and mix

Dozowanie, a nastepnie mieszanie cieczy.

Manual pipette

Manualne ustawianie objetos¢ cieczy do pobrania i dozowania.

Dilute and mix

Pobieranie duzej ilosci rozciefczalnika i bardzo matej ilosci stezonej cieczy.
Rozcieniczalnik i stezona ciecz sa mieszane w czasie dozowania.

Multiaspirate

Pobieranie cieczy w kilku krokach i dozowanie jej w jednym kroku.

Sequential Dispense

Pobieranie cieczy w jednym kroku i dozowanie jej w kilku krokach czesciowych.
Mozna okresli¢ objetos¢ dozowana w ramach krokow czesciowych.

PreWet

Kilkukrotne pobieranie i dozowanie cieczy w celu zwilzenia kofcowek pipet ciecza i
nasycenia poduszki powietrznej.
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Tryb pracy Przeznaczenie
Run program Wybdr i wykonanie wybranego programu.
Settings Wybor ustawien systemowych.
5.21  Wybor trybu pracy
1. Nacisnij wybdr trybu i przewin liste w gore lub w dét.
2. Zatwierdz tryb za pomoca OK.
Wybrany tryb pojawi sie na ekranie.
5.3 Elementy sterujace oprogramowaniem obstugowym
A B
| |
R F
1 ] =3
1 2 3 4 5 1 2 3 4 5
Speed P.iwﬂn Speed Pipette
7 20.0 pL=—— 4 7 100.0 pL
7 7
v v
2 —_— Auto Empty Auto m. 6
33—\ v Tt s v
Aspirate Blow out Dispense

Rys. 5-3:  Elementy sterujace oprogramowaniem obstugowym

A Widok po uruchomieniu trybu sterowania 4 Parametr Volume

B Widok po pobraniu cieczy Edytowalny parametr

5 Przycisk Blow out

1 Przycisk Back Przycisk aktywny

Przycisk aktywny
Powrot do poprzedniego widoku 6 Przycisk Empty

2 Przycisk Auto Przycisk aktywny

Przycisk nieaktywny 7 Przycisk Dispense

3 Przycisk Aspirate Przycisk aktywny

Przycisk aktywny
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5.4 Wprowadzanie lub zmiana parametrow

Kazdy z trybéw ma zapisanych 5 zdefiniowanych fabrycznie profili parametréw. Profile parametréw mozna
nadpisywac i zastepowac¢ wartosciami uzytkownika.

5.41 Zmienianie parametrow

Parametry mozna zmienia¢ za pomoca klawiatury iPoda.

1. Nacisnij parametr i przytrzymaj.
1 2 3 4 5 Pojawia sie klawiatura.
2. Zmien wartos$¢ parametru.

Speed Pipette L L.
P .:r_l - 3. Nacisnij pusty obszar na wyswietlaczu.
olume . .
A e Klawiatura znika.
95 L L . .
7 LD l_ll_ Zmieniona wartosc zostaje zapisana.
v
Auto Empty
1 2 3
ABC DEF
4 5 6
GHI JKL MNO
7 8 9
PQRS TUvV WXYZ
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5.4.2  Zapisywanie profilu parametrow

Dla kazdego trybu pracy mozna zapisac kilka profili parametréw.

1. Wybierz tryb pracy.

2. Wybierz parametry trybu pracy.

3. Nacisnij i przytrzymaj wybrany numer profilu
parametréw.

4. Zatwierdz komunikat Yes.
Profil parametréw zostaje zapisany.
Numer zapisanego profilu parametrow jest
wyswietlany na czarno.

Do you want to save current
parameters to set 1?

No

5.4.3 Wczytywanie profilu parametrow

Warunki wstepne

« Dostepny jest zapisany profil parametréw.

0 Profil parametréw musi pasowac¢ zaréwno do urzadzenia, jak i do uzywanych koncowek do
pipet. Jesli pojawi sie komunikat btedu, parametry mozna dostosowac od urzadzenia.
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1. Nacisnij numer profilu parametréw.

2. Zatwierdz komunikat Yes.
Profil parametrow zostaje zatadowany i
wyswietlony.
Numer profilu parametrow jest wyswietlany na
czarno.

Do you want to load
parameter set 1?

No

5.4.4 Resetowanie wszystkich profili parametrow

1. Nacisnij i przytrzymaj Back.

2. Zatwierdz komunikat Yes.
Wszystkie zmiany wprowadzone przez
uzytkownika do tego trybu pracy zostaja usuniete.
Dostepne sa teraz profile parametrow
zdefiniowane fabrycznie.

Do you want to reset all saved
parameters?
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6 Obstuga
6.1 Witaczanie i wytaczanie urzadzenia

OSTRZEZENIE! Porazenie pradem z powodu uszkodzen urzadzenia lub przewodu
A zasilajacego.

» Wiaczaj urzadzenie tylko pod warunkiem, ze ani ono ani jego przewdd nie sa uszkodzone.

» Urzadzen mozna uzywac tylko pod warunkiem, ze ich instalacja lub naprawa byty
prawidtowe.

» W przypadku niebezpieczenstwa odtacz urzadzenie od zrédta zasilania. Wyciagnij kabel
zasilajacy z urzadzenia lub z uziemionego gniazdka elektrycznego. Uzywaj odpowiedniego
urzadzenia odcinajacego (np. wytacznika awaryjnego laboratorium).

6.1.1  Wiaczanie urzadzenia

Warunki wstepne

« W urzadzeniu nie ma koncéwek do pipet.

1. Wtacz urzadzenie, naciskajac przetacznik zasilania.

Urzadzenie przeprowadza auto-test.

Urzadzenie jest gotowe do pracy, kiedy kontrolka statusu zapala sie na zielono.
Stacja dokujaca doprowadza prad. iPod touch jest tadowny.

Mozna uruchomic¢ Oprogramowanie obstugowe (patrz str. 43).

6.1.2 Wytaczanie urzadzenia

1. Wytacz urzadzenie za pomoca wytacznika zasilania.
2. Whytacz urzadzenie iPod touch w stacji dokujace;.

Wszystkie elementy urzadzenia oraz stacja dokujaca nie sa juz zasilane.

6.2 Uruchamiania Oprogramowania obstugowego
6.2.1 Uruchamiania Oprogramowania obstugowego

Warunki wstepne

» Urzadzenie zostato wtaczone.
« Oprogramowanie obstugowe epMotion 96 zostato zainstalowane.
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_ 1. Nacisnij ikone epMotion 96.
2. Zatwierdz ekran startowy za pomoca OK.
Pojawia sie lista trybéw pracy do wyboru.
eppendorf
epMotion®96
epMotion®96xl

Software version 21
Firmware version 2.00

Serial no. 5069J0802231

Status Connected

6.2.2 Wychodzenie z Oprogramowania obstugowego

Nie ma specjalnego przycisku do wychodzenia z Oprogramowania obstugowego.

1. Nalezy wcisna¢ dwukrotnie przycisk Home na
. urzadzeniu sterujacym.
@ bR 2. Nacisnij ekran Oprogramowania obstugowego i
przesun go w gore, tak aby usuna¢ go z okna.
Oprogramowanie obstugowe zostato w ten
epp dorf sposbéb zamkniete.

epMotion®96
epMotion®96xl

Software version 21
Firmware version 2.00

Serial no. 5069J0802231

Status Connected
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6.2.3 Korzystanie z oprogramowania obstugowego w trybie Simulation

Warunki wstepne

» Urzadzenie jest wytaczone lub potaczenie Wi-Fi jest wytaczone.

Uzytkownik moze korzystaé z trybu Simulation, jedli nie ma potaczenia Wi-Fi z urzadzeniem. W trybie
Simulation mozna wyswietla¢, zmieniac i testowa¢ wszystkie ustawienia i programy. Nie mozna
uruchamia¢ zadnych trybdw.

1. Nacisnij ikone epMotion 96.

2. Potwierdz komunikaty btedéw w OK.
Oprogramowanie obstugowe uruchamia sie w
trybie Simulation.

Pokazywany jest tryb Simulation Mode.

Connection error

Check WiFi settings oniPod,

then restart app.

Enter simulation mode.

OK




46

Obstuga
epMotion® 96 - epMotion® 96xI
Polski (PL)

I
eppendorf

epMotion®96
epMotion®96xI
Software version 21
Firmware version ---

Serial no. ---

Status Simulation mode

. Uruchom tryb Simulation za pomocg OK.

Wszystkie funkcje i tryby sa teraz mozliwe do
uruchomienia i uzywania.

Nie ma potaczenia z Wi-Fi.

Do pipetora nie s3 wysytane zadne dane.

6.2.4  Przechodzenie z trybu Simulation do trybu Work

I
eppendorf

epMotion®96
epMotion®96xl

Software version 21

Firmware version 2.00
Serial no. 5069J0802231

Status Connected

. Wtacz urzadzenie.
. Poczekaj, az zostanie nawigzane potaczenie

Wi-Fi.

. Nacisnij przycisk Init.

Tryb Simulation zostaje wytaczony.
Pokazywany jest tryb Connected.
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6.2.5 Wyfaczanie trybu Simulation

Nie ma specjalnego przycisku do wychodzenia z Oprogramowania obstugowego.

1. Nalezy wcisna¢ dwukrotnie przycisk Home na
urzadzeniu sterujacym.
2. Przesun ekran Oprogramowania obstugowego w
gore, tak aby usunaé go z okna.
Tryb Simulation zostaje wytaczony.
ePPendOFf Oprogramowanie obstugowe zostato w ten
epMotion®96 sposob zamkniete.
epMotion®96xl
Software version 21
Firmware version

Serial no.

Status Simulation mode

6.3 Wktadanie koncowek do pipet

PRZESTROGA! Ryzyka zakleszczenia pomiedzy dzwignia a obudowa.
A Jedli dzwignia jest chwytana od boku, istnieje ryzyko zakleszczenia palcéw pomiedzy dzwignia

a obudowa.

» W czasie blokowania i odblokowywania nalezy zawsze trzymac¢ dzwignie po srodku, od
gory.

UWAGA! Btedy dozowania z powodu niewtasciwego obchodzenia sie z koncowkami.
"f Koncéwki do pipet deformuja sie i zmieniaja wymiary na skutek autoklawowania.

» Nie autoklawuj koncéwek. W razie koniecznosci uzywaj koncéwek do pipet oznaczonych
jako sterylne.
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UWAGA! Uszkodzenie urzadzenia z powodu nieprawidtowego rozmiaru koncéwek do
*“ pipet.

Korzystanie z tacy zawierajacej koncéwki do pipet mniejsze niz 50 puL spowoduje uszkodzenie
urzadzenia. Nadmiar cieczy trafia do gtowicy dozujacej, uszkadza elementy mechaniczne i
prowadzi do btedéw pomiarowych.

» epMotion 96 — Korzystaj wytacznie z tacek zawierajacych koncéwki do pipet o rozmiarze
50 pL lub 300 pL.

» epMotion 96x| — Korzystaj wytacznie z tacek zawierajacych koncowki do pipet o rozmiarze
300 pL lub 1000 pL.

» Jesli doszto do wniknigcia cieczy do gtowicy dozujacej, nalezy je wytaczyc.

» Skontaktuj sie z autoryzowanym serwisem.

UWAGA! Uszkodzenie urzadzenia z powodu nieprawidtowego wypetnienia tacek.
*" Urzadzenie wykrywa rozmiar koncéwki na podstawie kodu na tacce. Nieprawidtowe
wypetnienie tacek moze prowadzi¢ do zanieczyszczenia gtowicy pipetujace;j.

» Korzystaj wytacznie z tacek wypetnionych koncéwkami przez producenta.
» Uzywaj wytacznie koncéwek o zalecanym rozmiarze.

0 W czasie odblokowywania koncowek do pipet wydostaje sie z nich ciecz.
Zanim rozpoczniesz wymiane koncowek do pipet, upewnij sie, ze sa catkowicie puste.

Warunki wstepne
» Urzadzenie jest wtaczone.
« Stét podnosny znajduje sie w pozycji poczatkowe;.
« Dostepne sa koncédwki do pipet (epT.I.P.S. Motion Reloads).

1. Popchnij dzwignie pipetora do przodu.
2. Wyciagnij ramke zatadowcza.
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. Wt6z tacke z koricowkami do pipet do ramki

zatadowczej.
Woyciecie w tacce musi by¢ skierowane w strone
uchwytu ramki zatadowczej.

. Wtéz ramke zatadowcza razem z tacka do

pipetora.

. Popchnij dzwignie pipetora do tytu.

Koncowki do pipet sa zaktadane i
unieruchamiane.

Na pasku statusu w Oprogramowaniu
obstugowym pojawia sie objetos¢ koncéwek do
pipet.

6.4.1 Przesuwanie stotu podnosnego do pozycji roboczej

Warunki wstepne

« Koncdéwki do pipet sa w odpowiedniej pozycji.

. Zwolnij dzwignie blokujaca.
. Przestaw stot podnosny w gére do pozycji

robocze;.

. Dokre¢ dzwignie blokujaca.

Mozna pobieraé ciecz.
Mozna dozowa¢ ciecz.
Ogranicznik mozna regulowac.
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6.4.2 Przesuwanie stotu podnosnego do pozycji poczatkowej

1. Przytrzymaj stét podnosny i poluzuj dzwignie
blokujaca.

2. Przestaw stot podnosny do pozycji podstawowej.
Mozna zmieni¢ naczynie zrédtowe lub naczynie
docelowe.

Mozna wtozy¢ koncéwki do pipet.

6.4.3 Regulacja gornego ogranicznika stotu podnosnego

Ogranicznik ustala pozycje koncowa stotu podnosnego w pozycji roboczej. Ogranicznik jest przydatny
podczas napetniania kilku ptytek. W trybach Multidispense, Sequential Dispense i Multiaspirate ogranicznika
mozna uzy¢ do pétautomatycznego pobierania i dozowania cieczy.

Warunki wstepne

» Ogranicznik znajduje sie w pozycji poczatkowe;.

1. Przestaw stdt podnosny do pozycji roboczej.

2. Dokre¢ dzwignie blokujaca na stole podnosnym.

3. Dokre¢ dzwignie blokujaca ogranicznika.
Pozycja robocza zostata ustawiona.

6.4.4 Regulacja dolnego ogranicznika stotu podnosnego

Ogranicznik ustala dolng pozycje koncowa stotu podnosnego w pozycji roboczej. Powoduje to zmniejszenie
odlegtosci pokonywanej przez stét podnosny i szybsze wykonywanie procedur.

Warunki wstepne

« Ogranicznik znajduje sie w pozycji poczatkowe;.
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1. Przestaw stét podnosny do pozycji robocze;.
2. Dokre¢ dzwignie blokujaca na stole podno$nym.
3. Dokre¢ dzwignie blokujaca dolnego ogranicznika.

6.45 Odblokowywanie dolnego ogranicznika

Warunki wstepne

« Dolny ogranicznik jest unieruchomiony.

1. Wyciagnij mechanizm zwalniajacy.
Dolny ogranicznik zostaje odblokowany.
Stot podnosny mozna teraz przestawiac az do
pozycji poczatkowej.

6.5 Przesuwanie suwaka 2-pozycyjnego

Suwak 2-pozycyjny porusza sie na stole podnosnym poziomo. Mozna w nim jednoczes$nie umiescic¢
naczynie zrodtowe i docelowe. Lewa strona suwaka 2-pozycyjnego ma zaznaczona siatke o odlegtosciach
4,5 mm, ktdra utatwia pozycjonowanie. Stét podnosny jest uzywany w taki sam sposéb, jak stét podnosny
bez suwaka 2-pozycyjnego.

ﬂ Ta siatka jest szczegdlnie przydatna w czasie korzystania z trybu Sequential Dispense.
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6.6 Wktadanie ptytki

6.6.1  Wktadanie ptytki 96-dotkowe;j

Warunki wstepne

1. Przesun suwak 2-pozycyjny nad punktem
blokady.

2. Przesun suwak 2-pozycyjny poziomo od naczynia
zrodtowego do naczynia docelowego.
Suwak 2-pozycyjny zostaje zablokowany w
pozycji koncowe;j.

« Stét podnosny znajduje sie w pozycji podstawowe;.
* Na podstawie umieszczono adapter do ptytki 384 dotkowe;j.

6.6.2  Wypetnianie ptytki 96-dotkowej

Ptytke 96-dotkowa mozna wypetni¢ w jednym kroku.
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1. Ustaw ptytke 96-dotkowa na stole podnosnym.

1. Ustaw stot podnosny w pozycji roboczej.
2. Dokrec¢ pokretto blokujace.
3. Wybierz tryb pracy i napetnij ptytke.
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6.6.3  Wktadanie ptytki 384-dotkowej

Warunki wstepne

« Stét podnosny znajduje sie w pozycji podstawowe;.

1. Podnies stot podnosny i wyjmij adapter z
podstawy.

2. Umiesc¢ adapter na stole podno$nym.

3. Umiesc ptytke 384-dotkowa w prawym dolnym
rogu.

6.6.4 Wypetnianie ptytki 384-dotkowej

Aby catkowicie napetni¢ ptytke 384-dotkowa, nalezy ja ustawi¢ kolejno we wszystkich rogach stotu
podnosnego.

1. Ustaw ptytke 384-dotkowa w prawym dolnym

—~ 7 N rogu.

9 10111213141516 1718 1920 2122 2324 2' UStaW Sto{ pOdnosny w pOZyCJI rObOCZeJ.

8885838383858585 Zostanie wypetniona co druga kolumna (1, 3, 5,

[¥olelololelele ololelolelelelolelole]e]elelele)e) ...) i codrugi rzad, zaczynajac od A1 (A, C, E, ...
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Ustaw st6t podnosny w pozycji podstawowej.
Ustaw ptytke 384-dotkowa w lewym dolnym rogu.
101112 1318 15 16 1718 1520 21 22 2324 5. Ustaw stot podnosny w pozycji robocze;j.
898589858080808 Zostanie wypetniona co druga kolumna (2, 4, 6,

...) i co drugi rzad, zaczynajac od A2 (A, C, E, ...).
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' 6. Ustaw stot podnosny w pozycji podstawowe;.
(L \_ﬁW 7. Ustaw ptytke 384-dotkowa w lewym gornym
1234567 89101112131415161718 192021222324 rogu
2 0E0B0B080606060608080808 ‘
5 . . . .
e B0B030308000803030303080 8. Ustaw stot podnosny w pozycji robocze;.
D . .
° §§§§§§§§§§§§§§§§§§§§§:§§ Zostanie wypetniona co druga kolumna (2, 4, 6,
r . . .
& OOO0O0O0OODOOODODOO00D0 3 ...) i codrugirzad, zaczynajac od B2 (B, D, F, ...).
elolelolellelolellel telclel tolclel ol loloN
elelololelelololelelolololelelololelelololeloleN:
el lelclel tol Tol Tel tel tel tol ol Tolclol N 3
k OOOOO0O0000000000000O000 *
NelclelolelclelolelclelolelclelclolcTelClol0telc)
Nelelelolelelelole]elelolol0lolololelolelol0l0le)
Nelolelolelclelctel lel telclel tolclolClol To)c)
0 000000O000B000H0O0OOO000
elclelClelclelClolclolClolclelclolClo]ClolCTo1C)
Qp\tﬁ ,q)ﬁ/)
! 9. Ustaw stot podnosny w pozycji podstawowe;.
((_/ S 10. Ustaw ptytke 384-dotkowa w prawym gornym
12345678 9101112131415161718192021222324 ro u
5 806060600060808060606060 .
5 . . . .
£ G00000000000000000000000 11.Ustaw stot podnosny w pozycji roboczej.
0 §§§§§§§§§§§§§§§§§§§§§§§§ Zostanie wypetniona co druga kolumna (1, 3, 5,
; . . .
¢ 000000000000000QO00R0000 § ...) i co drugirzad, zaczynajac od B1 (B, D, F, ...).
ficlelclelclelolelclelotelclol telclol tolcTolC ol ) ; |
1 00000000000 O0OO0O0000000 & Wypetnione zostaty wszystkie 384 dotki.
FEclelclelclelolelclel telclolc tolclol tolc ol lo R
Kk 00000000000 00O000O000000
Nclelclelclelclelclelclolc ol ol TolclelCtolC o)
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0 0000000O00000000000O0O0D
HclelctelclelclolClelclolClelclelClelc ol le C o)
C= =2
6.7 Pobieranie cieczy — pojedynczy stot podnosny

Ten rozdziat opisuje ogolne zasady dotyczace pobierania cieczy. Rozdziaty dotyczace poszczeg6lnych
trybow pracy opisuja specjalne kroki, odpowiednie dla trybu, ktérego rozdziat dotyczy.

Warunki wstepne

« Urzadzenie jest wtaczone.

« Oprogramowanie obstugowe zostato uruchomione.

« Koncowki do pipet sa w odpowiedniej pozycji.

Wybierz tryb pracy.

Wybierz objetos¢ pobierania.

ok wnN =

Wocisnij przycisk Aspirate.
Ciecz zostaje pobrana.

Ustaw naczynie docelowe na stole podnosnym.

Dokre¢ dzwignie blokujaca na stole podnosnym.

Mozna teraz napetnié naczynie docelowe.

Przesun st6t podnosny do pozycji roboczej, tak aby kofcowki do pipet zanurzyty sie w cieczy.
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6.8 Pobieranie cieczy — pojedynczy stot podnosny

Ten rozdziat opisuje ogdlne postepowanie w przypadku dozowania cieczy. W oddzielnych rozdziatach
dotyczacych poszczegdlnych trybdw pracy opisano czynnosci specyficzne dla tych trybow.

Warunki wstepne
« St6t podnosny znajduje sie w pozycji podstawowe;j.
+ Dostepne jest naczynie docelowe.

1. Postaw naczynie docelowe na stole podnosnym.

2. Poluzuj pokretto blokujace na stole podnosnym.

w

Ustaw stot podnosny w pozycji roboczej, tak aby otwory koncowek do pipet znalazty sie ponizej obrzeza
naczynia.

Dokre¢ pokretto blokujace sto6t podnosny.
Nacisénij przycisk Dispense.
Poluzuj pokretto blokujace.

N o u ok

Przesun stot podnosny w gore, tak aby koncowki do pipet zostaty zanurzone w cieczy.

Kropelki cieczy przylegajace do kofcowek zostana usuniete.

8. Przesun stét podnosny do pozycji podstawowe;j.

6.9 Dozowanie niewielkich objetosci cieczy — 0,5 pL do 10 pL

Warunki wstepne
» Koncoéwki do pipet 50 pL
+ Dostepne jest naczynie docelowe z uprzednio wlana ciecza.

Podczas dozowania matych ilosci cieczy, prébke nalezy dozowac¢ bezposrednio pod powierzchnie lub na
powierzchnie cieczy, ktdra zostata uprzednio wlana do naczynia. Nie istnieje mozliwos¢ dozowania do
suchego naczynia docelowego.

Pobierz probki do koncowek.
Ustaw predkos$¢ dozowania na 9.
Reguluj wysokos¢ stotu podnosnego tak, aby koncéwki do pipet dotykaty cieczy w naczyniu docelowym.

Dozuj prébke cieczy do uprzednio wlanej cieczy.

ok w DN =

Powoli opus¢ stot podnosny.
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6.10 Pobieranie i dozowanie cieczy niewodnych

Ciecze niewodne maja wiasciwosci fizyczne wptywajace na rezultaty dozowania.

Do cieczy niewodnych naleza:

« Ciecze o wysokim ci$nieniu par nasyconych

+ Ciecze o niskim napieciu powierzchniowym (np. detergenty)
+ Ciecze lepkie

+ Zawiesiny utrzymywane przez czastki magnetyczne (kulki)

Warunki wstepne

ok wnN =

« Wybrano najmniejsze mozliwe koncédwki do pipet.

Wybierz tryb pracy PreWet i przeprowadz wstepne zwilzenie koncéwek.
Woybierz tryb pracy Reverse pipette.

Wybierz ustawienie predkosci pobierania cieczy wynoszace 4.

Wybierz ustawienie predkosci dozowania cieczy wynoszace 5.
Bezzwtocznie wykonaj pobranie i dozowanie cieczy.

6.11  Pobieranie i dozowanie cieczy — suwak 2-pozycyjny

Ten rozdziat opisuje ogolne zasady dotyczace pobierania cieczy. Rozdziaty dotyczace poszczeg6lnych
trybow pracy opisuja specjalne kroki, odpowiednie dla trybu, ktérego rozdziat dotyczy.

Warunki wstepne

W RN A WDN =

* Urzadzenie jest wtaczone.
« Oprogramowanie obstugowe zostato uruchomione.
» Koncéwki do pipet sa w odpowiedniej pozycji.
Ustaw naczynie zrodtowe i naczynie docelowe na stole podnosnym.
Odpowiednio przeprowadz wstepne zwilzanie koncéwek do pipet.
Wybierz tryb pracy.
Wybierz objetos¢ pobierania.
Ustaw parametry.
Przesun suwak 2-pozycyjny poziomo i ustaw naczynie zrodtowe pod koncowkami do pipet.
Przesun st6t podnosny do pozycji roboczej, tak aby koficowki do pipet zanurzyty sie w cieczy.
Dokre¢ dzwignie blokujaca na stole podnosnym.
Wocisnij przycisk Aspirate.
Ciecz zostaje pobrana.
Mozna teraz napetni¢ naczynie docelowe.

10.Poluzuj dzwignie blokujaca na stole podnosnym.

11.Przesun stot podnosny do pozycji poczatkowe;j.

12.Przesun suwak 2-pozycyjny poziomo i ustaw naczynie docelowe pod koncédwkami do pipet.

13.Przesun stot podnosny do pozycji roboczej, tak aby otwory koncéwek do pipet znajdowaty sie ponizej

krawedzi naczynia.

14.Dokre¢ dzwignie blokujaca na stole podnosnym.

15.Nacisnij przycisk Dispense.



Obstuga

epMotion® 96 - epMotion® 96x| 57

16.Zwolnij dzwignie blokujaca.
17.Przesun stot podnosny w doét, tak aby koncowki do pipet zostaty wyjete z cieczy.
Wszelkie krople cieczy pozostajace na koficdwka sa wycierane.

18.Przesun stét podnosny do pozycji poczatkowe;j.

6.12  Funkcja Blow out — Dozowanie pozostatej cieczy

W trybach wymienionych ponizej pozostata ciecz stanowi cze$¢ dozowanej objetosci:
* Pipette
* Pipette and mix
» Manual pipette
* Dilute and mix
» Multiaspirate
 Sequential Dispense
* PreWet

W trybach wymienionych ponizej pozostata ciecz nie stanowi cze$ci dozowanej objetosci:
» Multidispense
* Reverse pipette
» Small volume

Warunki wstepne

» Przycisk Blow out jest aktywny (pokazywany zamiast Dispense).

» Dostepne jest naczynie docelowe.
1. Przesun stot podnosny do pozycji roboczej i zamocuj go za pomoca dzwigni blokujacej.
2. Nacisnij przycisk Blow out.

Koncoéwki do pipet zostaja opréznione.

3. Wytrzyj krople cieczy, ktére mogty pozostaé na koficéwkach do pipet.
4. Przesun stét podnosny do pozycji poczatkowe;j.
5. Potwierdz. wciskajac OK.

6.12.1 Pomijanie funkcji Blow out

W trybach wymienionych ponizej funkcja moze zosta¢ anulowana lub pominieta:
* Pipette
* Pipette and mix
* Manual pipette
* Dilute and mix
» Multiaspirate
 Sequential Dispense
* PreWet

1. Wcisnij przycisk Back.
Pojawi sie zapytanie Quit method w/o blow out? .

2. Potwierdz za pomoca Yes.

Blow out zostaje pominieta.
Pozostata ciecz nie bedzie dozowana do naczynia docelowego.

Polski (PL)
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6.13  Empty Funkcja — dozowanie catej cieczy

1. Ustaw st6t podnosny w pozycji roboczej i unieruchom go za pomoca pokretta blokujacego.
2. Nacisnij przycisk Empty.
Koncowki do pipet sa catkowicie oprdzniane.

6.14  Tryb Pipette — dozowanie cieczy

Pobieranie cieczy w jednym kroku i dozowanie jej w jednym kroku.

S0uL/Current

Speed Pipette

Volume

7 20.0 pL

Auto Empty

A \4

Aspirate

Rys. 6-1:  Tryb Pipette

6.14.1 Parametry dla epMotion 96

Parametr Wartos¢ Zakres wartosci
Speed aspirate Ustaw predkosc pobierania cieczy. 1-9

Speed dispense Ustaw predkos¢ dozowania cieczy. 1-9

Volume Ustaw objetos$¢ pobierania w pL. 0,5-300
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6.14.2 Parametry dla epMotion 96xI
Parametr Wartos¢ Zakres wartosci
Speed aspirate Ustaw predkos¢ pobierania cieczy. 1-9
Speed dispense Ustaw predkos¢ dozowania cieczy. 1-9
Volume Ustaw objetos¢ pobierania w pL. 5-1000

6.14.3 Pobieranie cieczy

Warunki wstepne

 Dostepne jest naczynie zrodtowe.
1. Postaw naczynie zrédtowe na stole podnosnym i przesun stét podnosny do pozycji roboczej.
2. Ustaw objetos¢ pobierania i poziomy predkosci.
3. Wocisnij przycisk Aspirate.

6.14.4 Dozowanie cieczy

Warunki wstepne
» Ciecz zostata pobrana.
» Dostepne jest naczynie docelowe.
1. Postaw naczynie docelowe na stole podnosnym i przesun stét podnosny do pozycji robocze;j.

2. Wocisnij przycisk Dispense.



60

Obstuga

epMotion® 96 - epMotion® 96xI

Polski (PL)

6.15  Tryb Multidispense — Dozowanie cieczy w rownych krokach

Pobieranie cieczy w jednym kroku i dozowanie jej w wielu krokach tej samej wielko$ci. Funkcji Auto mozna
uzy¢ do aktywowania automatycznego dozowania cieczy.

1 2 4 5
Speed Multidispense

Dispense vol.

A

7 5.0 pL
Dispense steps

7

v 5 x

Auto Empty

A

Aspirate

\4

Rys. 6-2:  Tryb Multidispense

6.15.1 Parametry epMotion 96

Parametr

Wartosc

Zakres wartosci

Speed aspirate

Ustaw poziom predkosci pobierania cieczy.

1-9

Speed dispense Ustaw poziom predkosci dozowania cieczy. 1-9
Dispense vol. Ustaw dozowana objetos¢ w pL. 0.5-300
Dispense steps Ustaw liczbe krokow dozowania. 1-99

6.15.2 Parametry epMotion 96xI

Parametr

Wartosc

Zakres wartosci

Speed aspirate

Ustaw poziom predkosci pobierania cieczy.

1-9

Speed dispense

Ustaw poziom predkosci dozowania cieczy.

1-9

Dispense vol.

Ustaw dozowanga objetos¢ w pL.

5-1000

Dispense steps

Ustaw liczbe krokow dozowania.

1-99
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6.15.3 Pobieranie cieczy

Warunki wstepne

 Dostepne jest naczynie zrodtowe.

Umies¢ naczynie zrédtowe na stole podnosnym i przesun stot podnosny do pozycji roboczej.
Ustaw dozowana objetosc i liczbe krokéw dozowania.

Ustaw poziomy predkosc.

Hw b -

Wocisnij przycisk Aspirate.

6.15.4 Dozowanie cieczy

Warunki wstepne

+ Pobrano ciecz.

» Dostepne sa naczynia docelowe.
Umies¢ naczynie docelowe na stole podnosnym i przesun stét podnosny do pozycji roboczej.
Wocisnij przycisk Dispense.

Przesun stét podnosny do pozycji poczatkowe;j.

A w b -

Zmien lub przesun naczynie docelowe.

6.15.5 Potautomatyczne dozowanie cieczy

Funkcja Auto jest przydatna do napetniania kilku ptytek 96-dotkowych jedna po drugiej lub do napetniania
ptytki 384-dotkowe].

Nacisnij przycisk Auto.

Ustaw dozowane objetosci.

Ustaw liczbe krokow dozowania.

Pobierz ciecz z naczynia zrodtowego.

Umies¢ naczynie docelowe na stole podnosnym.
Przesun stét podnosny do pozycji roboczej i
przytrzymaj go w niej.

SN e
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7. Dokre¢ dzwignie blokujaca w celu zablokowania
stotu w pozycji roboczej.

8. Obniz stot podnosny.

9. Przesun stét podnosny az do ogranicznika i
utrzymaj jego pozycje.
Dozowanie cieczy zostaje uruchomione.
Pokazywana jest liczba pozostaty krokow
dozowania.

10.Przesun stét podnosny do pozycji poczatkowe;j.

11.Zmien lub przesun naczynie docelowe.

6.16  Tryb Reverse pipette — Pobieranie wiekszych objetosci cieczy

Zwiekszona ilos$¢ cieczy jest pobierana poprzez uzycie wydmuchu (objetosci wydmuchu). Wskazana ilo$é
cieczy jest dozowana bez uzycia objetosci wydmuchu. Objetos¢ wydmuchu jest dozowana w ramach
oddzielnego wydmuchu.

Pipetowanie odwrotne jest zalecane w przypadku cieczy o duzej zawartosci biatka (np. osocze, surowica) i
cieczy o duzej lepkosci. Pipetowanie odwrotne nie jest konieczne w przypadku pipetowania roztworow
wodnych.

Speed Reverse pipette
A Volume
a 20.0 pL
+ Blow out
5
A 4
Auto Empty

A v

Aspirate

Rys. 6-3:  Tryb Reverse pipette
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6.16.1 Parametry epMotion 96
Parametr Wartosc Zakres wartosci
Speed aspirate Ustaw poziom predkosci pobierania cieczy. 1-9
Speed dispense Ustaw poziom predkosci dozowania cieczy. 1-9
Volume Ustaw dozowanga objetos¢ w pL. 0.5-300
Blow out Objetos¢ wyznaczona zgodnie z rozmiarem pipety i objetoscia
prébki. Pipetowana tacznie z objetoscia probki.
Parametr Koncdéwka pipety Objetosc¢ probki Wartosc¢
Blow out 50 pL 0.5 puL =50 pL 22 uL
300 pL 0.5 pL - 300 pL 22 uL

6.16.2 Parametry epMotion 96xI

Parametr Wartosc Zakres wartosci
Speed aspirate Ustaw poziom predkosci pobierania cieczy. 1-9
Speed dispense Ustaw poziom predkosci dozowania cieczy. 1-9
Volume Ustaw dozowanga objetos¢ w pL. 5-1000
Blow out Objetos¢ wyznaczona zgodnie z rozmiarem pipety i objetoscia
prébki. Pipetowana tacznie z objetoscia probki.
Parametr Koncdéwka pipety Objetos¢ probki Wartosc
Blow out 300 pL 5 uL — 300 pL 74 pL
1000 pL 5 uL — 1000 pL 74 L

6.16.3 Pobieranie cieczy

Warunki wstepne

 Dostepne jest naczynie zrodtowe.

1. Umie$¢ naczynie zrodtowe na stole podnosnym i przesun st6t podnosny do pozycji roboczej.

2. Ustaw dozowane objetosci i poziomy predkosci.

3. Wcisnij przycisk Aspirate.

6.16.4 Dozowanie cieczy

Warunki wstepne

« Pobrano ciecz.

 Dostepne jest naczynie docelowe.

1. Umies¢ naczynie docelowe na stole podnosnym i przesun stét podnosny do pozycji roboczej.

2. Wcisnij przycisk Dispense.

3. NacisnijEmpty

Dozowanie cieczy zostaje zakonczone.
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6.16.5 Wielokrotne dozowanie cieczy

1. Ustaw naczynie docelowe zawierajace prébke na stole podnosnym.
2. Wcisnij przycisk Aspirate.
Ciecz zawierajaca probke jest pobierana ponownie.
3. Umiesc¢ naczynie docelowe na stole podnosnym i przesun stét podnosny do pozycji roboczej.
4. Wcisnij przycisk Dispense.
Ciecz jest dozowana.
5. NacisnijEmpty

Dozowanie cieczy zostaje zakonczone.

6.17  Tryb Small volume — Dozowanie bardzo matych objetosci cieczy

W pierwszym kroku pobieranie duzej objetosci cieczy systemowej (neutralnej cieczy, np. wody), nastepnie
pobieranie poduszki powietrznej i cieczy docelowej. Po dozowaniu cieczy docelowej ciecz systemowa
pozostaje w koncowce.

Ciecz systemowa zmniejsza objetos¢ scisliwej poduszki powietrznej. Pozwala to dozowac¢ mate objetosci
duza koncowka pipety.

Speed Small volume
5 Air gap vol.
_ 50HL
5 1.0
¥ 2.5 UL
Auto Empty

A \4

Aspirate

Rys. 6-4:  Tryb Small volume
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Parametr Wartos¢ Zakres wartosci
Speed aspirate Ustaw predkosc¢ pobierania cieczy. 1-9

Speed dispense Ustaw predkos¢ dozowania cieczy. 1-9

Additional vol. Ustaw objetos¢ cieczy systemowej w L. 0,5-300

Air gap vol. Ustaw objetos¢ poduszki powietrznej w L. 0,5-300
Aspirate vol. Ustaw objetos¢ prébki w pl. 0,5-300
Dispense vol. Ustaw objetos¢ dozowania w pL. 0,5-300

6.17.2 Parametry dla epMotion 96xI

Parametr Wartosc Zakres wartosci
Speed aspirate Ustaw predkos¢ pobierania cieczy. 1-9

Speed dispense Ustaw predkos¢ dozowania cieczy. 1-9

Additional vol. Ustaw objetos¢ cieczy systemowej w pL. 5-1000

Air gap vol. Ustaw objetos¢ poduszki powietrznej w L. 5-1000
Aspirate vol. Ustaw objetos¢ prébki w L. 5-1000
Dispense vol. Ustaw objetos¢ dozowania w pL. 5-1000

6.17.3 Przyktad — Dozowanie 1 pL cieczy docelowej

Warunki wstepne

» Koncéwki do pipet 50 pL

+ Ciecz docelowa 1 pL
Pobierz 45 uL cieczy systemowe;.
Pobierz 5 pL powietrza.

Pobierz 1 plL cieczy docelowe].

M=

Ustaw objetos¢ dozowania na 2,5 plL

Minimalna dopuszczalna objetos¢ dozowania odpowiada objetosci cieczy docelowe;j.

Maksymalna dopuszczalna objeto$¢ dozowania odpowiada sumie objetosci poduszki powietrznej i

cieczy docelowe;j.

5. Dozuj ciecz docelowa o catkowitej objetosci 2,5 pL do naczynia docelowego.

Dozowany jest 1 plL cieczy docelowej i 1,5 pL powietrza.
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6.17.4 Pobieranie cieczy

Warunki wstepne
 Dostepne jest naczynie zrodtowe z ciecza systemowa.
« Dostepne jest naczynie zrodtowe z prébka cieczy.
Ustaw objetos¢ pobierania cieczy systemowej.
Ustaw objetos¢ pobierania poduszki powietrzne;j.
Ustaw objetosc pobierania préobki cieczy.
Ustaw objetos¢ dozowania.
Ustaw predkos¢ pobierania.
Ustaw predkos$¢ dozowania.
Postaw naczynie zrédtowe z ciecza systemowa na stole podnosnym.

Ustaw stot podnosny w pozycji robocze;j.

W 0 N oW N =

Wocisnij przycisk Aspirate.

Pobierana jest ciecz systemowa (duza objetos¢, niescisliwa).
10.Przesun stét podnosny do pozycji podstawowej.

11.Wcisdnij przycisk Aspirate.

Pobierana jest poduszka powietrzna (mata, Scisliwa objetosc).
12.Postaw naczynie zrodtowe z prébka cieczy na stole podno$nym.
13. Ustaw stdt podnosny w pozycji roboczej.
14.Wocisdnij przycisk Aspirate.

Pobierana jest probka cieczy.

6.17.5 Dozowanie cieczy

Warunki wstepne
 Pobierana jest ciecz systemowa, poduszka powietrzna i probka cieczy.
» Dostepne jest naczynie docelowe.
1. Postaw naczynie docelowe na stole podnosnym i przesun stét podnosny do pozycji robocze;j.
2. Wocisnij przycisk Dispense.
Dozowana jest probka cieczy.
Pozostata ciecz jest wypychana razem z poduszka powietrzna.

6.17.6 Wielokrotne dozowanie cieczy
1. Wcisnij przycisk Aspirate.
Zasysana jest poduszka powietrzna.

2. Postaw naczynie zrodtowe z prébka cieczy na stole podnosnym.
3. Wcisnij przycisk Aspirate.
Prébka cieczy zostaje ponownie pobrana.

4. Postaw naczynie docelowe na stole podnosnym i przesun stét podnosny do pozycji robocze;.
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5. Wocisnij przycisk Dispense.
Dozowana jest probka cieczy.
Pozostata ciecz jest wypychana razem z poduszka powietrzna.

6. Nacisnij Empty
Zakonczono dozowanie cieczy.

6.18 Tryb Pipette and mix — Dozowanie i mieszanie cieczy

Pobieranie cieczy w jednym kroku, dozowanie cieczy w jednym kroku i automatyczne mieszanie cieczy.

Speed Pipette and mix

Volume

A 20.0 pL

7 Mix vol.

10.0 pL
7 Mix cycles
v 5 X
Auto Empty

A \4

Aspirate Blow out

Rys. 6-5:  Tryb Pipette and mix

6.18.1 Parametry epMotion 96

Parametr Wartos¢ Zakres wartosci
Speed aspirate Ustaw poziom predkosci pobierania cieczy. 1-9

Speed dispense Ustaw poziom predkosci dozowania cieczy. 1-9

Volume Ustaw pobierana objetos¢ w L. 0.5-300

Mix vol. Ustaw objetos¢ mieszania w pL. 0.5-300

Mix cycles Ustaw liczbe cykli mieszania. 1-19

67



68

Obstuga
epMotion® 96 - epMotion® 96xI
Polski (PL)

6.18.2 Parametry epMotion 96xI

Parametr Wartos¢ Zakres wartosci
Speed aspirate Ustaw poziom predkosci pobierania cieczy. 1-9

Speed dispense Ustaw poziom predkosci dozowania cieczy. 1-9

Volume Ustaw pobierana objetos¢ w L. 5-1000

Mix vol. Ustaw objetos¢ mieszania w L. 5-1000

Mix cycles Ustaw liczbe cykli mieszania. 1-19

6.18.3 Pobieranie cieczy

Warunki wstepne

 Dostepne jest naczynie zrodtowe.

1. Umies¢ naczynie zrodtowe na stole podnosnym i przesun st6t podnosny do pozycji roboczej.
2. Ustaw pobierane objetosci i poziomy predkosci.

3. Wecisnij przycisk Aspirate.

6.18.4 Dozowanie i mieszanie cieczy

Warunki wstepne
+ Pobrano ciecz.
» Dostepne jest naczynie docelowe.
1. Umiesé naczynie docelowe na stole podnosnym i przesun stét podnosny do pozycji robocze;.
2. Ustaw objetosci mieszania i liczbe cykli mieszania.
3. Wcisnij przycisk Dispense.
Dozowana jest ustawiona objetos¢ cieczy.
Objetos¢ mieszania jest automatycznie pobierana i dozowana.
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6.19  Tryb Manual pipette — Manualne pobieranie i dozowanie cieczy
Manualne ustawianie objetos¢ cieczy do pobrania i dozowania.
1 2 3 4 5
Speed Manual pipette
Max aspirate vol.
A
1 50.0 UL
Current vol.
1
v 0.0 pL
Auto Empty
' v
Aspirate
Rys. 6-6:  Tryb Manual pipette
6.19.1 Parametry epMotion 96
Parametr Wartos¢ Zakres wartosci
Speed aspirate Ustaw poziom predkosci pobierania cieczy. 1-9
Speed dispense Ustaw poziom predkosci dozowania cieczy. 1-9
Max. aspirate vol. Ustaw dozowana objetos¢ w pL. 0.5-300
Current vol. Wskaznik biezacej objetosci w L. 0-300
6.19.2 Parametry epMotion 96xI
Parametr Wartos¢ Zakres wartosci
Speed aspirate Ustaw poziom predkosci pobierania cieczy. 1-9
Speed dispense Ustaw poziom predkosci dozowania cieczy. 1-9
Max. aspirate vol. Ustaw dozowana objetos¢ w pL. 5-1000
Current vol. Wskaznik biezacej objetosci w pL. 0-1000
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6.19.3 Pobieranie cieczy

Warunki wstepne

 Dostepne jest naczynie zrodtowe.

1. Umiesé naczynie zrédtowe na stole podnosnym i przesun stét podnosny do pozycji robocze;.
2. Ustaw pobierane objetosci i poziomy predkosci.
3. Nacisnij i przytrzymaj Aspirate.
Ciecz bedzie stale pobierana, dopoki przycisk Aspirate nie zostanie zwolniony lub nie zostanie
osiagnieta objetos¢ pobierania.

6.19.4 Dozowanie cieczy

Warunki wstepne
+ Pobrano ciecz.
» Dostepne jest naczynie docelowe.
1. Umiesé naczynie docelowe na stole podnosnym i przesun stét podnosny do pozycji robocze;.
2. Nacisnij i przytrzymaj Dispense.
Ciecz bedzie stale dozowana, dopdki przycisk Dispense nie zostanie zwolniony lub cata objetos$¢ cieczy
nie zostanie zuzyta.
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6.20 Tryb Dilute and mix — Rozcienczanie i mieszanie cieczy

Ta aplikacja stuzy do rozciefczania préobek i reagentéw odpowiednim roztworem rozcienczalnika.
Urzadzenie pobiera rozcienczalnik, powietrze i stezony roztwor, a nastepnie miesza je w czasie dozowania.

Speed Dilute and mix
7 Air gap vol.
150
7 L 5.0 pL
hd 200 L
Auto = 5“; Empty

A \4

Aspirate

Rys. 6-7:  Tryb Dilute and mix

6.20.1 Parametry epMotion 96

Parametr Wartos¢ Zakres wartosci
Speed aspirate Ustaw poziom predkosci pobierania cieczy. 1-9

Speed dispense Ustaw poziom predkosci dozowania cieczy. 1-9

Diluent vol. Ustaw pobierana objetos$¢ roztworu rozcienczalnika w pL. 0.5-300

Air gap vol. Ustaw objetos¢ poduszki powietrznej w uL. 0.5-300
Concentrate vol. Ustaw pobierana objetos¢ stezonego roztworu w pL. 0.5-300

Mix vol. Ustaw objetos¢ mieszania w L. 0.5-300

Mix cycles Ustaw liczbe cykli mieszania. 1-19
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6.20.2 Parametry epMotion 96xI

Parametr Wartos¢ Zakres wartosci
Speed aspirate Ustaw poziom predkosci pobierania cieczy. 1-9

Speed dispense Ustaw poziom predkosci dozowania cieczy. 1-9

Diluent vol. Ustaw objetos¢ roztworu rozcienczalnika w L. 5-1000

Air gap vol. Ustaw pobierana objetos¢ poduszki powietrznej w L. 5-1000
Concentrate vol. Ustaw pobierana objetos¢ stezonego roztworu w pL. 5-1000

Mix vol. Ustaw objetos¢ mieszania w pL. 5-1000

Mix cycles Ustaw liczbe cykli mieszania. 1-19

6.20.3 Pobieranie cieczy

Warunki wstepne

 Dostepne jest naczynie zrodtowe.
Ustaw poziomy predkosc.
Ustaw objetos¢ roztworu rozcienczalnika.
Ustaw objetos¢ poduszki powietrzne;j.

Ustaw objetos¢ stezonego roztworu.

ok wnN =

Umies¢ naczynie zrodtowe zawierajace roztwdr rozcienczalnika na stole podnosnym i przesun stét
podnosny do pozycji robocze;.

6. Wocisnij przycisk Aspirate.
Roztwor rozciefczalnika zostaje pobrany.

7. Przesun stét podnosny do pozycji poczatkowe;.

8. Wocisnij przycisk Aspirate.
Zasysana jest poduszka powietrzna.

9. Umiesc naczynie zrédtowe zawierajace stezony roztwor na stole podnosnym i przesun stét podnosny do
pozycji roboczej.

10.Wcisdnij przycisk Aspirate.

Pobierany jest stezony roztwor.
Mozna teraz napetni¢ naczynie docelowe.

6.20.4 Rozcienczanie i mieszanie cieczy

Warunki wstepne
» Pobierane sa ciecze i poduszki powietrzne.
+ Dostepne jest naczynie docelowe.
1. Umies¢ naczynie docelowe na stole podnosnym i przesun stot podnosny do pozycji roboczej.
2. Ustawianie liczby cykli mieszania.
3. Wecisnij przycisk Dispense.

Ciecze sg dozowane i mieszane automatycznie.
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6.21  Tryb Multiaspirate — Wielokrotne pobieranie cieczy

Pobieranie cieczy w kilku krokach i dozowanie jej w jednym kroku. Funkcja Auto uruchamia automatyczne
pobieranie cieczy.

Speed Multiaspirate

Aspirate vol.

7 5.0 uL

Aspirate steps

7
v B X
Auto Empty

A \4

Aspirate

Rys. 6-8:  Tryb Multiaspirate

6.21.1 Parametry dla epMotion 96

Parametr Wartos¢ Zakres wartosci
Speed aspirate Ustaw predkosc pobierania cieczy. 1-9

Speed dispense Ustaw predkos¢ dozowania cieczy. 1-9

Aspirate vol. Ustaw objetos¢ pobierania w pL. 0,5-300
Aspirate steps Ustaw liczbe krokow pobierania. 1-99

6.21.2 Parametry dla epMotion 96xl|

Parametr Wartos¢ Zakres wartosci
Speed aspirate Ustaw predkosc pobierania cieczy. 1-9

Speed dispense Ustaw predkos¢ dozowania cieczy. 1-9

Aspirate vol. Ustaw objetos$¢ pobierania w pL. 5-1000
Aspirate steps Ustaw liczbe krokéw pobierania. 1-99
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6.21.3 Pobieranie cieczy

Warunki wstepne

 Dostepne jest naczynie zrodtowe.

Postaw naczynie zrodtowe na stole podnosnym i przesun st6t podnosny do pozycji roboczej.
Ustaw objetosci pobierania i poziomy predkosci.
Ustaw liczbe krokéw pobierania.

Opusc¢ stot podnosny.

o e W=

Dosun stot podnosny do ogranicznika i utrzymaj go w tej pozycji do momentu rozpoczecia dozowania
cieczy.

Uruchamiane jest pobieranie cieczy.

6. Zmien lub przestaw naczynie zrédtowe.

6.21.4 Dozowanie cieczy

Warunki wstepne

+ Ciecz zostata pobrana.
 Dostepne jest naczynie docelowe.

1. Postaw naczynie docelowe na stole podnosnym i przesun stét podnosny do pozycji robocze;.
2. Wcisnij przycisk Dispense.

6.22  Tryb Sequential Dispense — Dozowanie cieczy w zmiennych ilosciach

Pobranie cieczy w jednym kroku i dozowanie jej w réznych ilosciach w ramach wielu krokdw.

Przydatne szczegdlnie w przypadku:
« Stotu podnos$nego z suwakiem 2-pozycyjnym

ﬂ Suwak 2-pozycyjny mozna zaméwic¢ w formie zestawu modyfikacyjnego.
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1 2 3 4 5
Speed Sequential dispense
Start volume
A 50.0 pL
5 Repeats
2 X
Factor Step vol.
7 2.0 ML
Resulting tip volume
v 300.0 pL
Auto C(;) 1uln:1ns Empty
Rys. 6-9:  Tryb Sequential Dispense
6.22.1 Parametry epMotion 96
Parametr Wartosc Zakres wartosci
Speed aspirate Ustaw poziom predkosci pobierania cieczy. 1-9
Speed dispense Ustaw poziom predkosci dozowania cieczy. 1-9
Dispense vol. Ustaw dozowana objetos¢ w L. 0.5-300
Repeats Ustaw liczbe krokéw dozowania na kazda sekwencje. 1-12
Factor Wprowadz wspédtczynnik zmiany objetosci pomiedzy 0.2-5
sekwencjami.
Step vol. Wprowadz réznice objetosci w puL pomiedzy sekwencjami. 5-150

6.22.2 Parametry epMotion 96xI

Parametr Wartosc Zakres wartosci

Speed aspirate Ustaw poziom predkosci pobierania cieczy. 1-9

Speed dispense Ustaw poziom predkosci dozowania cieczy. 1-9

Dispense vol. Ustaw dozowanga objetos¢ w pL. 0.5-1000

Repeats Ustaw liczbe krokéw dozowania na kazda sekwencje. 1-12

Factor Wprowadz wspdtczynnik zmiany objetosci pomiedzy 0.2-5
sekwencjami.

Step vol. Wprowadz réznice objetosci w pL pomiedzy sekwencjami. 5-150
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6.22.3 Umies¢ koncowki do pipet w pustej tacce

Warunki wstepne

« Dostepna jest tacka z koncdéwkami do pipet.
« Dostepna jest pusta tacka o rozmiarze pasujacym do uzywanych kofcéwek do pipet.
- Dostepne jest narzedzie pomocnicze “Eppendorf TipTool” (dolna czes$¢ 8-kanatowa).

1. Za pomoca narzedzia pomocniczego podnies
kolumne zawierajaca kofAcowki.

2. Umies¢ koncowki do pipet w kolumnie 1 pustej

tacki.

Umies¢ tacke w ramce zatadowcze;.

W16z ramke zatadowcza razem z tacka do

pipetora i zablokuj ja.

W

6.22.4 Pobieranie cieczy

Warunki wstepne
+ Dostepne jest naczynie zrodtowe (np. naczynie zbiorcze).
+ Dostepne jest naczynie docelowe (np. ptytka 96-dotkowa).
Ustaw naczynie zrédtowe po prawej stronie.
Ustaw naczynie docelowe po lewej stronie.
Ustaw dozowana objetosc i liczbe krokéw dozowania.
Ustaw poziomy predkosc.
Ustaw objetos¢ poczatkowa.
Ustaw liczbe powtorzen.
Ustaw wspdtczynnik lub objetosci dla kazdego kroku.

© No kW=

Wocisnij przycisk Aspirate.

Objetos¢ pobierania wynikajaca z objetosci poczatkowej, wspotczynnika, objetosci dla kazdego kroku i
liczby powtoérzen potrzebnych do wykonania najwiekszej mozliwej liczby petnych skokéw objetosci jest
automatycznie obliczana i zapisywana.

6.22.,5 Dozowanie cieczy

Warunki wstepne

« Pobrano ciecz.

1. Ustaw naczynie docelowe pod rzedem koncowek do pipet.

ﬂ Zacznij napetnia¢ ptytke docelowa od prawej strony (kolumna 12). Ptytke mozna rowniez
obrécic¢ o 180°, jesli kolumna 1 ma by¢ napetniana jako pierwsza.
2. Wocisnij przycisk Dispense.
Dozowana jest pierwsza objetos¢ cieczy.
Licznik krokow “Columns” zwieksza swoj stan o 1.

3. Przesun naczynie docelowe.
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6.22.6 Przyktad 1 - Sekwencyjne dozowanie cieczy za pomoca koncowek do pipet w
kolumnie 1

Warunki wstepne

 Przygotowano i zatozono tacke z koricowkami do pipet w kolumnie 1.
 Dostepna jest tacka zbiorcza zawierajaca ciecz, bedaca naczyniem zrédtowym.
+ Dostepna jest ptytka 96-dotkowa petnigca role naczynia docelowego.

1. Ustaw objetos$¢ poczatkowa 160, powtdrzenia x1 i
Tip size: 300uL/Current 0.0pL wspé’rczynnik 0,5.

Zostaje obliczona i wyswietlona objetos¢
catkowita i liczba kolumn.

1 2 3 a 5 2. Ustaw naczynie zrodtowe po prawej stronie, a
naczynie docelowe po lewej stronie.
Speed Sequential dispense 3. Ustaw naczynie zrodtowe pod koricéwkami do
Start volume pipet i pobierz ciecz.
A 160.0 H_L Pobieranych jest 300 pL cieczy.
5 Repeats
1x
Factor Step vol.
7 0.5 118
v Resulting tip volume
300.0 pL
Auto C: Iulr:ns Empty

A 4

Blow out
7 = N 4. Ustaw koicowki do pipet nad kolumna 1 naczynia
éé) AN AVAL A A A A A docelowego i dozuj ciecz.
W kolumnie 1 O dozowanych jest 160 pL.
Licznik krokow “Columns” zwigksza swéj stan o
1

Pozostata w wyniku tego objeto$¢ wynosi 140 L.
5. Ustaw koncowki do pipet nad kolumna 2 i dozuj

ciecz.

W kolumnie 2 O dozowanych jest 80 pL.

Licznik krokow “Columns” zwigksza swéj stan o

1.

Pozostata w wyniku tego objeto$¢ wynosi 60 pL.
6. Ustaw koncowki do pipet nad kolumna 3 i dozuj

ciecz.

W kolumnie 3 ‘ dozowanych jest 40 plL.

Licznik krokow “Columns” zwigksza swoj stan o

1.

Pozostata w wyniku tego objeto$¢ wynosi 20 plL.
7. Ustaw koncowki do pipet nad kolumna 4 i dozuj

ciecz.

W kolumnie 4 . dozowanych jest 20 pL.

Licznik krokow “Columns” zwigksza swoj stan o

1.

Pozostata w wyniku tego objeto$¢ wynosi 0 L.
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6.22.7 Przyktad 2 - Sekwencyjne dozowanie cieczy za pomoca koncowek do pipet w

kolumnie 1i 2

Warunki wstepne

 Przygotowano i zatozono tacke z koricowkami do pipet w kolumnie 1 2.
 Dostepna jest tacka zbiorcza zawierajaca ciecz, bedaca naczyniem zrédtowym.
+ Dostepna jest ptytka 96-dotkowa petnigca role naczynia docelowego.

Tip size: 300uL/Current 0.0uL

Speed Sequential dispense
Start volume

A 5.0 pL
2 1x

Factor Step vol.
7 2 118
v Resulting tip volume

75.0 KL
Columns

Auto 0 /a Empty

A 4

Blow out

1.

(& { T

Ustaw objetos$¢ poczatkowa 5 pL, powtdrzenia x1
i wspotczynnik 2.

Zostaje obliczona i wyswietlona objetos¢
catkowita i liczba kolumn.

Ustaw naczynie zrédtowe po prawej stronie, a
naczynie docelowe po lewej stronie.

Ustaw naczynie zrédtowe pod koncéwkami do
pipet i pobierz ciecz.

Pobieranych jest 75 pL cieczy.

Ustaw koncowki do pipet nad kolumna 1i 2
naczynia docelowego i dozuj ciecz.

W kolumnie 112 O, dozowanych jest 5 pL.
Licznik krokéw “Columns” zwieksza swoj stan o 1.
Pozostata w wyniku tego objetos¢ wynosi 70 plL.
Ustaw koncowki do pipet nad kolumna 3i 4, a
nastepnie dozuj ciecz.

W kolumnie 3 i 4 O dozowanych jest 10 pL.
Licznik krokow “Columns” zwigksza swéj stan o 1.
Pozostata w wyniku tego objetos¢ wynosi 60 pL.
Ustaw koncowki do pipet nad kolumna 5i 6, a
nastepnie dozuj ciecz.

W kolumnie 5i 6 . dozowanych jest 20 pL.
Licznik krokow “Columns” zwieksza swoj stan o 1.
Pozostata w wyniku tego objeto$¢ wynosi 40 plL.
Ustaw koncowki do pipet nad kolumna 4 i dozuj
ciecz.

W kolumnie 4 . dozowanych jest 40 L.

Licznik krokow “Columns” zwieksza swoj stan o 1.
Pozostata w wyniku tego objeto$¢ wynosi 0 pL.

0 Taki sam rezultat zostanie osiagniety, jesli uzyjesz koficéwek do pipet w kolumnie i powtérzen
x2. Objetos¢ cieczy do pobrania jest wtedy podwajana do 150 plL.
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6.23  Tryb PreWet — Wstepne zwilzanie Scianki wewnetrznej i nasycane
poduszki powietrznej

Pobieranie i dozowanie cieczy kilka razy.Wewnetrzna scianka kofncéwki pipety zostaje wstepnie zwilzona, a
poduszka powietrzna w kofncdwce pipety zostaje nasycona parami cieczy, co zwieksza doktadnos¢ podczas
pipetowania matych objetosci, w szczegdlnosci podczas korzystania z catkiem nowych koncéwek do pipet.

Tip size: 300uL/Current:

Speed PreWet

Number of strokes

A

5 3 X
PreWet Volume

5

v 200.0 pL
Strokes —
3/3 S

Rys. 6-10: Tryb PreWet

6.23.1 Parametry epMotion 96

Parametr Wartosc Zakres wartosci
Speed aspirate Ustaw poziom predkosci pobierania cieczy. 1-9
Speed dispense Ustaw poziom predkosci dozowania cieczy. 1-9
Number of strokes | Ustaw liczbe skokow objetosci cieczy. 1-10
PreWet Volume Ustaw objetos¢ cieczy (objetos¢ znamionowa koncowki pipety) |5 - 300
w pL.
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6.23.2 Parametry epMotion 96xI

Parametr Wartosc Zakres wartosci
Speed aspirate Ustaw poziom predkosci pobierania cieczy. 1-9
Speed dispense Ustaw poziom predkosci dozowania cieczy. 1-9
Number of strokes | Ustaw liczbe skokdw objetosci cieczy. 1-10
PreWet Volume Ustaw objetosc¢ cieczy (objetos¢ znamionowa koncowki pipety) |5 — 1000
w pL.

6.23.3 Pobieranie i dozowanie cieczy

Warunki wstepne

 Dostepne jest naczynie zrodtowe.

Umies¢ naczynie zrodtowe na stole podnosnym i przesun stot podnosny do pozycji roboczej.
Ustaw poziomy predkosc.

Ustaw liczbe Strokes wstepnego zwilzania.

Ustaw objetosc¢ cieczy PrelWet Volume.

ok w N =

Wocisnij przycisk Aspirate.
Zostaje pobrana odpowiednia objetos¢ cieczy.
6. Wocisnij przycisk Dispense.

Wybrana objetos¢ cieczy jest automatycznie dozowana i pobierana.
Liczba krokéw Strokes wzrasta o jeden z kazdym skokiem.
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6.24  Tryb Run program dla podtaczonego urzadzenia

Istnieje mozliwo$¢ wybrania i dostosowania réznych trybdw pracy, ktére moga zosta¢ zapisane w formie
programu i wykonane. Ten tryb stuzy do wykonywania z géry okreslonych procedur roboczych.Koncdwki
do pipet mozna wymieniaé pomiedzy trybami pracy w czasie wykonywania programu.

Jesli urzadzenie ma status “Connected”, Uzytkownik moze zapisa¢ program korzystajacy z dowolnego
rodzaju koncoéwek dozwolonego w tym wariancie urzadzenia, niezaleznie od tego, jakie koncowki sa
aktualnie zatozone. Jednakze jesli wykonywana jest sekwencja programu korzystajaca z innego rodzaju
koncowek niz aktualnie zatozone, urzadzenie wyswietli komunikat btedu po wcisnieciu pierwszej komendy
zatadowanego programu (zwykle jest to: Aspirate).

Program 1
*
Select

Rys. 6-11: TrybRun program

Parametr Wartosc

Delete Usuniecie wybranego programu.
Copy Skopiowanie wybranego programu.
New Utworzenie nowego programu.
Select Otwarcie wybranego programu.
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6.24.1 Tworzenie i zapisywanie programu

1. Wcidnij przycisk New.

2. Wpisz nazwe programu.
Pojawi sie edytor programdw.

3. Wprowadz tryby pracy.

4. Wcisnij przycisk Save.
Program zostaje zapisany.

Program 1
Select

6.24.2 Edycja programu - Dodanie trybu pracy na koncu

Bei P 1. Wcisnij przycisk Add.
R sizel SOUL/CUrent 0.0UL 2. Wybierz tryb pracy i potwierdz go za pomoca
m Program 1 Select.
3. Wybierz parametry wybranego trybu pracy i
potwierdz je za pomoca Back.

1. Multidispense

SRpLY 6% 4. Wci$nij przycisk Save.
2. Pipette Program zostaje zapisany.
20.0pL

| |
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6.24.3 Edycja programu - Dodanie trybu pracy

Program 1

1. Multidispense
50pL/  5x

2. Pipette
20.0pL

Save

. Wybierz tryb pracy, ktéry ma nastapi¢ po

dodawanym programie.

. Wecisnij przycisk Insert.
. Wybierz tryb pracy i potwierdz go za pomoca

Select.

. Wybierz parametry wybranego trybu pracy i

potwierdz je za pomoca Back.

. Wecisnij przycisk Save.

Program zostaje zapisany.

6.24.4 Edycja programu - Zmiana parametrow trybu pracy

1. Wybierz tryb, a nastepnie wcisnij i przytrzymaj wybrana pozycje.

Pojawia sie podglad parametrow trybu pracy.

Zmien parametry.

o s N

Wecisnij przycisk Save.
Program zostaje zapisany.

Wybierz Previous lub Next, aby zmieni¢ parametry poprzedniego lub nastepnego trybu pracy.

Nacis$nij Back, aby powrdcic do listy elementéw programu.
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6.24.5 Zmiana kolejnosci elementéw programu

1. Wybierz tryb pracy w programie i nacisnij go

ip S0puL/Current 0.0 dWUkrOtnie.
Program 1 2. Wybierz tryb pracy .i przes:uh.go za oznaczenie
widoczne po prawej stronie listy programu.
P 1. Multidispense 3. Wocisnij przycisk Edit done.
RO 4. Wecisnij przycisk Save.
e 2. Pipette Program zostaje zapisany.

20.0pL

r |

6.24.6 Usuwanie trybu pracy z programu

1. Wybierz tryb pracy w programie i nacisnij go

ip SOuL/Current 0.0 dwukrotnie.
Program 1 2. Wyblgrz tryb pracy i nacisnij ikone po lewej
stronie.

w

Wocisnij przycisk Delete.
Wocisnij przycisk Edit done.

pette Balat 5. Wcisnij przycisk Save.
20.0L Program zostaje zapisany.

e 1. Multidispense
5.0uL/ 5x

&
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6.24.7 Wybieranie i wykonywanie programu

1. Wybierz zapisany program i potwierdz za pomoca
Select.

m 2. Uruchom program za pomoca Run.

Program rozpoczyna sie od trybu pracy, ktéry

Running mode 1 of 3 zostat zapisany jako pierwszy.
Spood Pt Pojawia sie liczba etapdéw programu.
emmon 3. Nacisnij przycisk Blow out, jesli kolejnym etapem

A programu jest Reverse pipette.

7 20.0 I-I.L 4. Nacisnij Next mode, aby uruchomi¢ nastepny

etap programu.

7

A 4
Auto Empty

Blow out

6.25 Tryb Run program dla niepodtaczonych urzadzen w trybie symulacji

Podczas gdy tryb “Connected” zezwala na wyswietlanie i uruchamianie wytacznie programéw dotyczacych
zatozonych aktualnie koncéwek do pipet, tryb “Simulation” umozliwia programowanie i symulacje
programoéw z udziatem obu wariantéw urzadzenia i wszystkich koncéwek do pipet, ktére moga byé
uzywane w obu wersjach epMotion 96. Jesli po utworzeniu programu dostepne jest potaczenie Wi-Fi
pomiedzy urzadzeniem sterujacym a pipetorem, wersja urzadzenia i biezacy rodzaj koncowek sa
automatycznie rozpoznawane przez oprogramowanie, co powoduje, ze na liscie wyswietlane sa tylko
kompatybilne programy.

Programy sa zawsze zapisywane ze wskazaniem uzywanych w nich koncéwek do pipet.Oznacza to, ze,
podobnie jak w innych systemach zarzadzania plikami, moga istnie¢ pliki o takiej samej nazwie, ktore nie
beda nigdy wyswietlane na tej samej liscie. Zapobiega to nieprawidtowym operacjom spowodowanym
przez nieodpowiednie kombinacje koncoéwek do pipet i urzadzen.

Aby symulowa¢ konfiguracje okreslonego urzadzenia i koficowek do pipet, nalezy w Device settings okreslié
Max volume (uL) i Tip size (uL) ((patrz Device settings — Konfiguracja wtasciwosci urzqdzenia str. 87)).
Nastepnie mozna tworzy¢ programy w sposéb opisany dla trybu “Connected” ((patrz Tryb Run program dla
podtgczonego urzgdzenia str. 81)).

85
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6.26 Settings — Konfiguracja wtasciwosci systemu

Konfigurowanie wtasciwosci urzadzenia i oprogramowania.

Settings
Device settings d
Pipette settings >
App settings >
Global reset >

Rys. 6-12: Tryb Settings

Parametr Wartos¢

Device settings Wyswietlenie lub okreslenie wariantu urzadzenia, Wi-Fi ID i rodzaju koncowek.
Pipette settings Ustawianie wtasciwosci pipety.

App settings Zapis ustawien aplikacji.

Global reset Przywrocenie aplikacji do ustawien fabrycznych.




Obstuga
epMotion® 96 - epMotion® 96x| 87

Polski (PL)
6.26.1 Device settings — Konfiguracja wtasciwosci urzadzenia
Konfigurowanie wtasciwosci urzadzenia i oprogramowania.
Device settings
Model epMotion 96
WiFi ID None
Max volume (pL) 1000
Tip size (uL) 300
Rys. 6-13: Device settings — Przyktad dla epMotion 96
Parametr Wartosc
Model Wyswietlenie nazwy modelu.
WiFi ID Wyswietlenie nazwy sieciowej.
Parametr Wartos¢é Standard Zakres
wartosci
Max volume (uL) Wyswietlenie maksymalnej mozliwej pojemnosci 300/1000 300/1000
koncowki pipety.
W trybie Simulation: wybér i zmiana.
Tip size (uL) Wyswietlenie rozmiaru biezacych koncéwek. 300/1000 50/300
W trybie Simulation: wybor i zmiana. 300/1000
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6.26.2 Pipette settings — Ustawianie wtasciwosci pipety

Zmiany wtasciwosci pipety sa stosowane dopiero po ponownej inicjalizacji.

2 300 uL/Current

Pipette settings

Reverse stroke (uL) 3
Remaining stroke (uL) 4
Blow out (uL) 22
Piston pause (s) 1
Auto delay (s) 1

Rys. 6-14: Pipette settings — Przyktad dla epMotion 96

6.26.3 Parametry epMotion 96

Parametr Wartosc Koncowki Standard Zakres
do pipet wartosci

Reverse stroke Ustawienie dodatkowej objetosci 50 pL 6 L 0-6
cieczy do pobrania pL. 300 pL 6 L 0-6

Remaining stroke Pozostata objetos¢ w pL dotyczaca 50 uL 4 L -
pobierania cieczy w trybie 300 pL 12 uL _
Multidispense.

Blow out Ustawienie objetosci powietrza do 50 pL 22 pL -
dozowania pozostatej cieczy w pL. 300 pL 22 ulL _

Piston pause Ustawienie odstepdw pomiedzy - 1s 0-4
dziataniami pipety w sekundach.

Auto delay Ustawienie opoznienia - 1s 0-5

automatycznego dozowania cieczy w
sekundach (tryb Multidispense i
Multiaspirate).
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6.26.4 Parametry epMotion 96xI
Parametr Wartos¢ Koncowki Standard Zakres
do pipet wartosci
Reverse stroke Ustawienie dodatkowej objetosci 300 pL 12 pL 0-12
cieczy do pobrania pL. 1000 pL 12 uL 0-12
Remaining stroke Pozostata objetos¢ w pL dotyczaca 300 pL 12 pL -
pobierania cieczy w trybie 1000 pL 20 pL _
Multidispense.
Blow out Ustawienie objetosci powietrza do 300 pL 74 uL -
dozowania pozostatej cieczy w plL. 1000 pL 74 uL _
Piston pause Ustawienie odstepdw pomiedzy - Ts 0-4
dziataniami pipety w sekundach.
Auto delay Ustawienie opdznienia - 1s 0-5
automatycznego dozowania cieczy w
sekundach (tryb Multidispense i
Multiaspirate).

6.26.5 App settings — Konfiguracja aplikacji

App settings

Tap sound

off

Touch delay (ms)

750

Rys. 6-15: App settings



90

Obstuga

epMotion® 96 - epMotion® 96xI

Polski (PL)

Parametr Wartos¢ Standard Zakres
wartosci

Tap sound Witaczenie lub wytaczenie dzwiekow klawiatury. On Oon/Off

Touch delay Okres czasu od aktywacji do wykonania funkcji. 750 ms 200 - 3000

6.26.6 Global reset — Resetowanie wszystkich ustawien

Ta funkcja umozliwia zresetowanie wszystkich wprowadzonych przez Uzytkownika zmian standardowych
ustawien do wartosci fabrycznych.

Settings

Device settings

1. Wocisnij przycisk Global reset.

2. Zatwierdz komunikat Yes.
Wszystkie ustawienia dokonane przez
Uzytkownika zostaty zresetowane.

Pipette settings

App settings

Global reset
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6.27  Pipette settings — Ustawianie wtasciwosci pipety
Zmiany wtasciwosci pipety sa stosowane dopiero po ponownej inicjalizacji.
Pipette settings
Reverse stroke (uL) 3
Remaining stroke (uL) 4
Blow out (uL) 22
Piston pause (s) 1
Auto delay (s) 1
Rys. 6-16: Pipette settings — Przyktad dla epMotion 96
6.27.1 Parametry epMotion 96
Parametr Wartosc Wartosci
Suwak taduje parametry odpowiednie do wybranego rozmiaru 50 puL
koncowek do pipet 300 pL
Parametr Wartosc Koncowki Standard Zakres
do pipet wartosci
Reverse stroke Ustawienie dodatkowej objetosci 50 pL 6 pL 0-6
cieczy do pobrania pL. 300 pL 6 L 0-6
Remaining stroke Pozostata objetos¢ w pL dotyczaca 50 uL 4 uL -
pobierania cieczy w trybie 300 pL 12 uL _
Multidispense.
Blow out Ustawienie objetosci powietrza do 50 pL 22 puL -
dozowania pozostatej cieczy w pL. 300 pL 22 1L _
Piston pause Ustawienie odstepdw pomiedzy - 1s 0-4
dziataniami pipety w sekundach.




92

Obstuga

epMotion® 96 - epMotion® 96xI

Polski (PL)
Parametr Wartosc Koncowki Standard Zakres
do pipet wartosci
Auto delay Ustawienie opdznienia - 1s 0-5
automatycznego dozowania cieczy w
sekundach (tryb Multidispense i
Multiaspirate).
6.27.2 Parametry epMotion 96xI
Parametr Wartosc Wartosci
Suwak taduje parametry odpowiednie do wybranego rozmiaru 300 pL
koncéwek do pipet 1000 plL
Parametr Wartosc Koncowki Standard Zakres
do pipet wartosci
Reverse stroke Ustawienie dodatkowej objetosci 300 pL 12 pL 0-12
CieCZy do pobrania }.ll_ 1000 ML 12 I‘ll— 0-12
Remaining stroke Pozostata objetos¢ w pL dotyczaca 300 pL 12 pL -
pobierania cieczy w trybie 1000 pL 20 pl _
Multidispense.
Blow out Ustawienie objetosci powietrza do 300 pL 74 pL -
dozowania pozostatej cieczy w pL. 1000 pL 74 pL _
Piston pause Ustawienie odstepdw pomiedzy - 1s 0-4
dziataniami pipety w sekundach.
Auto delay Ustawienie op6znienia - 1s 0-5
automatycznego dozowania cieczy w
sekundach (tryb Multidispense i
Multiaspirate).
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Objaw/komunikat

Przyczyna

Rozwiazanie

Koncoéwki do pipet nie
zostaty poprawnie
zidentyfikowane.

« Tacka z koncowkami do pipet
zostata obrécona o 180°.

» Witdz tacke z wycieciem do uchwytu
ramki zatadowczej.

Ciecz kapie z koncowek
do pipet.

Nieprawidtowe koncowki do pipet.

» Sprawdz koncdwki do pipet.
» Witbdz epT.l.P.S. Motion Reloads
50 pL, 300 pL lub 1000 pL.

« Koncdwki do pipet nie sa
prawidtowo zamocowane na
stozkach koncowych.

» Odblokuj koncéwki do pipet.

» Sprawdz odlegtosci pomiedzy
koncowkami.

» Usun ewentualne ciata obce.

» Zablokuj koncowki do pipet.

Pierscienie uszczelniajace sa
uszkodzone.

» Skontaktuj sie z autoryzowanym
serwisem.

« Ciecze niewodne o wtasciwosciach
fizycznych rézniacych sie od
witasciwosci wody (np. wysokie
cisnienie par nasyconych).

» Pobierz i dozuj ciecz (patrz
Pobieranie i dozowanie cieczy
niewodnych str. 56).

7.1.2 Potaczenie Wi-Fi

Objaw/komunikat

Przyczyna

Rozwiazanie

Connection error

» Urzadzenie jest wytaczone.

» Wtacz urzadzenie.
» Zamknij Oprogramowanie
obstugowe i uruchom je ponownie.

» Brak potaczenia z Wi-Fi.

» Otwdrz Settings w iPod touch.

» Aktywuj Wi-Fi.

» Zamknij Oprogramowanie
obstugowe i uruchom je ponownie.

» Potaczenie Wi-Fi nie zostato
poprawnie skonfigurowane.

» Otwérz Settings w urzadzeniu
sterujacym.

» Otwdrz Wi-Fi i sprawdz ustawienia
sieciowe.

» Zamknij Oprogramowanie
obstugowe i uruchom je ponownie.

 Brak potaczenia z Wi-Fi.
« iPod touch znajduje si¢ zbyt daleko
od urzadzenia.

» Umies¢ iPod touch blizej
urzadzenia lub w stacji dokujace;j.
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Objaw/komunikat

Przyczyna

Rozwiazanie

» Brak potaczenia z Wi-Fi.
» Urzadzenie sterujace znajduje sie
zbyt daleko od urzadzenia.

» Umies¢ urzadzenie sterujacy blizej
urzadzenia.

Wyswietlacz sie

» Potaczenie Wi-Fi jest przecigzone.

» Przeprowadz aktualizacje

zawiesza. * Nie sa dostepne zadne wolne oprogramowania sprzetowego
kanaty Wi-Fi. (patrz str. 99).
 Nieaktualny system operacyjny » Wybierz kanat Wi-Fi (patrz
str. 103).
7.1.3  Objetosc cieczy

Objaw/komunikat

Przyczyna

Rozwiazanie

Pipetting volume is
larger than ...

« Ustawiono zbyt duza objetos¢
cieczy.

» Zmniejsz objetos¢ cieczy.

« Koncdwki do pipet sa za mate.

» Uzyj koncowek do pipet 300 pL lub
1000 pL.

No tips installed

 Nie s3 uzywane zadne koncéwki do
pipet.

» Uzyj epT.I.P.S. Motion Reloads
50 pL, 300 pL lub 1000 pL.

« Koncowki do pipet nie zostaty
rozpoznane.

« Koncdwki do pipet nie zostaty
prawidtowo zablokowane.

» Popchnij dZzwignie w tyt do oporu.

« Koncowki do pipet nie zostaty
rozpoznane.

» Tacka zostata wtozona
nieprawidtowo.

» Obrdc¢ tacke o 180°.

Input Volume exceeded
the allowed range.
Range for this tip size is
... Input volume set to
limit.

« Wprowadzona objetos¢ nie jest
odpowiednia dla uzywanych
koncowek do pipet.

» Wprowadz warto$¢ mieszczaca sie
w zakresie objetosci.
» Uzyj odpowiednich koncéwek do

pipet.

Input Dispense volume
exceeded the allowed
range. Range for this tip
size is .... Input volume
set to limit

« Wprowadzona objetos¢ nie jest
odpowiednia dla uzywanych
koncowek do pipet.

» Wprowadz warto$¢ mieszczaca sie
w zakresie objetosci.
» Uzyj odpowiednich koncéwek do

pipet.

Input Additional volume/
Air gap volume/Aspirate
volume/Dispense volume
exceeded the allowed
range. Range for this tip
size is .... Input volume
set to limit.

« Wprowadzona objetos¢ nie jest
odpowiednia dla uzywanych
koncowek do pipet.

» Wprowadz warto$¢ mieszczaca sie
w zakresie objetosci.
» Uzyj odpowiednich koncéwek do

pipet.
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Objaw/komunikat

Przyczyna

Rozwiazanie

Input Pipette volume/Mix
volume exceeded the
allowed range. Range for
this tip size is .... Input
volume set to limit.

« Wprowadzona objetos¢ nie jest
odpowiednia dla uzywanych
koncowek do pipet.

» Wprowadz warto$¢ mieszczaca sie
w zakresie objetosci.
» Uzyj odpowiednich koncéwek do

pipet.

Input Max aspirate
volume exceeded the
allowed range. Range for
this tip size is .... Input
volume set to limit.

« Wprowadzona objetos¢ nie jest
odpowiednia dla uzywanych
koncowek do pipet.

» Wprowadz warto$¢ mieszczaca sie
w zakresie objetosci.
» Uzyj odpowiednich koncéwek do

pipet.

Input Diluent/Air gap/
Concentrate/Mix volume
exceeded the allowed
range.

« Wprowadzona objetos¢ nie jest
odpowiednia dla uzywanych
koncéwek do pipet.

» Wprowadz warto$¢ mieszczaca sie
w zakresie objetosci.
» Uzyj odpowiednich koncéwek do

pipet.

Input Aspirate volume
exceeded the allowed
range. Range for this tip
size is .... Input volume
set to limit.

« Wprowadzona objetos¢ nie jest
odpowiednia dla uzywanych
koncéwek do pipet.

» Wprowadz warto$¢ mieszczaca sie
w zakresie objetosci.
» Uzyj odpowiednich koncéwek do

pipet.

Input Start volume
exceeded the allowed
range. Range for this tip
size is .... Input volume
set to limit.

« Wprowadzona objetos¢ nie jest
odpowiednia dla uzywanych
koncéwek do pipet.

» Wprowadz warto$¢ mieszczaca sie
w zakresie objetosci.
» Uzyj odpowiednich koncéwek do

pipet.

Input Repeats value
exceeded the allowed
range. Range is 1~ 12.

« Wprowadzona liczba powtérzen
jest zbyt duza.

» Wprowadz warto$¢ miedzy 1 a 12.

Input Step volume
exceeded the allowed
range. Rangeis ....

« Wprowadzona objetos¢ nie jest
odpowiednia dla uzywanych
koncéwek do pipet.

» Wprowadz warto$¢ mieszczaca sie
w zakresie objetosci.

Input Factor value
exceeded the allowed
range. Range is 0.2 ~
5.0.

« Wprowadzony wspoétczynnik
wykracza poza dopuszczalny
zakres.

» Wprowadz warto$¢ wspotczynnika
miedzy 0,2 a 5,0.

Input Prewet volume
exceeded the allowed
range. Range for this tip
size is .... Input volume
set to limit.

« Wprowadzona objetos¢ nie jest
odpowiednia dla uzywanych
koncéwek do pipet.

» Wprowadz warto$¢ mieszczaca sie
w zakresie objetosci.

Input Number of strokes
exceeded the allowed
range. Range is 1~ 10.

« Wprowadzona liczba skokdéw
przekracza dopuszczalna wartosc.

» Wprowadz warto$¢ miedzy 1 a 10.
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7.1.4 Nazwa pliku

Objaw/komunikat Przyczyna Rozwiazanie
File name to long » Nazwa pliku jest zbyt dtuga. » Nazwa pliku nie moze mie¢ wiecej
» Nie mozna zapisa¢ programu. niz 21 liter.
File name already exists | <+ Ta nazwa pliku zostata juz » Wybierz inng nazwe pliku.
wykorzystana.
« Nie mozna zapisa¢ programu.

7.1.5 Czujniki

Objaw/komunikat Przyczyna Rozwiazanie
Lower sensor triggered » Uruchomiony zostat czujnik ruchu | » Wytacz urzadzenie i wiacz je
ttoka. ponownie.

» Jesli btad wystepuje nadal,
skontaktuj sie z autoryzowanym

serwisem.
Upper sensor triggered  Btad urzadzenia. » Wytacz urzadzenie i wtacz je
* Uruchomiony zostat czujnik ruchu ponownie.
ttoka. » Jesli btad wystepuje nadal,

skontaktuj sie z autoryzowanym
serwisem.
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8 Konserwacja
8.1 Opcje serwisowe

Zalecamy, aby urzadzenie byto regularnie sprawdzane i konserwowane przez osoby posiadajacy
odpowiednie wyszkolenie i umiejetnosci.

Eppendorf oferuje dostosowane do potrzeb Klienta opcje serwisowe obejmujace konserwacje
profilaktyczna, kwalifikacje i kalibracje Twojego urzadzenia. Aby uzyska¢ dalsze informacje, zamdwi¢
serwis lub poznac oferty lokalne, wejdz na www.eppendorf.com/epservices i wybierz odpowiednia strone
lokalna.

8.2 Wymiana bezpiecznikow

/\2 ZAGROZENIE! Porazenie pradem.

» Przed rozpoczeciem prac serwisowych lub czyszczenia wytacz urzadzenie i odtacz jego
wtyczke zasilajaca.

Oprawka bezpiecznika znajduje sie pomiedzy gniazdem przytaczenia zasilania a wytacznikiem. Podczas
wymiany nalezy stosowaé bezpieczniki o identycznych parametrach.

1. Odtacz wtyk zasilania.

2. Wyciagnij catkowicie uchwyt bezpiecznika.
3. Wymien wadliwy bezpiecznik.
4

. Wt6z uchwyt bezpiecznika na miejsce.

8.3 Aktualizacja Oprogramowania obstugowego

Oprogramowanie obstugowe jest aktualizowane bezposrednio z App Store. Po aktualizacji oprogramowania
obstugowego konieczna jest aktualizacja oprogramowania sprzetowego. Wymagana wersje
oprogramowania mozna wyszuka¢ w tekscie informacyjnym dotyczacym aplikacji w App Store. Jesli wersja
oprogramowania obstugowego bedzie niezgodna z wersja oprogramowania sprzetowego w podtaczonym
urzadzeniu, urzadzenie sterujace wyswietli komunikat.

1. Pordwnaj zainstalowana wersje oprogramowania sprzetowego z aktualna wersja oprogramowania
sprzetowego.

2. Jesli aktualna wersja oprogramowania sprzetowego jest wyzsza, konieczna bedzie aktualizacja
oprogramowania sprzetowego.
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8.4 Wykonywanie kopii zapasowej ustawien, programow i logow

Witasciwosci systemu, sekwencje programéw i logi mozna eksportowaé z urzadzenia sterujacego na
zewnetrzny komputer. Do tego celu niezbedne jest Apple ID oraz bezptatne oprogramowanie iTunes.
iTunes musi by¢ zainstalowane na komputerze.

Warunki wstepne

« Zainstalowano iTunes.
+ Dostepny jest kabel USB.

1. Podtacz urzadzenie sterujace do komputera.
2. Uruchom iTunes.
3. Wybierz podtaczone urzadzenie.
4. Woybierz File sharing.
5. Wybierz podtaczone urzadzenie.
Pojawi sie lista plikdw.
6. Zaznacz odpowiednie pliki i skopiuj je do katalogu docelowego.

7. Zakoncz dziatanie, klikajac Finished.

8. Odtacz urzadzenie.
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8.5 Aktualizacja oprogramowania sprzetowego
8.5.1  Aktywacja trybu Admin

Warunki wstepne

» Urzadzenie jest wtaczone.
» Urzadzenie sterujace jest wytaczone.
* Nie ma potaczenia Wi-Fi.

_ 1. Nacisnij ikone epMotion 96.
Pojawia sie ekran startowy.
eppendorf
epMotion®96
epMotion®96xl

Software version 21
Firmware version 2.00
Serial no. 5069J0802231

Status Connected
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_ 2. Nacisnij i przytrzymaj przycisk Info, az kontrolka
statusu zmieni sie z Connected na Admin Mode.
3. Nacisnij przycisk Info.

eppendOff Pojawi sie menu Service.

epMotion®96
epMotion®96x]

Software version 21
Firmware version 2.00
Serial no. 506940802231

Status Admin Mode

8.5.2  Aktualizacja oprogramowania sprzetowego

iPod & 1893 - 1. Aktywuj przetacznik 4-sensor version.

2. Nacisnij przycisk Reset connection.
Reset Pigr

Odometer: 2016455 steps from: 2020/10/09
1:5ETD 250
2.5PDP 9
3PGEM
45HOW 0
S:BLWD
BHALT Blow out completed
T-BLWU
HOSTP 1

4-sensor version

Reset Connection

Debug List- - Exit



Load firmware

Change switch to load mode, power
off, and turn on, click OK

OK

iPod 17:43
Reset Plgr
Odometer: 2016455  steps from: 2020/10/09

4-sensor version

Reset Connection Update Firmware

Debug List- - Exit
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Przestaw przetacznik aktualizacji
oprogramowania w lewo.
Przetacznik jest sie w pozycji LOAD.
Przetacznik jest aktywny.

. Wytacz urzadzenie.

Poczekaj, az potaczenie Wi-Fi z urzadzeniem
sterujacym zostanie przerwane.

. Wtacz urzadzenie.

Poczekaj, az potaczenie Wi-Fi z urzadzeniem
sterujacym zostanie nawiazane.
Nacisnij przycisk OK.

Nacisnij przycisk Update Firmware.
Przeprowadzana jest aktualizacja
oprogramowania.

Przeprowadzany jest auto-test.

Jesli aktualizacja oprogramowania i auto-test
zakoncza sie pomyslinie, pojawi sie komunikat.
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Finish upload, change switch
to run mode.

OK

8.5.3  Wychodzenie z trybu Admin

eppendorf

epMotion®96
epMotion®96xl
Software version 21
Firmware version 2.00

Serial no. 5069J0802231

Status Connected

10. Przestaw przetacznik aktualizacji
oprogramowania w prawo.
Przetacznik jest sie w pozycji RUN.
Przetacznik jest nieaktywny.

11.Poczekaj, az kontrolka statusu zmieni kolor na
zielony.

12.Nacisnij przycisk OK.

13.Nacisnij przycisk Exit.
Menu Service zostaje zamknigte.

» Nacisnij przycisk /nit.
Tryb Admin zostaje zamkniety.
Status zmienia sie z Admin Mode na Connected.
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8.6 Przyporzadkuj kanat Wi-Fi
Modut Wi-Fi epMotion 96 mozna podtaczy¢ do statego kanatu Wi-Fi.

Warunki wstepne

» Urzadzenie zostato wtgczone.
+ Apple iPod touch jest wtgczony.
» Urzadzenie jest podtaczone do Wi-Fi.

1. Uruchom przegladarke internetowa (iPod touch).
2. Wprowadz nazwe sieciowa (sprawdz nazwe sieci
na tabliczce parametrow sieciowych) w pasku
adresu w formacie XXX XXX.XXX.1.

Pojawi sie okno logowania.

3. Wprowadz nazwe uzytkownika admin i hasto.
Otworzy sie okno Working Mode Configuration.

Bei 113.011.002.1 anmelden

Abbrechen Anmelden

B8] ¢ o i
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iPod = TR - 4. Wybierz podmenu AP Interface Setting.
©

113.011.002.1

< [ A ]
iPod = 14:40 1] 5
113.011.002.1 (o}
6.

Otworzy sie okno AP Interface Setting.

W pozycji Frequency (Channel) otworz liste
rozwijana i wybierz 2462MHz(channel 11).
Potwierdz wybdr przyciskiem Apply.
Ustawienia zostana zapisane.

Ustawiono kanat Wi-Fi 11.

Nalezy ponownie uruchomi¢ modut Wi-Fi.



iPod = 16:20 -
113.011.002.1 &

[ RN E

< B A
iPod ¥ 16:22 +
13.011.002.1 E
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7. Wybierz podmenu Device Management.
Otworzy sie okno Device Management.

8. Wocisnij przycisk Restart .

Modut Wi-Fi uruchomi sie ponownie.
9. Zamknij przegladarke internetowa.

10.Wytacz urzadzenie i odczekaj 10 sekund.

11.Ponownie wtacz urzadzenie.

12.Sprawdz przypisany kanat Wi-Fi.

105
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8.6.1 Sprawdzanie przypisanego kanatu Wi-Fi

Warunki wstepne

» Urzadzenie zostato wtaczone.
» Apple iPod touch jest wtaczony.

» Urzadzenie jest podtaczone do Wi-Fi.

Bei 113.011.002.1 anmelden

Abbrechen Anmelden

B8] ¢ o i

-

Uruchom przegladarke internetowa (iPod touch).
Wprowadz nazwe sieciowa (sprawdz nazwe sieci
na tabliczce parametrow sieciowych) w pasku
adresu w formacie XXX XXX.XXX.1.

Pojawi sie okno logowania.

. Wprowadz admin jako nazwe uzytkownika i hasto.

Otworzy sie okno Working Mode Configuration.
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T PRTS — 4. Wybierz podmenu AP Interface Setting.
113.011.002.1 I Otworzy sie okno AP Interface Setting.
Gl
e s - 5. Sprawdz warto$¢ Frequency (Channel).
113.011.002.1 e W rozwijanej liscie wyswietlana jest przypisana

obecnie czestotliwo$¢ i odpowiedni kanat.
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8.7 Czyszczenie

/2\ ZAGROZENIE! Porazenie pradem spowodowane wniknieciem cieczy.
» Przed rozpoczeciem czyszczenia lub dezynfekcji wytacz urzadzenie i odtacz je od sieci
elektrycznej.
» Nie dopuszczaj do wnikania cieczy do wnetrza obudowy.
» Nie czy$¢ ani nie dezynfekuj obudowy srodkami w sprayu.

» Urzadzenie mozna ponownie podtaczy¢ do sieci elektrycznej dopiero po catkowitym
wyschnieciu z zewnatrz i wewnatrz.

UWAGA! Uszkodzenia spowodowane przez agresywne srodki chemiczne.

: [3

» Nie dopuszczaj do kontaktu urzadzenia ani jego akcesoridéw z agresywnymi substancjami
chemicznymi, takimi jak mocne i stabe zasady, mocne kwasy, aceton, formaldehyd,
weglowodory halogenowane lub fenol.

» Jesli urzadzenie zostato zanieczyszczone agresywnymi substancjami chemicznymi,
natychmiast wyczys¢ je przy pomocy tagodnego $rodka czyszczacego.

0 Czys¢ urzadzenie co najmniej raz na 4 tygodnie.

1. Malowane elementy i powierzchnie wykonane z aluminium nalezy czysci¢ szmatka i tagodnym
detergentem.

2. Poleruj za pomoca wilgotnej szmatki.

8.8 Dezynfekcja/dekontaminacja

/2\ ZAGROZENIE! Porazenie pradem spowodowane wniknieciem cieczy.
4

Przed rozpoczeciem czyszczenia lub dezynfekcji wytacz urzadzenie i odtacz je od sieci
elektrycznej.

» Nie dopuszczaj do wnikania cieczy do wnetrza obudowy.

» Nie czy$¢ ani nie dezynfekuj obudowy srodkami w sprayu.

» Urzadzenie mozna ponownie podtaczy¢ do sieci elektrycznej dopiero po catkowitym
wyschnieciu z zewnatrz i wewnatrz.

1. Wytacz urzadzenie i odtacz je od zasilania.
2. Odtacz wszystkie przewody i akcesoria urzadzenia.
3. Przed dezynfekcja wyczys$¢ urzadzenie za pomoca tagodnego srodka czyszczacego.
4. Wybierz metody dezynfekcji, ktore sa zgodne z przepisami prawnymi i wskazéwkami dla danego
rodzaju zastosowan.
0 Uzyj np. alkoholu (etanolu, izopropanolu) lub srodkéw dezynfekujacych na bazie alkoholu.
5. Przetrzyj powierzchnie niestrzepiaca sie sciereczka zwilzona srodkiem dezynfekujacym.

6. Odkaz wszystkie elementy, ktore beda wysytane wraz z urzadzeniem.
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8.9 Konserwacja i wymiana pierscieni uszczelniajacych
8.9.1 Konserwacja pierscieni uszczelniajacych

Warunki wstepne

« Dostepny jest smar do pierscieni uszczelniajacych.
Jesli uzywasz rozpuszczalnikdw, pierscienie uszczelniajace musza by¢ regularnie konserwowane.

1. Nasmaruj ponownie pierscienie uszczelniajace.

8.9.2  Wpymiana pierscieni uszczelniajacych
Uszkodzone pierscienie uszczelniajagce mozna wymienic.

Wymiana pierscieni uszczelniajacych jest wymagana w nastepujacych przypadkach:
« Uszkodzenie pierscienia uszczelniajacego.
» Nierowne pobieranie cieczy.
« Koncéwki do pipet przeciekaja.

Warunki wstepne
» Urzadzenie jest wytaczone.
« Kabel zasilajacy zostat odtaczony.
« Wyjeto tacke zatadowcza.
« Dostepny jest zestaw narzedzi do piersécieni uszczelniajacych.
Zablokuj dzwignie.
Ostroznie pot6z urzadzenie na lewym boku.
Przetnij uszkodzony pierscien uszczelniajacy.
Wyjmij resztki pierscienia uszczelniajacego.

Wyczys¢ stozek koficowy za pomoca niestrzepiacej sie szmatki.

ok w N =

Zatéz nowy pierscien uszczelniajacy i ostroznie wcisnij go w rowek.

8.10 Serwis i konserwacja

Zespot serwisowy Eppendorf AG jest zawsze dostepny, jesli potrzebny jest serwis lub konserwacja
urzadzenia.

Firma Eppendorf AG zaleca serwisowanie urzadzenia raz do roku.
Postanowienia dotyczace serwisowania:

» Serwis

« Kwalifikacja operacyjna (0Q) zgodnie ze specyfikacja producenta

- Badanie bezpieczenstwa elektrycznego zgodnie z krajowymi przepisami

Informacje na temat oferty serwisowej sa dostepne na stronie: www.eppendorf.com/epservices.

109



Konserwacja
110 epMotion® 96 - epMotion® 96xI
Polski (PL)



9 Dane techniczne
9.1 epMotion 96
9.1.1  Objetosc

Dane techniczne
epMotion® 96 - epMotion® 96x|
Polski (PL)

Zakres objetosci

0,5 uL — 300 pL

Skok

0,1 uL

9.1.2 Waga/wymiary — pojedynczy stot podnosny

Szerokos$é 215 mm
Gtebokos¢ 344 mm
Wysokosé 525 mm
Ciezar 19670 g

9.1.3  Waga/wymiary — suwak 2-pozycyjny

Szerokos$¢ 348 mm
Gtebokosé 344 mm
Wysokosé 525 mm
Ciezar 20580 g

9.2 epMotion 96xI

9.2.1 Objetosc¢

Zakres objetosci 5 pL - 1000 pL
Skok 0,1 L

9.2.2 Waga/wymiary — pojedynczy stot podnosny

Szerokos¢ 215 mm
Gtebokos¢ 344 mm
Wysokosé 576 mm
Ciezar 20220 g

9.2.3 Waga/wymiary — suwak 2-pozycyjny

Szerokos$¢ 348 mm
Gtebokos¢ 344 mm
Wysokos¢ 576 mm
Ciezar 21200 g
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9.3 Interfejsy

Stacja dokujaca

Potaczenie kompatybilne z Apple Lightning

9.4 Zrodto zasilania

Napiecie 100 V-240V, AC
Czestotliwosc 50 Hz - 60 Hz
Pobo6r mocy 175 W

Klasa zabezpieczenia |

Kategoria przepieciowa I
Mikrobezpiecznik F3A250V

9.5 Btedy pomiarowe

9.5.1 epMotion 96

Koncowka testowa

Objetos¢ testowa

Btad pomiaru

Btad systematyczny

Btad przypadkowy

+ %

+ %

50 pL TpuL 2 <3
300 plL 5l 2 <3
9.5.2 epMotion 96xI

Koncowka testowa

Objetosc testowa

Btad pomiaru

Btad systematyczny

Btad przypadkowy

+ %

+ %

300 L

5puL

2

<3

1000 pL

10 pL

2

<3




9.6 Warunki testowe

Dane techniczne
epMotion® 96 - epMotion® 96x|
Polski (PL)

Urzadzenie zostato przetestowane zgodnie ze standardowymi procedurami operacyjnymi firmy.

ﬂ Standardowe procedury operacyjne sa dostepne na zadanie.

9.7 Warunki otoczenia

Otoczenie

Do uzytku wytacznie wewnatrz pomieszczen

Temperatura otoczenia

15°C-24°C

Wilgotnos$¢ wzgledna

55 % - 75 %, brak skraplania

Cisnienie atmosferyczne

860 hPa — 1060 hPa
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10 Transport, przechowywanie i wyrzucanie
10.1  Sktadowanie
Temperatura powietrza | Wilgotnos¢ wzgledna Cisnienie
atmosferyczne
W opakowaniu -20°C-+70°C 10 % - 80 % 300 hPa - 1060 hPa
transportowym
Bez opakowania -20°C-+70°C 10 % - 80 % -
transportowego

10.2 Dekontaminacja przed wysytka

Jesli urzadzenie jest przekazywane do autoryzowanego Serwisu Technicznego celem naprawy lub do
autoryzowanego dystrybutora celem wyrzucenia, nalezy uwzglednic¢ ponizsze zalecenia:

OSTRZEZENIE! Zagrozenie dla zdrowia z powodu zanieczyszczonego urzadzenia.
A 1. Przestrzegaj informacji zawartych w certyfikacie dekontaminacji. Jest on dostepny w
formie dokumentu PDF na naszej stronie internetowe;j
(https://www.eppendorf.com/decontamination).

2. Zdekontaminuj wszystkie elementy przeznaczone do wysytki.
3. Dotacz do przesytki doktadnie wypetniony certyfikat dekontaminacji.

10.3 Transport

Temperatura powietrza | Wilgotno$¢ wzgledna Cisnienie
atmosferyczne
Transport ogdlny -20°C-+70°C 10 % - 80 % 300 hPa — 1060 hPa
PRZESTROGA! Ryzyko urazu z powodu podnoszenia i przenoszenia ciezaréw.
Urzadzenie jest ciezkie. Podnoszenie i przenoszenie urzadzenia moze powodowac urazy

kregostupa.

» Urzadzenie nalezy podnosic lub przenosi¢ z pomoca odpowiedniej liczby 0so6b.
» Do przesuwania urzadzenia uzyj urzadzenia transportowego.

Przed transportem nalezy wykonaé ponizsze kroki:

1. Wyjmij kofcédwki do pipet
2. Wyjmij ramke zatadowcza i adapter, a nastepnie zapakuj je oddzielnie.

3. Zapakuj urzadzenie pipetujace w oryginalne opakowanie.
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10.4 Wyrzucanie
Wyrzucajac produkt, przestrzegaj obowiazujacych regulacji prawnych.

Informacja dotyczaca wyrzucania urzadzen elektrycznych i elektronicznych we Wspdlnocie
Europejskiej:

W obrebie Wspdlnoty Europejskiej wyrzucanie urzadzen elektrycznych jest requlowane przez krajowe
przepisy oparte na Dyrektywie UE 2012/19/UE dotyczacej zuzytego sprzetu elektrycznego i elektronicznego
(WEEE/ZSEE).

Zgodnie z tymi regulacjami urzadzenia dostarczone po 13 sierpnia 2005 roku w ramach relacji
miedzyfirmowych, do ktdrych zalicza sie ten produkt, nie moga by¢ gromadzone tacznie z odpadami
komunalnymi lub pochodzacymi z gospodarstw domowych. Sa one w zwiazku z tym oznaczane
nastepujacym symbolem:

Poniewaz przepisy dotyczace wyrzucania odpaddw moga sie r6zni¢ w krajach UE, aby uzyskac¢ dalsze
informacje skontaktuj sie z dostawca.
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11 Informacje dotyczace zamawiania
11.1  epMotion 96
Nr zamow. Nr zamow. Opis
(Miedzynarodowy) | (Ameryka

Pétnocna)
5069 000.012 5069000004 epMotion 96
5069 000.110 5069000101 epMotion 96

with 2-position slider

11.2  epMotion 96xl

Nr zamow. Nr zamow. Opis
(Miedzynarodowy) | (Ameryka

Pétnocna)
5069 000.217 5069000209 epMotion 96xI
5069 000.314 5069000306 epMotion 96xI

with 2-position slider

11.3  Akcesoria

Nr zamow. Nr zamow. Opis
(Miedzynarodowy) | (Ameryka
Potnocna)

5069 074.008 5069074008 Modification kit “2-position slider"

5069 072.005 5069072005 Loading frame

5069 073.001 5069073001 Adapter for 384-well plates
Thermoadapter

5075 787.008 960002199 for PCR plates, 96 wells, skirted

5075 788.004 960002202 for PCR plates, 384 wells, skirted
Thermoblock

5075 766.000 960002083 for 96 test tubes 0.2 mL, 77 PCR tubes 0.5 mL or a PCR plate
with 96 wells

5075 767.007 960002091 for a PCR plate with 384 wells

5069 858.505

0O-ring tool set
with separator, blade, hook, mounting cone, mounting cylinder

5069 884.000

O-ring grease
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11.4  Koncowki do pipet i pudetka

11.4.1 50 pL

» epMotion 96

Nr zamow. Nr zamow. Opis
(Miedzynarodowy) | (Ameryka
Pétnocna)
epT.l.P.S. Motion Filter Reloads 50 pL
12 x 2 trays with 96 tips each
0030 014.529 0030014529 PCR clean and Sterile
0030 014.430 0030014430 PCR clean
epT.l.P.S. Motion Reloads 50 pL
12 x 2 trays with 96 tips each
0030 014.421 0030014421 Eppendorf Quality
Box
for epT.I.P.S. Motion 1 000 pL
0030 014.677 0030014677 10 pieces
11.4.2 300 pL
« epMotion 96
+ epMotion 96xI
Nr zamow. Nr zamow. Opis
(Miedzynarodowy) | (Ameryka
Pétnocna)
epT.l.P.S. Motion Filter Reloads 300 pL
12 x 2 trays with 96 tips each
0030 014.537 0030014537 PCR clean and Sterile
0030 014.472 0030014472 PCR clean
epT.l.P.S. Motion Reloads 300 pL
12 x 2 trays with 96 tips each
0030 014.464 0030014464 Eppendorf Quality
Box
for epT.I.P.S. Motion 1 000 puL
0030 014.677 0030014677 10 pieces




11.43 1000 pL

« epMotion 96xI

Informacje dotyczace zamawiania
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Nr zamow. Nr zamow. Opis
(Miedzynarodowy) | (Ameryka
Pétnocna)
epT.l.P.S. Motion Filter Reloads 1 000 pL
12 x 2 trays with 96 tips each
0030 014.510 0030014510 PCR clean
epT.l.P.S. Motion Reloads 1 000 pL
12 x 2 trays with 96 tips each
0030 014.502 0030014502 Eppendorf Quality
Box
for epT.l.P.S. Motion 10 pL, 50 pL, 300 pL
0030 014.669 0030014669 10 pieces
Box
for epT.I.P.S. Motion 1 000 pL
0030 014.677 0030014677 10 pieces
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