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1 Sposob korzystania z instrukcji

1.1

Korzystanie z instrukgji

Sposob korzystania z instrukcji

InjectMan® 4 9
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» Przeczytaj doktadnie niniejsza instrukcje obstugi przed rozpoczeciem uzywania
urzadzenia. Zapoznaj sie takze z instrukcjami obstugi akcesoridw.

» Niniejsza instrukcja stanowi czes¢ produktu. Z tego wzgledu musi byé zawsze tatwo

dostepna.

» Jesli urzadzenie ma by¢ przekazane osobom trzecim, zatacz do niego niniejsza

instrukcje obstugi.

» Aktualna wersje instrukcji obstugi we wszystkich dostepnych jezykach mozna znalez¢
na www.eppendorf.com/manuals.

1.2
1.2.1

Symbole zagrozen i klasyfikacja zagrozen
Symbole zagrozen

Zalecenia dotyczace bezpieczenstwa znajdujace sie w niniejszej instrukcji zostaty
oznaczone nastepujacymi symbolami i poziomami zagrozen:

Skaleczenie

A

Porazenie pradem

A
A

Niebezpieczny punkt

Szkody materialne

1.2.2 Symbole zagrozen

ZAGROZENIE Prowadzi do powaznych urazéw lub $mierci.
OSTRZEZENIE Moze prowadzi¢ do powaznych urazéw lub $mierci.
PRZESTROGA Moze prowadzi¢ do lekkich lub $rednich urazéw.
UWAGA Moze prowadzi¢ do powstania szkod materialnych.
13 Uzywane symbole

Wyglad Objasnienie

1. Czynnosci do wykonania w okreslonej kolejnosci

2.

4 Czynnosci do wykonania bez okreslonej kolejnosci
. Wykaz

Tekst Tekst na wyswietlaczu lub w oprogramowaniu

Informacje dodatkowe
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2
2.1

Bezpieczenstwo
Uzytkowanie zgodnie z przeznaczeniem

InjectMan 4 jest przeznaczony do uzycia w badaniach biologicznych, chemicznych i
fizycznych. Stuzy do precyzyjnego pozycjonowania mikrokapilar i podobnych narzedzi
oraz do transferu probek o bardzo matej objetosci.

InjectMan 4 jest przeznaczony wytacznie do zastosowan naukowych.

InjectMan 4 moze by¢ uzywany wytacznie wewnatrz pomieszczen i przez
wykwalifikowany personel.

22

A\

Zagrozenia przy uzytkowaniu zgodnie z przeznaczeniem

OSTRZEZENIE! Ryzyko obrazen z powodu odskakujacych kapilar i
odpryskow szkta.

W wyniku dziatania wysokiego cisnienia kapilary moga odtaczyé sie od gtowicy
zaciskowej i wystrzelic.

W przypadku nieprawidtowej obstugi kapilary moga ulec peknieciu.

» Nos okulary ochronne.

» Nigdy nie nalezy celowaé kapilarami w inne osoby.

» Uzywaj wytacznie kapilar o $rednicy zewnetrznej zgodnej z warto$cia
wskazana w specyfikacji gtowicy zaciskowej.

» Kapilary mozna montowa¢ i demontowac tylko wtedy, kiedy nie sa one pod
cisnieniem.

» Montuj kapilary w gtowicy zaciskowej w prawidtowy sposob.

» Nie dotykaj kapilara szalki Petriego ani innych obiektdw.

PRZESTROGA! Ryzyko skaleczenia ztamanymi kapilarami.
Kapilary sg zrobione ze szkta. Sg bardzo ostre i kruche.

» Korzystaj ze sprzetu ochrony osobiste;.

» Montuj kapilary tylko pod warunkiem, ze nie sa one pod cisnieniem.
» Nigdy nie nalezy celowa¢ kapilarami w inne osoby.

» Kapilary nalezy chwyta¢ bardzo delikatnie.
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UWAGA! Uszkodzenia mechaniczne modutéw silnikowych.
Nadmierne obciazenie prowadzi do btednych skokéw napedu lub do jego

uszkodzenia.

» Nie nalezy kierowa¢ modutow na przeszkody mechaniczne.

» Nie nalezy przytrzymywac zadnych obiektow w poblizu modutu.
» Maksymalne obciazenie modutu silnikowego wynosi 200 g.

UWAGA! Nieprawidtowe dziatanie urzadzenia
Podczas wykonywania operacji nie uzywaj telefonéw komérkowych ani innych
urzadzen do komunikacji.

» Zachowaj dystans co najmniej 2 metry.

OSTRZEZENIE! Zagrozenie dla zdrowia z powodu zakaznych ptynéw i
drobnoustrojow chorobotwadrczych.

» W czasie pracy z zakaznymi ptynami i drobnoustrojami chorobotwdrczymi
postepuj zgodnie z przepisami obowiazujacymi w Twoim kraju oraz klasa
bezpieczenstwa laboratorium, kartami charakterystyki substancji
niebezpiecznej i notami aplikacyjnymi wytwdrcow.

» Korzystaj ze sprzetu ochrony osobistej.

» Zapoznaj sie z dokumentem "Laboratory Biosafety Manual" (zrédto: World
Health Organization, Laboratory Biosafety Manual, w aktualnie obowigzujacej
wersji).
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23 Znaki ostrzegawcze na urzadzeniu
Symbol ostrzegawczy Objasnienie

Ostrzega przed ryzykiem skaleczenia czubkami kapilar

Ostrzega przed ryzykiem zmiazdzenia przez modut
silnikowy

Ostrzega przed polami magnetycznymi

Przeczytaj instrukcje obstugi

> B> P>

24 Wymagania wobec uzytkownika

Urzadzenie i akcesoria moga by¢ obstugiwane jedynie przez wyszkolony i
wykwalifikowany personel.

Przed rozpoczeciem uzywania urzadzenia doktadnie przeczytaj instrukcje obstugi i
zapoznaj sie ze sposobem dziatania urzadzenia.

25 Informacje dotyczace odpowiedzialnosci za produkt

W opisanych ponizej przypadkach ochrona, ktéra objete jest urzadzenie, moze utracié
waznos¢, a odpowiedzialnos¢ za wynikte szkody materialne i obrazenia ciata ponosi osoba
obstugujaca urzadzenie:

« Urzadzenie jest uzywane niezgodnie z instrukcja obstugi.

+ Urzadzenie jest uzywane niezgodnie z przeznaczeniem.

« Uzywane sa akcesoria lub materiaty, ktére nie sa zalecane przez firme Eppendorf.

» Urzadzenie jest konserwowane lub naprawiane przez osoby nieupowaznione do tego
przez firme Eppendorf.

» Uzytkownik dokonat nieautoryzowanych modyfikacji urzadzenia.
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3 Opis produktu
3.1 Lista dostarczonych sktadnikow

Liczba Opis

Modut X

Modut Y

Modut Z
tacznik YZ
Ztacze obrotowe

Gtowica katowa

Pulpit sterowniczy

Kabel zasilajacy

Ostona kabla

Instrukcja obstugi

Instrukcja skréocona

Al Al alalalal -

Instrukcja rozpakowywania

3.1.1 Narzedzia

Liczba Opis

7 Klucz imbusowy, 1,5 mm, 2 mm, 2,5 mm, 3 mm, 4 mm, 5 mm, 6 mm

Imbusowy $rubokret dynamometryczny, 3 mm

1
1 Srubokret imbusowy, 1,3 mm
1 Torba narzedziowa

3.1.2 Akcesoria

Liczba Opis

1 Kabel do FemtoJet 4i/Femtolet 4x

2 Narzedzie pomocnicze do uchwytu kapilary
1 Zestaw cze$ci zamiennych

1 Etykieta
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3.2 Cechy produktu

Mikromanipulator InjectMan 4 zostat zaprojektowany specjalnie do przeprowadzania
proceséw wymagajacych intuicyjnego poruszania kapilara.

InjectMan 4 taczy w sobie zalety klasycznego systemu mechanicznego z dodatkowymi
mozliwosciami precyzyjnego systemu sterowanego elektronicznie.

Ruch kapilary jest sterowany joystickiem. Wiekszy ruch joysticka do przodu lub do tytu
powoduje przyspieszenie ruchu kapilary. Zakresy ruchu umozliwiaja przemieszczanie sie
do dowolnej pozycji zakresu roboczego mikromanipulatora.

Dynamiczny ruch joysticka nadaje sie w szczegdlnosci do iniekcji seryjnych i technik
wymagajacych szybkiego ruchu iniekcyjnego.

Oprogramowanie oferuje zdefiniowane fabrycznie aplikacje, mozliwo$é¢ dowolnego
programowania funkcji przyciskow programowych, aplikacje, ktéra mozna dowolnie
programowad, oraz pamie¢ do zapisywania réznych pozycji z uzyciem wszystkich
wspédtrzednych przestrzennych.

3.3 Wyglad produktu

Modut silnikowy zostat zamontowany na specjalnym adapterze mikroskopowym lub na
wolnostojacym tréjnogu (magnetycznym). Pulpit sterowniczy jest mechanicznie
odtaczony od modutu silnikowego.

Rys. 3-1: InjectMan 4 — montaz z prawej strony

1 Modut silnikowy 2 Pulpit sterowniczy



Opis produktu
InjectMan® 4 15
Polski (PL)

3.3.1  Modut silnikowy

Modut silnikowy sktada sie z trzech modutéw. Uktad modutdw umozliwia ruch kapilary we
wszystkich trzech osiach przestrzeni. Modut X razem z kapilara mozna wychyli¢ z zakresu
roboczego z uzyciem ztacza obrotowego. Kat iniekcji dla kapilary mozna ustawiaé
dowolnie na gtowicy katowe;j.

Rys. 3-2: Modut silnikowy — montaz z prawej strony

1 Modut Z 4 ModutY
2 tacznik YZ 5 Ztacze obrotowe
3 Gtowica katowa 6 Modut X

3.3.2 Adapter mikroskopowy

Modut silnikowy jest montowany na adapterze mikroskopowym. Do kazdego typu
mikroskopu jest dostepny specjalny adapter. Adaptery mikroskopowe sa montowane
poziomo lub pionowo.

0 Adapter mikroskopowy nie jest dotaczony do dostawy.
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Rys. 3-3:  Adapter mikroskopowy do montazu poziomego — Olympus 1 jako przyktad

1 Oznaczenie zawierajace typ 3 Uchwyt modutu Z
mikroskopu Do adapterédw mikroskopowych

2 Wyciecie na kabel montowanych poziomo

Rys. 3-4:  Adapter mikroskopowy do montazu pionowego — Nikon 1 jako przyktad

1 Oznaczenie zawierajace typ 2 Stopka suwaka Z
mikroskopu Do adapterédw mikroskopowych
montowanych pionowo
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3.3.3  Pulpit sterowniczy

Pulpit sterowniczy zawiera klawiature, wyswietlacz i joystick, a takze selektor obrotowy
umieszczony z boku. Kierunek ruchu i predkosc¢ joysticka sa przenoszone na kapilare.
Sposdb reakcji na ten ruch i rozpieto$¢ zakresu roboczego sa definiowane w ustawieniach
oprogramowania. Zakres roboczy mozna wybiera¢ i modyfikowac¢ na panelu sterowania za
pomoca selektora obrotowego.

4

Rys. 3-5: Pulpit sterowniczy — przéd

1 Joystick 3 Panel sterowania

Ruch dynamiczny Selektor obrotowy

2 Wyswietlacz Do zwigkszania lub zmniejszania
predkosci
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2 3 4 5 6
Rys. 3-6: Pulpit sterowniczy — tyt
1 Przetacznik zasilania W/Wyt 5 Ztacze dla modutu Z
2 Mikrobezpiecznik 6 Ztacze dla modutu X
3 Ztacze zasilania 7 Ziacze dla modutu Y
4 Ztacza serwisowe 8 Ztacze dla urzadzenia zewnetrznego

Sterownik nozny, FemtoJet, FemtoJet
express, PiezoXpert lub PC
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3.3.4 Narzedzie

&

|
%

Rys. 3-7: Narzedzie

1 Imbusowy Srubokret 3 Klucz imbusowy
dynamometryczny, 1,5mm, 2 mm, 2,5 mm, 3 mm, 4 mm,
3 mm 5mm, 6 mm

2 Srubokret imbusowy
1,3 mm
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34 Panel sterowania

Za pomoca przyciskow na panelu sterowania mozna wtacza¢ pulpit sterowniczy i
wybiera¢ zakres roboczy. Za pomoca przyciskdw programowych mozna otwieraé
aplikacje, uruchamiac¢ funkcje, poruszac sie po menu i ustawia¢ parametry.

eppendorf

2 —-@ = ‘ 6

s @1
Q-JL-_]L-_]L-JL-)J
I
4
Rys. 3-8: Panel sterowania
1 Przycisk coarse 5 Przycisk standby
Ustawianie duzego zakresu roboczego Uruchamianie pulpitu sterowniczego lub
2 Przycisk fine/x-fine anulowanie ruchow automatycznych
Ustawianie $redniego lub matego 6 Wyswietlacz
zakresu roboczego Wyswietla oprogramowanie
3 Przycisk menu 7 Przycisk home
Otwarcie menu Przesuwanie kapilary poza zakres

4 Przyciski programowe 1 - 5 roboczy do zdefiniowanej pozycji

Wybor aplikacji, uruchamianie funkcji,
nawigacja lub ustawianie wartosci
parametrow
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35 Joystick

Joystick steruje ruchem kapilary we wszystkich osiach przestrzennych. Ruch kapilary jest
przyspieszany w zaleznosci od tego, jak mocno joystick jest przesuwany do przodu lub do
tytu.

Rys. 3-9:  Joystick

1 Przycisk joysticka 2 Joystick
Steruje ruchem w osiach X Y i Z

3.5.1 Zakres dynamiczny
Rozpietos$¢ zakresu dynamicznego jest ograniczona przez zakres ruchu modutéw
X, Yi2).

Kiedy poruszasz joystickiem, kapilara zaczyna poruszac¢ sie w tym samym kierunku co
joystick. Ruch kapilary jest przyspieszany proporcjonalnie do wychylenia joysticka. Ruch
jest zatrzymywany w momencie zwolnienia joysticka.
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3.5.2 Kierunek ruchu joysticka

Joystickiem mozna poruszac w ptaszczyznie poziomej. Umozliwia to sterowanie silnikami
modutu X i modutu Y. Joystickiem mozna porusza¢ tylko w jednej osi lub w kombinacji
wielu osi. Obracanie joystickiem powoduje ruch modutu silnikowego w osiach pionowych.

/
\

\/‘

Rys. 3-10: Ruchwosi XiY
Rys. 3-11:  Ruch wosi Z

3.5.3 Funkcje przycisku joysticka

'

Rys. 3-12:

Funkcja

» Poruszanie kapilara w kierunku
poziomym (0$ X i Y).

» Poruszanie kapilara w kierunku
pionowym (03 Z).

» Uruchamianie funkcji (np. uruchamianie
iniekcji).
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3.6 Zakresy predkosci

Zakres ruchu joysticka obejmuje trzy zakresy predkosci. Predko$¢ mozna ustawia¢ za
pomoca selektora obrotowego na pulpicie sterowniczym, w menu Speed.

Zakresy predkosci:

» coarse — duzy zakres roboczy

» fine — $redni zakres roboczy

* x-fine — maty zakres roboczy
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4 Instalacja
4.1 Przygotowanie do instalacji
UWAGA! Uszkodzenie pulpitu sterowniczego z powodu nieprawidtowej
-
obstugi.
» Chwytaj pulpit sterowniczy za obudowe.
» Nie podno$ pulpitu sterowniczego, trzymajac za joystick.
» Nigdy nie ktadz pulpitu sterowniczego joystickiem do dotu.
o Zachowaj opakowanie i urzadzenia zabezpieczajace transport do uzycia w
przysztosci.
0 Nie uzywaj urzadzenia, jesli wida¢ na nim uszkodzenia lub jesli zniszczone jest
jego opakowanie.
1. Sprawdz opakowanie pod katem uszkodzen.
2. Ostroznie wyjmij modut silnikowy i pulpit sterowniczy z opakowania.
3. Sprawdz, czy dostarczono wszystkie elementy.
4. Sprawdz moduty, pulpit sterowniczy i akcesoria pod katem uszkodzen.

4.1.1  Jesli stwierdzisz jakiekolwiek uszkodzenia, zgtos je
» Skontaktuj sie z obstuga klienta.

4.1.2 Niekompletna dostawa

» Skontaktuj sie z obstuga klienta.

4.1.3 Zespot adaptera mikroskopowego
Adapter mikroskopowy nie jest dotaczony do dostawy i nalezy go zaméwic oddzielnie.

» Zmontuj adapter mikroskopowy zgodnie z jego instrukcja montazu.

4.2 Wybor lokalizacji

Woybierz miejsce dla urzadzenia zgodne z ponizszymi kryteriami:

* Odpowiednie gniazdko elektryczne o parametrach zgodnych z informacjami na
tabliczce znamionowej.

« Stét o wypoziomowanej i rownej powierzchni roboczej i konstrukcji zdolnej do
utrzymania ciezaru urzadzen.

« Mata lub st6t zapewniajacy ttumienie wibracji.

« Miejsce chronione przez bezposrednim Swiattem stonecznym i nienarazone na
przeciagi.
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0 W czasie pracy musi by¢ zapewniony tatwy dostep do wytacznika sieciowego i
zabezpieczenia elektrycznego linii zasilajacej (np. wytgcznika
réznicowopradowego).

4.3 0Ogdlna instrukcja montazu
4.3.1 Montaz z uzyciem poziomego adaptera mikroskopowego

8 9 10
Rys. 4-1: Schemat montazu z prawej strony
1 Uchwyt modutu Z 6 Ztacze obrotowe
Pozycja do montazu z lewej strony 7 Modut X
2 Oznaczenie adaptera 8 tacznik YZ

mikroskopowego

3 Uchwyt modutu Z 9 Gtowica katowa

Pozycja do montazu z prawej strony 10 Uchwyt kapilary 4
4 Modut Z (niedotaczony do dostawy)

5 ModutY
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4.3.2 Montaz z uzyciem pionowego adaptera mikroskopowego

7 8 9
Rys. 4-2: Schemat montazu z prawej strony
1 Suwak Z 6 Modut X
2 Oznaczenie adaptera 7 tacznikYZ
mikroskopowego 8 Gtowica katowa
3 Modutz 9 Uchwyt kapilary 4
Modut' Y (niedotaczony do dostawy)

5 Ziacze obrotowe
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4.3.3 Modut(X,Y, 2)

Rys. 4-3: Modut Y (przyktadowy)

1 Kabel 4 Skala

2 Identyfikator modutu Zakres ruchu szyny

3 Szyna ruchoma 5 Szyna nieruchoma



Instalacja
28 InjectMan® 4
Polski (PL)

4.3.4 Uchwyt modutu Z — poziomy adapter mikroskopowy

Rys. 4-4: Uchwyt modutu Z, przéd i tyt

1 Suwak 3 Sruba
Mocowanie modutu Z

4 Sruba
Mocowanie uchwytu modutu Z do
adaptera

2 Ogranicznik
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4.3.5 Suwak
1 2 3 4
9|
&G A
0 ~@4 A

Rys. 4-5: Suwak - przyktad pozycji podktadek na uchwycie modutu Z

1 Suwak 3 Podktadka ptaska
2 Podktadka blokujaca 4 Sruba
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4.3.6 Suwak Z - pionowy adapter mikroskopowy

4 5
Rys. 4-6: Suwak Z - przyktadowa pozycja podktadek na pionowym adapterze
1 Suwak 4 Podktadka ptaska
2 Podkfadka blokujaca 5 Sruba

3 Suwak Z
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4.3.7 Gtowica katowa

Gtowica katowa jest dostarczana w postaci gotowej do montazu po prawej stronie. W
przypadku montazu z lewej strony konieczna jest zmiana pozycji Sruby radetkowanej i
odpowiednie obrécenie uchwytu dla uchwytu kapilary.

Rys. 4-7: Gtowica katowa z wtozonym uchwytem kapilary 4

1 Oznaczenie 4 Uchwyt dla uchwytu kapilary

Do ustawiania kata Sruba radetkowana

2 Sruba radetkowana Do mocowania uchwytu kapilary

Do ustawiania kata iniekcji 6 Narzedzie utatwiajace

3 Uchwyt kapilary 4 pozycjonowanie
(niedotgczony do dostawy)
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4.3.8 Ziacze obrotowe

Ztacze obrotowe jest dostarczane w postaci gotowej do montazu z prawej strony. W
przypadku montazu z lewej strony konieczna jest modyfikacja ztacza obrotowego.

5
1 6

7

8
4

Rys. 4-8: Ztacze obrotowe do montazu modutu silnikowego z prawej strony

1 Suwak 5 Ptytka blokujaca

Modut Y 6 tacznik gorny

2 Podstawa obrotowa . .
Oznaczenie montazowe

Sruby imbusowe | oznacza montaz z lewej strony

|| oznacza montaz z prawej stron
Suwak P J y

Modut X 8 tacznik dolny

4.4 Montaz modutu silnikowego

Modut silnikowy mozna zamontowac¢ po prawej lub lewej stronie adaptera
mikroskopowego. Ponizsza instrukcja dotyczy montazu po prawej stronie. W celu
montazu po lewej stronie konieczna jest modyfikacja ztacza obrotowego i gtowicy
katowe;j.

0 Modut silnikowy jest montowany standardowo na mikroskopie inwersyjnym.
Mozna go réwniez zamontowac¢ na uniwersalnym statywie. Montaz na
uniwersalnym statywie jest opisany w odpowiedniej instrukcji obstugi.
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4.4.1 Montaz modutu Z — poziomy adapter mikroskopowy
Warunki wstepne

» Adapter mikroskopowy montowany poziomo

+ Instrukcja instalacji adaptera mikroskopowego

» Imbusowy $rubokret dynamometryczny, 3 mm

o 1. Wsun uchwyt modutu Z do adaptera
“; @® mikroskopowego.

2. Wsun nieruchoma szyne do uchwytu
modutu Z az do ogranicznika i dokre¢
srube.

Kabel potaczeniowy musi byc
skierowany do tytu.

3. Odczytaj pozycje, w ktdrej nalezy
ustawi¢ uchwyt modutu Z, z kolumny 1
tabeli (instrukcja instalacji adaptera
mikroskopowego).

4. Wsun uchwyt modutu Z razem z

modutem Z do wyznaczonej pozycji i
dokre¢ srube.
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4.4.2 Montaz modutu Z - pionowy adapter mikroskopowy

Warunki wstepne

» Adapter mikroskopowy montowany pionowo

+ Instrukcja instalacji adaptera mikroskopowego
+ Imbusowy $rubokret dynamometryczny, 3 mm

on 1

ciipas TI-E/-UI8
7E 2000

4.4.3 Montaz modutu Y

Warunki wstepne

1.

Wsun modut Z na suwak Z i lekko dokreé
Srube.

. Odczytaj pozycje, w ktérej nalezy

ustawi¢ modut Z, z kolumny 1 tabeli
(instrukcja instalacji adaptera
mikroskopowego).

Wsun modut Z do wyznaczonej pozycji i
dokreé srube.

+ Instrukcja instalacji adaptera mikroskopowego
« Imbusowy $rubokret dynamometryczny, 3 mm

1.
2.

Odkreé srube tacznika YZ.

Odczytaj pozycje, ktdra nalezy ustawi¢, z
kolumny 3 tabeli (instrukcja instalacji
adaptera mikroskopowego).

. Ustaw pozycje na przedniej krawedzi

ztacza YZ.
Dokre¢ $rube na ztaczu YZ.
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5. Odczytaj pozycje, ktdéra nalezy ustawié, z
kolumny 4 tabeli (instrukcja instalacji
adaptera mikroskopowego).

6. Wsun ztacze YZ razem z modutem Y do
modutu Z i przytrzymaj w tej pozycji.

7. Ustaw pozycje na gornej krawedzi ztacza
YZ.

8. Dokrec Srube na ztaczu YZ.

+ Instrukcja instalacji adaptera mikroskopowego
« Imbusowy $rubokret dynamometryczny, 3 mm

OSTRZEZENIE! Zagrozenie z powodu silnego pola magnetycznego
/ : \ Pola magnetyczne moga wptywac¢ na dziatanie rozrusznikéw serca i
defibrylatorow. Moze dojs$¢ do zresetowania rozrusznika serca.

» Zachowaj dystans co najmniej 10 cm od magnesu.
» Odlegtos¢ bezpieczenstwa nalezy zachowa¢ w szczegdlnosci podczas

instalacji.

1. Wsun ztacze obrotowe na nieruchoma
szyne modutu X.
Powinno by¢ mozliwe odczytanie
oznaczenia eppendorf.

2. Odczytaj pozycje, ktdéra nalezy ustawié, z
kolumny 6 tabeli (instrukcja instalacji
adaptera mikroskopowego).

3. Ustaw pozycje na lewej krawedzi ztacza
obrotowego.

4. Dokre¢ Srube na ztaczu obrotowym.
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5. Odczytaj pozycje, ktdra nalezy ustawié, z
kolumny 5 tabeli (instrukcja instalacji
adaptera mikroskopowego).

6. Wsun ztacze obrotowe razem z modutem
X na modut Y.

7. Ustaw pozycje na tylnej krawedzi ztacza
obrotowego.

8. Dokrec srube na ztaczu obrotowym.

4.45 Montaz gtowicy katowej

Warunki wstepne

+ Instrukcja instalacji adaptera mikroskopowego
« Imbusowy $rubokret dynamometryczny, 3 mm

1. Wsun gtowice katowa na modut X.

. N 2. Odczytaj pozycje, ktora nalezy ustawic, z
- ' @ kolumny 7 tabeli (instrukcja instalacji
o sspeet! i adaptera mikroskopowego).
9 i 3. Ustaw pozycje na prawej krawedzi
- 0 i gtowicy katowe;j.
. ; 4. Dokre¢ Srube na gtowicy katowe;j.
: e e € gnag y ka ]
2 ® ° @\
: O8]
®
4.5 Wkitadanie pierscieni uszczelniajacych do gtowicy zaciskowej
Rys. 4-9: Przekréj przez gtowice zaciskowa z prawidtowo wtozonymi pierscieniami

uszczelniajacymi i tuleja dystansujaca
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Warunki wstepne

« Pierscienie uszczelniajace i tuleja dystansujaca sa czyste i nieuszkodzone.
+ Gtowica zaciskowa jest czysta i nieuszkodzona.

+ Dostepna jest plaska i czysta powierzchnia.

1. Potdz pierscienie uszczelniajace i
gtowice dystansujaca na ptaskiej
powierzchni.

2. Nasun gtowice zaciskowa pionowo na
pierwszy pierscien uszczelniajacy i
wcisnij go do gtowicy za pomoca
uchwytu kapilary.

3. Nasun gtowice zaciskowa pionowo na
tuleje dystansujaca i wcisnij te tuleje do

(&) @ (&) gtowicy zaciskowej za pomoca uchwytu
kapilary.

4. Nasun gtowice zaciskowa pionowo na
drugi pierscien uszczelniajacy i wcisnij
go do gtowicy za pomoca uchwytu
kapilary.

4.6 Wktadanie uchwytu kapilary do gtowicy katowe;j

Warunki wstepne

» Przygotowano uchwyt kapilary 4 firmy Eppendorf.

» Przygotowano uchwyt kapilary (srednica: 4 mm) innego producenta.
» Do gtowicy zaciskowej wtozono pierscienie uszczelniajace.

1. Poluzuj $ruby radetkowane na gtowicy
katowe;.

2. Wt6z uchwyt kapilary do zacisku.

3. Ustaw uchwyt kapilary w taki sposob,
aby czubek kapilary znajdowat sie o ok.
20 mm ponad i ok. 20 mm na zewnatrz
od punktu wykonywania operacji.
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4.6.1

Podtaczanie narzedzia utatwiajacego pozycjonowanie

Warunki wstepne
» Przygotowano narzedzie utatwiajace pozycjonowanie.

» Do gtowicy katowej wtozono uchwyt kapilary.

Narzedzie utatwiajace pozycjonowanie mozna podtaczy¢ do uchwytu kapilary, aby szybko
zacisna¢ go w tej samej pozycji.

1. Zatéz narzedzie utatwiajace
pozycjonowanie na uchwyt kapilary i
dokrec je.

2. Dokrec $ruby radetkowane.

4.7

A

Wktadanie kapilary

OSTRZEZENIE! Ryzyko obrazen z powodu odskakujacych kapilar i

odpryskow szkta.

W wyniku dziatania wysokiego ci$nienia kapilary moga odtaczy¢ sie od gtowicy

zaciskowej i wystrzelié.

W przypadku nieprawidtowej obstugi kapilary moga ulec peknieciu.

» Nos okulary ochronne.

» Nigdy nie nalezy celowa¢ kapilarami w inne osoby.

» Uzywaj wytacznie kapilar o srednicy zewnetrznej zgodnej z wartoscia
wskazana w specyfikacji gtowicy zaciskowej.

» Kapilary mozna montowa¢ i demontowac tylko wtedy, kiedy nie sa one pod
ci$nieniem.

» Montuj kapilary w gtowicy zaciskowej w prawidtowy sposéb.

» Nie dotykaj kapilara szalki Petriego ani innych obiektow.
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UWAGA! Uszk(.)d‘zer‘ﬁa mechaniczne modutow sil'nikowych. .
Nadmierne obciazenie prowadzi do btednych skokéw napedu lub do jego
uszkodzenia.

» Nie nalezy kierowa¢ modutéw na przeszkody mechaniczne.
» Nie nalezy przytrzymywaé zadnych obiektéw w poblizu modutu.
» Maksymalne obciazenie modutu silnikowego wynosi 200 g.

0 Standardowa kapilara: W przypadku kapilar o $rednicy zewnetrznej od 1,0 mm
do 1,1 mm nalezy uzywaé wytacznie gtowicy zaciskowej 4 o rozmiarze 0. Jesli
chcesz uzywac innych kapilar, zamow pasujaca gtowice zaciskowa.

Warunki wstepne
« Do gtowicy zaciskowej wtozono pierscienie uszczelniajace.

1. WSsun kapilare do gtowicy zaciskowej do
oporu i dokre¢ gtowice zaciskowa.

4.8 Wktadanie Femtotips

Warunki wstepne
* Przygotowano uchwyt kapilary 4.
* Przygotowano adapter do Femtotips.

1. Zdemontuj gtowice zaciskowa.
2. Wkrec adapter do Femtotips do uchwytu kapilary.
3. Wkrec kapilare do adaptera i dokre¢ ja.
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4.9 Ustawianie kata iniekcji

410  Osiowanie modutu silnikowego

1. Aby ustawic¢ kat iniekcji, obracaj Sruba
radetkowana.

Aby wykorzystywac¢ petny zakres ruchu modutow, konieczne jest ustawienie modutéw w

Osl.

0 Doktadne wartosci pozycji wymagane do dopasowania modutéw do mikroskopu
mozna znalez¢ w instrukcji uzywanego adaptera do mikroskopu.

Position |Angle |1 2 3 4 5 6 7
holder [cml] [cml [cml] [cml [cml] [cml [cml
Down 10° 6.5 7.0 4.2 9.2 6.0 6.8 9.0
Top 25° 6.5 7.0 5.2 9.2 6.0 6.8 9.0
Top 35° 6.5 7.0 4.1 9.2 6.0 6.3 9.0
Top 45° 6.5 7.0 2.4 9.2 6.0 5.5 9.0

Rys. 4-10: Przyktadowa tabela z instrukcji instalacji adaptera mikroskopowego

Olympus 1
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Wyréwnywanie na wysokos¢
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4.10.2 Wyréwnywanie na gtebokosc¢

. Odkrec srube tacznika YZ.
. Wyréwnaj pozycje modutu Y na skali

modutu Z.

. Dokre¢ $rube, stosujac prawidtowy

moment obrotowy.

. Odkrec¢ srube na ztaczu obrotowym.
. Wyréwnaj pozycje modutu X na skali

modutu Y.

. Dokrec $rube, stosujac prawidtowy

moment obrotowy.

. Odkrec srube na uchwycie modutu Z.
. Wyréwnaj pozycje modutu Z na skali

adaptera mikroskopowego.

. Dokrec $rube, stosujac prawidtowy

moment obrotowy.
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4.10.4 Regulacja gtowicy katowej

1. Odkrec srube na gtowicy katowej.
2. Wyréwnaj pozycje gtowicy katowej na
skali modutu X.

3. Dokrec $rube, stosujac prawidtowy
moment obrotowy.

411 Zapis parametrow montazowych
Aby utatwi¢ ponowny montaz, mozna zapisa¢ parametry montazowe.

» Zanotuj parametry montazowe w tabelach.

4.11.1 Mikroskop i adapter

Nazwa Typ

Mikroskop

Adapter

Bok modutu silnikowego
stuzacy do podtaczania
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4.11.2 Modut silnikowy — poziomy adapter mikroskopowy

6

Rys. 4-11:  Odczyt parametrow montazowych
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4.11.3 Modut silnikowy — pionowy adapter mikroskopowy

Rys. 4-12:  Odczyt parametréw montazowych

Odczyt pozycji Pozycja [cm]

N|ov| gl | W N =

4.11.4 Gtowica katowa

Nazwa Pozycja [cm] Stopnie
Uchwyt kapilary

Kat iniekcji
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4.12 Konwersja ztacza obrotowego w celu montazu z lewej strony

Warunki wstepne

» Klucz imbusowy 2 mm

Oznaczenia montazowe po prawej stronie (l|) sa ustawione w linii jedne nad drugimi

OSTRZEZENIE! Zagrozenie z powodu silnego pola magnetycznego
/ f \ Pola magnetyczne moga wptywaé na dziatanie rozrusznikow serca i

defibrylatoréw. Moze dojs$¢ do zresetowania rozrusznika serca.

» Zachowaj dystans co najmniej 10 cm od magnesu.

» Odlegtosc bezpieczenstwa nalezy zachowa¢ w szczegdlnosci podczas
instalacji.

1. Obré¢ dolny facznik, tak aby umozliwié
dostep do obu $rub imbusowych.

2. Odkre¢ sruby imbusowe.
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. Lekko otwodrz gorny tacznik.

Magnesy nie maja kontaktu z ptytka
ograniczajaca.
Ptytke ograniczajaca mozna tatwo wyjac.

. Wyjmij ptytke ograniczajaca.

. Obré¢ dolny tacznik z powrotem.
. Obré¢ gorny tacznik o 180°.

Suwaki nalezy ustawi¢ pod katem 90°
wzgledem siebie.
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7. Ustaw w linii lewe oznaczenia

montazowe (I).

8. W16z ptytke ograniczajaca w taki sposéb,
aby kotki znalazty sie¢ w otworach stotu
obrotowego.

9. Obrd¢ ztacze obrotowe o 180°.

10.Wt6z $ruby imbusowe i dokrec¢ ptytke

ograniczajaca.

Oznaczenia montazowe po lewej stronie
() sa ustawione w linii jedne nad
drugimi.

propuedd®
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11.Sprawdz ustawienie tacznikdw.
Suwaki nalezy ustawi¢ pod katem 90°
wzgledem siebie.
Powinno byé mozliwe odczytanie
oznaczenia eppendorf.

413 Konwersja gtowicy katowej w celu montazu z lewej strony

Warunki wstepne
* Klucz imbusowy 1,3 mm.

1. Odkre¢ $rube ustalajaca i wyciagnij

srube radetkowana z wrzeciona.
T,
T e
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2. Obré¢ gtowice katowa o 180°.
3. Wecisnij $rube radetkowana do koncowki
J wrzeciona i dokre¢ ja za pomoca $ruby

(T
l ustalajacej.

4. Obracaj Sruba radetkowana, az uzyskasz
_ + pozadany kat.

4.14 Podtaczanie modutu silnikowego do pulpitu sterowniczego

/ OSTRZEZENIE! Niebezpieczenstwo z powodu nieprawidtowego zrédta
Z: \ zasilania.

» Przytaczaj urzadzenie wytacznie do zasilania o napieciu zgodnym z
wymaganiami umieszczonymi na tabliczce znamionowe;j.

» Korzystaj wytacznie z uziemionych gniazdek z przewodem ochronnym.

» Uzywaj wytacznie dotaczonego kabla zasilajacego.
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UWAGA! Uszkodzenie pulpitu sterowniczego z powodu nieprawidtowej
:
obstugi.
» Chwytaj pulpit sterowniczy za obudowe.
» Nie podno$ pulpitu sterowniczego, trzymajac za joystick.
» Nigdy nie ktadz pulpitu sterowniczego joystickiem do dotu.

UWAGA! Szkody materialne wynikajace z niewtasciwych potaczen.
» Dozwolone jest dokonywanie tylko takich potaczen elektrycznych, ktére
zostaty opisane w instrukcji obstugi.
» Inne potaczenia sa dozwolone tylko za zgoda Eppendorf AG.

» Podftaczaj tylko takie urzadzenia, ktore spetniaja wymogi bezpieczenstwa
okreslone w normie IEC 60950-1.

UWAGA! Zwarcie z powodu nieprawidtowej instalacji.

» Nieprzestrzeganie kolejnosci wykonywania czynnosci moze spowodowac
zwarcie.

Warunki wstepne
* InjectMan 4 jest wytaczony.
+ Odtaczono kabel zasilajacy.

. Podtacz wtyczke modutu (X,Y,Z) do portdw na pulpicie sterowniczym.
. Dokrec palcami sruby mocujace wtyczke.

. Podtacz przewdd zasilania.

. Wiacz gtéwny przetacznik zasilania.

. Ustaw parametry instalacji. Uzyj kreatora First set-up lub menu Installation, aby ustawié
parametry Side i Angle.

g b~ W N =

4.15 Ustawianie parametrow instalacyjnych

Parametry instalacyjne nalezy ustawié:

+ podczas pierwszej instalacji

* po resetowaniu

Definiowane sa nastepujace ustawienia:

» Strona modutu silnikowego, po ktorej dokonano montazu
» Kat roboczy kapilary

» Centrowanie silnikdw

» Regulacja silnikow

» Ustawianie daty



4.15.1 Kreator First set-up
Warunki wstepne
* Mikromanipulator jest wtaczony.

» Uchwyt kapilary nie jest zainstalowany.

Choosze Your Application

Faor ge‘rmanent storage, ?ress the =zoft key
for 3 seconds (Changeable in Menul

Adher. D, First
inject. Icst bial. Fhys. set-up
First set-up

Installation side: left ! right

[m] [
Left. Right Hext

First zet-up

Set installation angle
45°

A v Back Hent

Instalacja
InjectMan® 4 51
Polski (PL)

1. Wybierz aplikacje First set-up.

2. Wybierz strone do montazu.
3. Wybierz Next.

4. Wybierz kat osiowego ruchu silnika.
5. Wybierz Next.
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First zet-up

Execute function Center motors to move
the motors to the middle position.
Caution: Avoid collision

Enecute Back Hexnt

First =et-up

Mount capillary holder
at the choosen angle.

Back Hent
First zet-up
Slide motors
to an optimized position
uzing allen key.
Back Hent

First zet-up

Mount capillary and adjust position of
capillary holder if necessary.

Back Hewnt

6. Wybierz Execute.
Silnik X i silnik Y sa przesuwane do
pozycji srodkowe;j.
Silnik Z jest przesuwany do pozycji ze
stosunkiem 20/80.

7. Wybierz Next.

8. Wto6z uchwyt kapilary do gtowicy
katowe;.
Czubek kapilary powinien sie znajdowa¢
w ognisku mikroskopu.

9. Wybierz Next.

10.Dopasuj moduty recznie za pomoca
klucza imbusowego.
Ustaw koncéwke kapilary w taki sposob,
aby znajdowata sie w ognisku
mikroskopu.

11.Wybierz Next.

12.Wyjmij uchwyt kapilary.

13.WHt6z kapilare do uchwytu kapilary.

14.Wtdz uchwyt kapilary z wtozong kapilara
do gtowicy katowe;j.

15.Dokonaj precyzyjnej regulacji pozycji
uchwytu kapilary i modutow.

16.Wybierz Next.
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17.Ustaw godzine i date.
18.Wybierz Next.

First zet-up
Set time fdate

A v » Back Hewt
19.Wybierz Enter.
- Instalacja zostata zakofczona a moduty

First =et-up sa wyregulowane.

Installation is done, press EHTER Ekran ap“kacji pokazuje My application.
Mozna teraz wybraé jedna z aplikacji lub
ustawic ja jako ekran startowy.

Enter Back

4.16 Podtaczanie urzadzenia zewnetrznego

Do pulpitu sterowniczego mozna podtacza¢ nastepujace urzadzenia:
» Eppendorf FemtoJet 4i

» Eppendorf PiezoXpert

* Komputer

4.16.1 Podtaczanie Femtolet 4i

Warunki wstepne
» Urzadzenia sa wytaczone.

@  Sposob obstugi opisano w instrukcji FemtoJet 4i.

1. Podtacz Femtolet 4i do portu urzadzenia zewnetrznego.
2. Wtacz Femtolet 4i.

Rozpocznie sie faza inicjalizacji.
3. Wiacz pulpit sterowniczy.

Po zakonczeniu fazy inicjalizacji na ekranie aplikacji pojawi sie komunikat statusu
Injector ready.
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4.16.2 Podtaczanie PiezoXpert

Warunki wstepne
» Urzadzenia sa wytaczone.

0 Sposob obstugi opisano w instrukcji PiezoXpert.

1. Podtacz PiezoXpert do portu urzadzenia zewnetrznego.
2. Wtacz PiezoXpert.
Rozpocznie sie faza inicjalizacji.

3. Wiacz pulpit sterowniczy.
Po zakonczeniu fazy inicjalizacji na ekranie aplikacji pojawi sie komunikat statusu
PiezoXpert ready.

4.16.3 Podfaczanie komputera

Warunki wstepne

+ Dostepny jest kabel do przesytu danych.

+ Urzadzenia sa wytaczone.

0 Sterowanie za pomoca komputera opisano w instrukcji Cell Technology - PC

Control.

1. Podtacz kabel do przesytu danych do portu urzadzen zewnetrznych.

2. Podtacz kabel do przesytu danych do komputera.

3. Wiacz pulpit sterowniczy.

4.16.4 taczenie dwoch urzadzen

Warunki wstepne
» Dostepne jest ztacze typu Y.
» Urzadzenia sa wytaczone.

Mozliwe jest podtaczanie dwdch urzadzen za pomoca ztacza typu V.

Mozliwe sa ponizsze potaczenia:
» Komputer i FemtoJet 4i
» Femtolet 4i i PiezoXpert

1. Podtacz ztacze typu Y do portu urzadzen zewnetrznych.
2. Potacz ze soba kombinacje urzadzen.

3. Potacz urzadzenia.
Po zakonczeniu inicjalizacji na ekranie aplikacji pojawia sie komunikat statusu.
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5 Oprogramowanie
5.1 Wyswietlacz

Wyswietlacz pokazuje biezace ustawienia, np. wybrany zakres roboczy, pozycje silnikow i
zdefiniowane limity.

5.1.1 Woyswietlacz aplikacji

1 Ifins Toystick key = Suitch positian |
N n: 0 pm
2 — i s apE 7
2: 0
ICSI
3——= = 8
4—— = I:I I:I
Foz 1 Foz 2 Y ooff 2-axis
5—— = Limit

Rys. 5-1: Uktad wyswietlacza - aplikacja ICSI jako przyktad

1 Linia statusu z zakresem roboczym 5 Przyciski programowe

2 Aktywna aplikacja z paskami 6 Funkcja przycisku joysticka

predkosci 7 Wskaznik wspotrzednych

3 Podiaczone urzadzenie 8 Wskaznik zdefiniowanych limitow

Pola statusu przyciskow
programowych
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5.1.2 Wskaznik wspétrzednych

fine Joy=stick key = Switch position
oo 228% pm o+ 52— 1
il Yo: o off i -—: 2
2= 30 pm Le=—3
ICSI
Limnit
2 : 930 pm T4
O Me—F—5
Fos 1 Fos 2 W ooff 2-aHis
Limit
Rys. 5-2:  Wskaznik wspotrzednych
1 Ogranicznik silnika 4 Wskaznik dolnego limitu

+ = dodatni, - = ujemny 5 Dolny limit aktywny

0sS jest nieaktywna

Osiagnieto dolny limit (Z-axis Limit)
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5.1.3  Woyswietlanie menu
1 "
Menu
speed ] g Coarse
njedc Fire
Step injection H-fine
Home Injection speed
2 Clean Step inj. speed 6
FiezoHpert Position speed
Installation Home speed
Function P
Softkeys
Change appl.
Service

A |V
[ |

Enter 4 } 5

Rys. 5-3:  Wyswietlanie menu i parametrow

1 Sciezka nawigacji

Menu

Przycisk programowy strzatki w dot/

gore
Do nawigacji i zmieniania
parametrow.

4 Przycisk programowy Enter
Do potwierdzania wprowadzonych
danych, uruchamiania funkcji, zapisu
parametrow

5 Przycisk programowy strzatki w
lewo/prawo
Nawigacja

6 Parametr
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5.2 Aplikacje

for

Far germanent storage,
zeconds (Changeable in Menul

Choosze Your Application

ress the soft key

Adher. D, My
inject. Icst bial. Phys. app.
Rys. 5-4: Ekran aplikacji

Wybar aplikacji
+ Wybieranie aplikacji
« Zapisywanie aplikacji gtownej

5.2.1  Parametry aplikacji

Zdefiniowane fabrycznie funkcje réznych aplikacji.

Parametr aplikacji

Opis

Pos 1 Zapis wartosci X, Y i Z pozycji kapilary. Zmiana pozycji za
pomoca przycisku joysticka.
Pos 2 Zapis wartosci X, Y i Z pozycji kapilary. Zmiana pozycji za

pomoca przycisku joysticka.

Step inject

Aktywacja lub dezaktywacja funkcji.

Y off

Wytaczenie ruchu kapilary w osi Y. Zapobiega ruchom w
bok podczas iniekcji.

Z-axis Limit Zapis dolnego limitu pionowego ruchu kapilary.
Axial Whtaczenie ruchu kapilary wzdtuz wspornika

montazowego. Nadaje sie do prostych kapilar.
Limit Zmniejszanie lub zwigkszanie wartosci limitu.
Clean Wykonywanie funkcji.
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5.2.2  Aplikacja - Adherent cell injection

Ta aplikacja nadaje sie do iniekcji do komérek adherentnych.

coarse Toystick key = Inject
H: 0 pm
- ¥ 0 En:
2= 0 pm

Adherent cell inj

O
v 2-anis A
Limit Limit Limit Clean

Rys. 5-5:  Aplikacja 1 Adherent cell injection

Wybor parametrow

» Przycisk joysticka — iniekcja

» Dowolne programowanie przycisku programowego
« Zmniejszanie wartosci Z-axis Limit

» Ustawianie dolnego limitu (Z-axis Limit)

» Zwigkszanie wartosci Z-axis Limit

» Wykonanie funkcji Clean

5.2.3  Aplikacja - ICSI

Ta aplikacja nadaje sie do docytoplazmatycznej iniekcji plemnika.

COarse Joystick key = Suitch position
"= 0 pm
- = 0 pm
2= 0 pm
ICSI
O O
Pas1 | FPos2 voff | D=

Rys. 5-6:  Aplikacja 2 ICS/

Wybdr parametrow

* Przycisk joysticka — Przetaczanie pozycji

+ Zapis pozycji 1i2

+ Dowolne programowanie przycisku programowego
« Dezaktywacja sterowania osia ruchu (o$'Y)

+ Ustawianie dolnego limitu (Z-axis Limit)
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5.2.4  Aplikacja - Developmental biology

Ta aplikacja nadaje sie do zastosowan w biologii rozwoju.

coarse Toystick key = Inject
H: 0 i
- ¥ 0 pm
Dew, biolagy z: 0 pm
] O ]
Step : 2-aMis
Pos1 | jject | Aeial Limit

Rys. 5-7:  Aplikacja 3 Developmental biology

Wybor parametrow

» Przycisk joysticka — iniekcja

» Zapis pozycji 1

» Aktywacja funkcji Step inject

» Wiaczanie ruchu osiowego w osi Z

» Dowolne programowanie przycisku programowego
» Ustawianie dolnego limitu (Z-axis Limit)

5.2.5 Aplikacja — Physiology

Ta aplikacja nadaje sie do zastosowan w fizjologii.

COarse Joystick key = Joystick off
"= 0 pm

| g.= g ™
Phy siology i Hm
0 O O

Pos 1 Axial 2 only Ei-r:ﬁig

Rys. 5-8:  Aplikacja 4 Physiology

Wybdr parametrow

* Przycisk joysticka — wytaczenie joysticka

« Zapis pozycji 1

+ Dowolne programowanie przycisku programowego
+ Wiaczanie ruchu osiowego w osi Z

« Dezaktywacja sterowania osia ruchu (0o$ X iY)

+ Ustawianie dolnego limitu (Z-axis Limit)



Oprogramowanie
InjectMan® 4 61
Polski (PL)

5.2.6 Aplikacja - My application

Dla tej aplikacji nie ma zadnych zaprogramowanych przyciskow programowych. Te
aplikacje mozna programowac indywidualnie.

COaTEe Joystick key = Ho function
" 0

- Y= 0 Em

2= 0 pm

My application

Rys. 5-9:  Aplikacja 5 My application

Wybor parametrow
» Dowolne programowanie przycisku joysticka
« Dowolne programowanie wszystkich przyciskow programowych

53 Menu gtowne
Menu
> Coarse
e Fine
Step injection H-fine
Injection speed
Clean Step inj. speed
FiezoHpert Position speed
Installation Home speed
Function
Softkeys
Change appl.
Seryice
A v Enter < »

Rys. 5-10:  Menu gtéwne

Menu Parametr

Speed Ustawianie parametrow predkosci

Inject Ustawianie parametrow iniekcji

Step injection Ustawianie parametrow iniekcji

Home Ustawianie parametréw ruchu Home

Clean Ustawianie parametréw ruchu Clean

PiezoXpert Ustawianie parametréw urzadzenia opcjonalnego
Installation Ustawianie parametréw urzadzenia

Function Uruchamianie funkcji urzadzenia

Softkeys Programowanie przyciskéw programowych

Change appl Zmiana wybranej aplikacji lub aktywacja ekranu aplikacji
Service Uruchomienie funkcji serwisowej dla okreslonego uzytkownika
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54 Poruszanie sie po menu
Menu
_
W > Coarse
ep injection Fine
e e
N ep inj. spee:
;Aesztg?&et]i.otn Position speed
Function Home speed
Softkeys
Change appl.
Service
A v Enter < »
Rys. 5-11:

Nawigacja po oprogramowaniu

Po menu nalezy sie porusza¢ za pomoca przyciskéw strzatek. Nacisniecie Enter

potwierdza wybor. Pomiedzy réznymi menu lub ich elementami podrzednymi mozna sie
poruszaé za pomoca strzatek w lewo i w prawo.

5.4.1

Wprowadzanie lub zmiana parametrow

Parametry mozna zmienia¢ w menu za pomoca przyciskow strzatek i selektora

obrotowego, lub obracajac kétko joysticka.

Menu § Speed § Coarse

| 2
Fine

H-fine

Injection speed
Step inj. speed
Position speed

Home speed

=

A v

Enter |

Rys. 5-12:

Zmienianie parametrow

» Zmieniaj wartosci za pomoca przyciskdw
strzatek w gdre i w dot.

» Zmieniaj wartosci za pomoca selektora
obrotowego.

» Zmieniaj wartosci za pomoca gornej
czesci joysticka.

» Zapisz za pomoca Enter.
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[ Obstuga

OSTRZEZENIE! Porazenie pradem z powodu uszkodzen urzadzenia lub
Z: \ przewodu zasilajacego.

» Wiaczaj urzadzenie tylko pod warunkiem, ze ani ono ani jego przewdd nie sa
uszkodzone.

» Urzadzen mozna uzywac tylko pod warunkiem, ze ich instalacja lub naprawa
byty prawidtowe.

» W przypadku niebezpieczenstwa odtacz urzadzenie od zrédta zasilania.
Wyciagnij kabel zasilajacy z urzadzenia lub z uziemionego gniazdka
elektrycznego. Uzywaj odpowiedniego urzadzenia odcinajacego (np.
wytacznika awaryjnego laboratorium).

o Nie poruszaj joystickiem zaraz po wtaczeniu urzadzenia. Poczekaj, az zakonczy
sie inicjalizacja. Po zakonczeniu inicjalizacji wyswietlacz przetacza sie do trybu
operacyjnego.

6.1 Wiaczanie i wytaczanie urzadzenia
6.1.1 Wiaczanie urzadzenia

1. Wtacz urzadzenie, naciskajac przetacznik zasilania.
Modut silnikowy i pulpit sterowniczy zostaja uruchomione.
Urzadzenie przechodzi faze inicjalizacji.
Pojawi sie ekran aplikacji.

6.1.2 Woyltaczanie urzadzenia
1. Wytacz urzadzenie za pomoca wytacznika zasilania.
Zasilanie modutu silnikowego i pulpitu sterowniczego zostaje wytaczone.
6.2 Aktywacja lub dezaktywacja pulpitu sterowniczego
6.2.1  Aktywacja pulpitu sterowniczego

Warunki wstepne

* Na wyswietlaczu pojawi sie napis STANDBY.

1. Nacisnij przycisk standby.
Przyciski, joystick, selektor obrotowy i przyciski programowe sa aktywne.
Na wyswietlaczu pojawia sie ekran aplikacji.
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6.2.2 Dezaktywacja pulpitu sterowniczego

Silniki krokowe powoli przesuwaja sie do nastepnej pozycji parkingowej. Zapobiega to
cofaniu sie silnikow do poprzedniej pozycji parkingowej i wyskakiwaniu kapilary.
1. Nacisnij przycisk standby.
Przyciski, joystick, selektor obrotowy sa nieaktywne.
Na wyswietlaczu pojawi sie napis STANDBY.
Wykonywane aktualnie ruchy zostaja zatrzymane.
Modut silnikowy pozostaje wtaczony, dzieki czemu silniki krokowe zachowuja swoja
biezaca pozycje.

6.3 Definiowanie ekranu startowego

Jedna z aplikacji mozna wybrac jako aplikacje domysina. Mikromanipulator uruchamia sie
wtedy od razu z wybrana aplikacja. Ekran aplikacji zawierajacy wszystkie aplikacje mozna
konfigurowa¢ w menu Start display.

6.3.1 Definiowanie aplikacji
1. Nacisnij i przytrzymaj przycisk programowy wybranej aplikacji przez 3 sekundy.
Mikromanipulator bedzie zawsze uruchamiany z wybrana aplikacja.

6.3.2 Definiowanie wybranej aplikacji

1. W menu Change appl wybierz menu podrzedne Start display.
2. Wybierz Execute.
3. Potwierdz za pomoca Enter.

Mikromanipulator bedzie uruchamiany z wybrana aplikacja.
6.4 Wymiana kapilary

Warunki wstepne
« Kapilara nie jest pod cisnieniem.
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OSTRZEZENIE! Ryzyko obrazen z powodu odskakujacych kapilar i
odpryskow szkfa.

W wyniku dziatania wysokiego ci$nienia kapilary moga odtaczy¢ sie od gtowicy

zaciskowej i wystrzelic.

W przypadku nieprawidtowej obstugi kapilary moga ulec peknieciu.

» Nos okulary ochronne.

» Nigdy nie nalezy celowac kapilarami w inne osoby.

» Uzywaj wytacznie kapilar o $rednicy zewnetrznej zgodnej z wartoscia
wskazana w specyfikacji gtowicy zaciskowej.

» Kapilary mozna montowa¢ i demontowac tylko wtedy, kiedy nie sa one pod
cisnieniem.

» Montuj kapilary w gtowicy zaciskowej w prawidtowy sposéb.

» Nie dotykaj kapilara szalki Petriego ani innych obiektdw.

PRZESTROGA! Ryzyko skaleczenia kapilara
A Kapilary moga tatwo przebié sie przez skore.

» Po wymianie kapilary natychmiast przechyl ja z powrotem do zakresu
roboczego.

PRZESTROGA! Ryzyko zmiazdzenia przez moduty
A Moduty poruszaja sie automatycznie we wszystkich osiach w przestrzeni.

» Nie nalezy siega¢ do miejsc, w ktdrych odbywa sie ruchu modutéw.

1. Wyciagnij kapilare z zakresu roboczego
za pomoca przycisku home.

2. Przechyl modut X do przodu.

3. Odkre¢ gtowice zaciskowa od uchwytu
kapilary.

4. Ostroznie wyciagnij kapilare z gtowicy
zaciskowej.

5. Wsun nowa kapilare do gtowicy
zaciskowej do oporu i dokre¢ gtowice
zaciskowa.

6. Przechyl modut X z powrotem.
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6.4.1 Reczne ustawianie pozycji kapilary

0 Przydatne w przypadku uzycia kapilar o réznej dtugosci (np. kapilar
samodzielnie wyciaganych).

1. Nacisnij przycisk Back manual.
2. Umies$¢ kapilare recznie w zakresie roboczym.

6.4.2 Automatyczne ustawianie pozycji kapilary

0 Przydatne w przypadku przemystowych kapilar o doktadnie tej samej dtugosci.

1. Nacisnij przycisk home.
Kapilara automatycznie przesunie sie z powrotem do zakresu roboczego.

6.5 Zmiana probki

PRZESTROGA! Ryzyko zmiazdzenia przez moduty
A Moduty poruszaja sie automatycznie we wszystkich osiach w przestrzeni.

» Nie nalezy siega¢ do miejsc, w ktérych odbywa sie ruchu modutow.

1. Nacisnij przycisk home, aby wysuna¢
kapilare z zakresu roboczego.

Odchyl modut X do tytu.

Zmien prébke.

Przechyl modut X z powrotem.
Naci$nij przycisk home, aby przesuna¢
kapilare z powrotem do zakresu
roboczego.

ok N




6.6 Zmiana zakresu predkosci
6.6.1
S
= C&K
6.6.2 Zmiana parametrow w menu

Warunki wstepne
Wybrano aplikacje.

Menu ¢ Speed
» BOO0 /s
Fine 250 pmis
H-fine 00 pmd's
Injection speed 300 pmi's
Step inj. speed 300 pmi's
Position speed 1500 pmis
Home speed TEOD  pmis
A v Enter <
6.7 Pozycje kapilary

1.

RS
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Zmiana parametrow za pomoca selektora obrotowego

Nacisnij przycisk na panelu sterowania
odpowiadajacy wymaganemu zakresowi
predkosci.

. Aby zmieni¢ predkos¢, obracaj

selektorem obrotowym.

. Nacis$nij przycisk menu.
. Wybierz menu Speed.

Wybierz parametr.
Zmien wartosé.

Aby zabezpieczy¢ kapilare podczas przesuwania szkietka, a nastepnie ustawié ja z
powrotem w tej samej pozycji roboczej, mozesz zapisac jej wspotrzedne. Scisle ujmujac,
system nie zapisuje pozycji koncowki kapilary, ale wspdtrzedne modutu silnikowego.
Funkcja standardowa zapisuje wspotrzedne na czas trwania sesji roboczej. Po wytaczeniu
mikromanipulatora zapisane dane, pozycje i wspdtrzedne zostaja usuniete. Jesli zapisane
dane powinny by¢ przechowywane réwniez po zakonczeniu sesji roboczej, nalezy uzyc¢

funkcji zapisu wydtuzonego.

Funkcje zapisywania:

Funkcja zapisywania standardowego — wspotrzedne sa usuwane po wytaczeniu

urzadzenia.

Funkcja zapisywania wydtuzonego — wspétrzedne sa zachowywane po wytaczeniu

urzadzenia.



Obstuga
InjectMan® 4
Polski (PL)

6.7.1  Zapis pozycji
Warunki wstepne
» Wybrano aplikacje.

W zaleznosci od aplikacji mozna zapisywaé maksymalnie do pieciu pozycji.

- - - — 1. Przesun kapilare do wybranej pozycji.
fine Joystick key = Suitch position L, . .
2. Aby zapisac pozycje robocza kapilary,
al e -229 pm przytrzymaj przycisk programowy Pos 1
;’ -SLBPS' i przez okoto sekunde.
ICsl - Zabrzmi sygnat dzwigkowy.
Pos 1 zostanie oznaczone.
° &) &) Pojawia sie wspotrzedne.
Pos | Fos 2 ¥ off | 2-anis Zapisana pozycja jest wyswietlana w
Limit polu statusu.
- - - — 3. Przesun kapilare do wybranej pozycji
fine Joystick key = Suitch position (np. pozycji parkingowej).
ol e 1405 4. Aby zapisa¢ pozycje parkingowa
;’ ‘]32051 Em kapilary, przytrzymaj wcisniety przycisk
Icsl programowy Pos 2 przez okoto sekunde.
Zabrzmi sygnat dzwigkowy.
[e) ® =] =] Pos 2 zostanie oznaczone.
o 1| Fos 2 v oft | Z-amis Zapisana pozycja jest wySwietlana w
Limit polu statusu.

0 Kiedy kapilara opusci zapisana pozycje, symbol wypetnionego kota bedzie
wyswietlany jako puste koto, wskazujac, ze ta pozycja zostata zapisana. Jesli nie
sa zapisane zadne pozycje, pole statusu bedzie puste.

6.7.2 Przesuwanie do okreslonej pozycji za pomoca przyciskow
programowych

Warunki wstepne
+ Zapisano co najmniej jedna pozycje.

1. Nacisnij przycisk programowy zapisanej pozycji.
Zostanie wykonany ruch do wybranej pozycji.
Joystick bedzie nieaktywny, dopoki nie zostanie osiagnieta wybrana pozycja.
Diody LED beda migac.
W polu statusu przycisku programowego bedzie wyswietlane wypetnione kétko.

0 Jedli zapisana pozycja znajduje sie ponizej dolnego limitu (Z-axis Limit), ruch osi
Z zostanie ograniczony zgodnie ze zdefiniowanym limitem.
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6.7.3  Przesuwanie do okreslonej pozycji za pomoca przycisku joysticka
Warunki wstepne

» Zapisano co najmniej jedna pozycje.

» Parametr Joystick key musi by¢ ustawiony na warto$¢ Switch position.

» Nacisnij przycisk joysticka.

Zostanie wykonany ruch do pierwszej pozycji.
» Nacisnij przycisk joysticka.

Zostanie wykonany ruch do kolejnej pozycji.

6.7.4 Nadpisywanie zapisanej pozycji
Warunki wstepne
+ Zapisano pozycje.
1. Nacisnij przycisk programowy innej pozycji.
Zostanie wykonany ruch do tej pozycji.
2. Kiedy pozycja zostanie osiagnieta, nacisnij i przytrzymaj przycisk programowy pozycji,
ktéra ma zostaé nadpisana.
Stara pozycja zostanie nadpisana z uzyciem biezacych wspédtrzednych.
3. Wecisnij przycisk programowy.
Zabrzmi sygnat dzwigkowy.

W polu statusu przycisku programowego bedzie wyswietlane wypetnione kotko.
Zapisana pozycja bedzie wyswietlana w polu wspétrzednych.

6.7.5 Usuwanie zapisanej pozycji

Warunki wstepne

+ Zapisano pozycje.

1. Po osiagnieciu pozycji przytrzymaj przycisk programowy.
Zabrzmi sygnat dzwigkowy.

Pozycja zostata usunieta.
Pole statusu jest puste.
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6.8 Korzystanie z funkcji zapisu wydtuzonego

Przechowywane sa nastepujace dane:

» biezace wspdtrzedne modutu silnikowego.

+ dane przyciskéw programowych od Pos 7 do Pos 5.

» zdefiniowane limity pionowe (Z-axis Limit i Upper limit) lub poziome (X-axis Limit).

Warunki wstepne

+ Jedna z aplikacji zostata zdefiniowana jako domysina.

+ Zdefiniowano co najmniej jedna pozycje lub limit.

1. Nacisnij przycisk standby.
Zostana zapisane wskazane dane sesji robocze;j.
Zostana zapisane biezace wspotrzedne modutu silnikowego.
Z przyczyn technicznych silniki beda sie po tym czasie nadal przesuwac o kilka
mikrometréw, aby osiagna¢ zdefiniowana pozycje.
Mozna wytaczyé mikromanipulator za pomoca gtéwnego przetacznika zasilania.
Po ponownym uruchomieniu mikromanipulatora dane beda nadal dostepne.

6.9 Limity pionowe

Dla osi Z mozna zdefiniowac limit gorny i dolny. Zapobiega to wchodzeniu kapilary w
kontakt z dnem szalki Petriego lub jej przesunieciu sie po kondensatorze adaptera
mikroskopowego.

+ Dolny limit — Z-axis Limit
« Gorny limit - Upper limit
6.9.1 Definiowanie dolnego limitu

Warunki wstepne
+ Wybrano aplikacje.

fine Joystick key = Suitch position
il H= 0 pm
‘Er'= 0 pm
B~ : 930 pm L
Limit
N 930 pm
m] %]
Fos 1 Pos 2 Y ooff Z-anis
Limit

1. Ustaw kapilare lekko powyzej suwaka.
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2. Wocisnij przycisk Z-axis Limit.
Wspotrzedna jest oznaczona przez L.
Wyswietlana jest wartos¢ limitu (Limit Z).
Wybrany jest Z-axis Limit.
Nie mozna juz przesunac kapilary dalej w dét.

6.9.2 Usuwanie dolnego limitu

1. Wcisnij przycisk Z-axis Limit.
Limit zostat usuniety.

6.9.3 Definiowanie gérnego limitu

Menw ¢ Installation / Upper Limit

inot 4= 0 um
Upper Limit .
2 = %M uml

Lim 2671 um

Clear Set Back

1. W menu Installation wybierz menu podrzedne Upper limit.
Pojawi sie okno Upper Limit.
2. Przesun kapilare do gornej pozycji.
3. Zapisz pozycje za pomoca Set.
Wspétrzedna jest oznaczona przez U.
Wyswietlana jest warto$¢ limitu (Lim).
Nie mozna juz przesuna¢ kapilary dalej w gore.

6.9.4 Usuwanie gornego limitu

1. W menu Installation wybierz menu podrzedne Upper limit.
Pojawi sie okno Upper Limit.

2. Zapisz pozycje za pomoca Clear.
Limit zostat usuniety.
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6.10 Limit poziomy

Mozliwe jest zdefiniowanie limitu iniekcji poziomej dla osi X. Zapobiega to przejsciu
kapilary przez prébke.

fine Joystick key = Switch position
= e
105 2: o
Il:lm:it 95 m
[m] %]
Fos 1 Fos 2 Y ooff H-axis
Limit

6.10.1 Definiowanie limitu poziomego

1. W menu Installation wybierz menu podrzedne Angle.
2. Wybierz kat iniekcji 0° i zapisz, naciskajac Enter.
3. Zamknij menu.
Ekran aplikacji wyswietla teraz X-axis Limit.
4. Przesun kapilare do wybranej pozycji na osi X.

5. Zapisz limit boczny za pomoca X-axis Limit.
Wspotrzedna X zostanie oznaczona L.
Wyswietlana jest wartos¢ limitu (Limit X).
Wybrane jest X-axis Limit.

Nie mozna przesunac kapilary dalej w bok.

6.10.2 Usuwanie limitu poziomego
1. Wcisnij przycisk X-axis Limit.
Limit zostat usuniety.
2. W menu Installation wybierz menu podrzedne Angle.

3. Zresetuj kat iniekcji do wartosci kata roboczego i zapisz za pomoca Enter.
Limit boczny zostat usuniety.
Ekran aplikacji ponownie wyswietla Back.

6.11 Funkcja Speed

W menu Speed mozna zdefiniowaé predkos¢ dla zakresu roboczego oraz predkosé, z jaka
beda osiagane okreslone pozycje lub wykonywane ruchy.
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6.11.1 Menu Speed i parametry
Menu  Speed
| 2 8OO0 pmis
Fine 250 pmis
Hrfine 0 s
Injection speed 00 pmi's
Step inj. speed 300 pmi's
Position speed 1500 pmis
Home speed TEOD  pmis
A v Enter < »
Rys. 6-1: Menu - Speed
Parametr Wartos¢ Zakres wartosci |Skok |Standard
Coarse Ustawianie predkosci w um na (5 —-10000 5 7500
sekunde
Fine Ustawianie predkosci w um na |[5-1000 5 1000
sekunde
X-fine Ustawianie predkosci w um na |0 - 100 1 100
sekunde
Injection speed | Ustawianie predkosci w um na |5 - 10000 5 300
sekunde
Step inj. speed Ustawianie predkosci w um na [5-10000 5 300
sekunde
Position speed Ustawianie predkosci w um na |5 - 10000 5 1500
sekunde
Home speed Ustawianie predkosci w um na |5 - 10000 5 7500
sekunde

6.11.2 Ustawianie parametrow dla Speed

0 Jedli dla parametru X-fine ustawiono 0, mozliwos$¢ zamiany pomiedzy zakresami
roboczymi Fine a X-fine jest nieaktywna.

1. Wybierz parametr.
2. Ustaw wartos¢ parametru.

3. Zamknij menu.
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6.12

Funkcja Inject

Ta funkcja wykonuje automatyczny ruch iniekcyjny. Mozesz ustawi¢ predkosc iniekcji,
czas iniekcji i ruch iniekcyjny, a takze ustali¢ odlegtos¢ pomiedzy kapilara a dolnym

limitem.

6.12.1

Menu Inject i parametry

Menu & Inject

Synchr. inje.
Search+limit
Injection axial

300 wis
LIMIT

OFF

it

A v Enter < »

Rys. 6-2:  Menu - Inject

Parametr Wartos¢ Zakres wartosci |Skok |Standard

Injection speed | Ustawianie predkosci iniekcji w |5 - 10000 5 300
pm na sekunde

Synchr. inject Ustawianie MOVE - LIMIT
zsynchronizowanego czasu IMMEDIATE
iniekcji LIMIT

PRESSURE

Search+limit Zmiana limitu dolnego i pozycji |OFF/ON - OFF
kapilary. Odlegto$¢ pomiedzy
kapilara a limitem pozostaje
stata

Injection axial Witaczanie lub wytaczanie OFF/ON - On

ruchu osiowego funkcji

Parametr

Synchr. inject

Zakres wartosci | Funkcja

MOVE Ruch iniekcyjny bez uzycia cisnienia iniekcyjnego
(kiedy uzywane sa niepodtaczone iniektory)

IMMEDIATE Cisnienie iniekcyjne jest uruchamiane razem z
ruchem iniekcyjnym

LIMIT Cisnienie iniekcyjne po pokonaniu catej odlegtosci
iniekcji (Z-axis Limit)

PRESSURE Cisnienie iniekcyjne bez ruchu iniekcyjnego
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6.12.2 Wykonywanie funkgcji Inject

Warunki wstepne
» Podtaczono FemtolJet 4i.
» Zdefiniowano dolny limit (Z-axis Limit).

1 ‘ 2
‘ 5
‘ 6
@ 7
8
3 4
1 Pozycja kapilary 5 Kapilara
2 Uruchamianie iniekcji automatycznej 6 Poziom poszukiwania
3 Iniekcja 7 Z-axis Limit
4 Automatyczny ruch do pozycji 8 Komodrka
startowej

Jesli parametr Search+limit jest aktywny, mozesz dokonywac iniekcji do komérek
na roznej wysokosci z uzyciem tych samych parametréw iniekcji.

1. Nacisnij przycisk joysticka.
Kapilara przesuwa sie do boku i do dolnego limitu pod katem iniekcji.
Iniekcja jest wykonywana automatycznie.
Kapilara jest przesuwana z powrotem do pozycji startowe;.



76

Obstuga
InjectMan® 4
Polski (PL)

6.13

Funkcja Step injection

Za pomoca tej funkcji mozna wykonywadé prosta iniekcje na okreslong odlegtosé.

Step injection mozna uruchomi¢ za pomoca:

« przycisku joysticka

» sterownika noznego

+ lub podtaczonego mikroiniektora(np. FemtoJet 4i)

6.13.1

Menu Step injection i parametry

Menu ¢ Step injection

Step inj. spee
Step inj. dist.
Step inj. awial
Step inj. back
Synchr. inject.

Step injection >
d

300 pmds
20 pm

A v Enter < »
Rys. 6-3:  Menu - Step injection
Parametr Wartos¢ Zakres wartosci |Skok |Standard
Step injection Witaczanie lub wytaczanie OFF/ON - OFF
funkcji
Step inj. speed Ustawianie predkosci iniekcji w |5 - 10000 5 300
pm na sekunde
Step inj. dist Ustawianie drogi iniekcji w um |1 = 2000 1 20
Step inj. axial Whtaczanie lub wytaczanie OFF/ON - On
ruchu osiowego kapilary
Step inj. back Whtaczanie lub wytaczanie OFF/ON - On
ruchu wstecznego kapilary
Synchr. inject Ustawianie czasu iniekcji MOVE - LIMIT
IMMEDIATE
LIMIT
PRESSURE
Parametr Zakres wartosci | Funkcja
Synchr. inject MOVE Ruch iniekcyjny bez cisnienia iniekcyjnego
IMMEDIATE Cisnienie iniekcyjne jest uruchamiane razem z
ruchem iniekcyjnym
LIMIT Cisnienie iniekcyjne po pokonaniu catej odlegtosci
iniekcji (Step inj. dist)
PRESSURE Cisnienie iniekcyjne bez ruchu iniekcyjnego
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6.13.2 Wykonywanie funkcji Step injection

Warunki wstepne

» Podtaczono FemtolJet 4i.

» Przypisano Step injection do wolnego przycisku programowego.
. Aktywuj Step injection.

. Ustaw wszystkie parametry.

. Ustaw czas iniekcji w FemtolJet 4i.

. Zamknij menu.
Pojawi sie ekran aplikacji Step injection.

AW N =

5. Uruchom iniekcje za pomoca przycisku joysticka.
Funkcja zostanie wykonana.

6.14 Funkcja Home

Funkcja Home umozliwia szybkie wysuniecie kapilary z zakresu roboczego i jest
przydatna do szybkiej wymiany kapilary.

6.14.1 Menu i parametry Home

Menu & Home
>
Home offset 7503 E::.l’s
A v Enter < >

Rys. 6-4: Menu — Home

Parametr Wartos¢ Zakres wartosci [Skok |Standard

Home speed Ustawianie predkosci funkcji |5 - 10000 5 7500
Home w um/s

Home offset Ustawianie przesuniecia 5-20000 5 0
pionowego w pum

6.14.2 Ustawianie parametru Home
1. Ustaw predkosé.

2. Ustaw przesuniecie.

3. Zamknij menu.
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6.14.3 Wysuwanie kapilary za pomoca przycisku home

Warunki wstepne
» Zdefiniowano parametry w menu Home.

PRZESTROGA! Ryzyko zmiazdzenia przez moduty
Moduty poruszaja sie automatycznie we wszystkich osiach w przestrzeni.

» Nie nalezy siega¢ do miejsc, w ktédrych odbywa sie ruchu modutéw.

coarse

HOME u 0 m
To move back use HOME Yoz 0 pm
optional press 2= 0 pm
Back manual

Offzet = 0 pm

A v Back
manual

1. Nacisnij przycisk home.
Przycisk home miga.
Kapilara zostaje wyciagnieta z zakresu
roboczego.
Zapala sie przycisk home.

6.14.4 Wsuwanie kapilary z powrotem za pomoca przycisku home

PRZESTROGA! Ryzyko zmiazdzenia przez moduty
Moduty poruszaja sie automatycznie we wszystkich osiach w przestrzeni.

» Nie nalezy siega¢ do miejsc, w ktdrych odbywa sie ruchu modutéw.

1. Nacisnij przycisk home.
Dziatanie funkcji home zostaje zakonczone.
Kapilara jest przesuwana z powrotem do zakresu roboczego.

6.14.5 Ustawianie przesuniecia.

W przypadku kapilar o réznej dtugosci mozna ustawié przesuniecie. Powoduje to
zdefiniowanie limitu dla funkcji home.

Back manual

coarse

HOME W 0
To move back use HOME Yoz 0 pm
optional press 2: 0 pm

Offzet =

0 pm

A

v

Back
manual

1. Zmien przesuniecie za pomoca
przyciskow strzatek.
Wartos$¢ przesuniecia jest wyswietlana w
polu statusu.
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6.15 Funkcja Clean
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1. Wecisnij przycisk Back manual.

G Dziatanie funkcji home zostaje
HOME . o um zakonczone.
EESE:E;{E{:SUS@ HOME ‘Ef g ﬁp}l 2. jzr;:tsissakapilare manualnie za pomoca
Offzet = 0 pm
A v Back

Za pomoca tej funkcji mozna wysuna¢ kapilare na okreslona odlegtos¢ z pozywki. W
czasie tego procesu dochodzi do usuniecia zanieczyszczen zewnetrznych na granicy

pozywki.

6.15.1 Menu i parametry Clean

Menu ¢ Clean
[Home speed 1 4
Clean distance 1;333 Emis
A v Enter | »

Rys. 6-5: Menu - Clean

Parametr Wartos¢ Zakres wartosci |Skok |Standard

Home speed Ustawianie predkosci 5-10000 5 7500
funkcji Clean w pm/s

Clean distance Ustawianie odlegtosciw |0 — 20000 5 10000
um

6.15.2 Ustawianie parametru Clean

0 Ustaw Clean distance ponad granica pozywki

1. Ustaw Home speed.
2. Ustaw Clean distance.
3. Zamknij menu.
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6.15.3 Uruchamianie funkcji Clean

Warunki wstepne

+ Ustawiono parametry Clean.
» Funkcja Clean jest przypisana do przycisku programowego.

coarse
CLEAN . 3923 um
To mowve back use CLEAH A 2135 il
optional press 2= YEET um
Back manual
Back Clean
manual

6.15.4 Konczenie dziatania funkgcji Clean.

coarse
CLEAN He oo 3923 um
To move back use CLEAN Yoz 2135 it
optional press 2: YE2T M
Back manual
Back Clean
manual

6.16 Funkcja PiezoXpert
6.16.1 Menu i parametry PiezoXpert

Menu J PiezoHpert

Synchr. Pi b OFF
PiezoHp. speed 300 pmis
PiezoHp. dist. 20 pm
FiezoHp. anial OFF
A v Enter | »

Rys. 6-6: Menu — PiezoXpert

1.

2.

1.

Wocisnij przycisk Clean.

Pojawi sie ekran Clean.

Uruchom funkcje za pomoca Clean.
Kapilara zostanie wyciagnigeta z pozywki
zgodnie z ustawionymi parametrami.

Wcisnij przycisk Back manual.
Dziatanie funkcji zostanie zakonczone.
Pojawi sie ekran aplikacji.
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Parametr

Wartosc

Zakres wartosci

Skok

Standard

Synchr. PiezoXp

Whtaczanie lub wytaczanie
synchronizacji pomiedzy
InjectMan 4 a PiezoXpert

OFF/ON

PiezoXp. speed

Ustawianie tempa przesuwania
sie mikromanipulatora do
przodu w um/s, w czasie gdy
PiezoXpert uruchamia impuls.

5-10000

300

PiezoXp. dist

Ustawianie dtugosci kroku
wykonywanego w czasie ruchu
mikromanipulatora w um, w
czasie gdy PiezoXpert
uruchamia impuls.

1-2000

20

PiezoXp. axial

Whtaczanie lub wytaczanie
ruchu osiowego (zgodnie z
ustawionym katem iniekcji)
On=ruch wosi XiY.

Off = ruch w osi X

ON/OFF

OFF

6.16.2 Uruchamianie funkcji PiezoXpert

Warunki wstepne

» Podtaczono PiezoXpert.

oA WN -

. Aktywuj Synchr. PiezoXp.

. Przyciski strzatek PiezoXp. speed.
. Ustaw PiezoXp. dist.

. Wybierz PiezoXp. axial.

. Zamknij menu.

. Uruchom funkcje z ustawieniem Channel A w PiezoXpert.

Funkcja zostanie wykonana.
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6.17  Funkcja Installation

Ta funkcja oferuje ustawienia umozliwiajace precyzyjne regulowanie modutu silnikowego
i pulpitu sterowniczego. Parametry w menu Installation dezaktywuja identyczne funkcje
przyciskéw programowych.

6.17.1 Menu i parametry Installation

Menu & Installation
g_ B Right
ngle > g‘fS deg
LED contrast 0o
LCO light 0o i
Beeper 50 %
Display coordin, OFF
Invert H-anis OFF
Invert Y-axis OFF
Invert 2-auis OFF
H-anis off QFF
‘f-anis off b OFF
3
A v Enter < »

Rys. 6-7: Menu - Installation

6.17.2 Parametry instalacyjne

Parametr Wartos¢ Zakres wartosci [Skok |Standard

Side Ustawianie strony do montazu |LEFT/RIGHT - RIGHT

Angle Ustawianie kata kapilary w 0°-90° 1 -
stopniach

6.17.3 Parametry pulpitu sterowniczego

Parametr Wartos¢ Zakres wartosci |Skok |Standard

LCD contrast Ustawianie kontrastu 65 % - 75 % 1 70 %

LCD light Ustawianie poziomu jasnosci [0 % — 100 % 1 100 %
wyswietlacza

Beeper Wybieranie gtosnosci 0-100 % 1 50 %

Display coordin  |Ustawianie wyswietlania OFF/ON - On
wspotrzednych

6.17.4 Parametry modutu

Parametr Wartosc¢ Zakres wartosci [Skok [Standard

Invert X-axis Odwracanie kierunku ruchu OFF/ON - OFF
silnika

Invert Y-axis Odwracanie kierunku ruchu OFF/ON - OFF

silnika
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Parametr Wartosc¢ Zakres wartosci [Skok [Standard

Invert Z-axis Odwracanie kierunku ruchu OFF/ON - OFF
silnika

X-axis off Whtaczanie lub wytaczanie OFF/ON - OFF
silnika osi ruchu

Y-axis off Whtaczanie lub wytaczanie OFF/ON - OFF
silnika osi ruchu

Z-axis off Witaczanie lub wytaczanie OFF/ON - OFF
silnika osi ruchu

Upper limit Definiowanie gérnego limitu EXECUTE - -

6.18 Funkcja Function

Function umozliwia zresetowanie parametréw i wspotrzednych i przesuniecie modutéow do

pozycji Srodkowej.

6.18.1 Menu i parametry Function

Menu ¢ Function

Center motors
User default

Execute
Enecute
Execute

A v

Enter < »

Rys. 6-8: Menu - Function

Parametr Wartos¢é Zakres wartosci

Zero coordin Resetowanie wszystkich wspétrzednych do zera Execute

Center motors Przesuniecie silnikéw krokowych modutu Execute
silnikowego do pozycji srodkowej

User default Zresetowanie ustawien do stanu w momencie Execute

dostawy

6.18.2 Wykonywanie Zero coordin

1. Wybierz parametry i potwierdz za pomoca Enter.

2. Potwierdz Execute za pomoca Enter.

Wszystkie wspdtrzedne sa resetowane do zera.

Zapisane pozycje zostaja usuniete.
Ustawione limity zostaja usuniete.
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6.18.3 Uruchamianie Center motors
Warunki wstepne

« Zaden uchwyt kapilary nie jest zaciéniety.

PRZESTROGA! Ryzyko zmiazdzenia przez moduty
/ j \  Moduty poruszaja sie automatycznie we wszystkich osiach w przestrzeni

» Nie nalezy siega¢ do miejsc, w ktédrych odbywa sie ruchu modutéw.

1. Wybierz parametry i potwierdz za pomoca Enter.

2. Potwierdz Execute za pomoca Enter.
Silnik X i silnik Y sa przesuwane do pozycji srodkowe;.
Silnik Z jest przesuwany do pozycji 20/80.
Wszystkie wspétrzedne sa resetowane do zera.
Zapisane pozycje zostaja usuniete.
Ustawione limity zostaja usuniete.

6.18.4 Uruchamianie User default

1. Wybierz parametry i potwierdz za pomoca Enter.

2. Potwierdz Execute za pomoca Enter.

Wszystkie parametry sa resetowane do ustawien fabrycznych.
Pojawi sie ekran aplikacji.

6.19 Funkcja Softkeys

Ta funkcja umozliwia przypisywanie programoéw do wolnych przyciskédw programowych.
Przypisane przyciski programowe sa oznaczone symbolem ktodki.

6.19.1 Menu i parametry Softkeys

Menu ¢ Softkeys
Sottkey 1 »a
Softkey 2 Egz 12
go::teg 3 Ho function
Sgﬂk:g M f-anis off
e Linit
Toystick key Suitch position
A v Enter |

Rys. 6-9: Menu — Softkeys
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Parametr Wartos¢ Zakres wartosci

Softkey 1 Ustawianie funkcji

Softkey 2 Ustawianie funkcji

Softkey 3 Ustawianie funkcji

Softkey 4 Ustawianie funkcji

Softkey 5 Ustawianie funkcji

Joystick key Ustawianie funkcji przycisku joysticka No function
Switch position
Switch fine
Joystick off
Inject

Parametr Funkcja

No function

Przycisk programowy nie ma zadnej funkcji

Pos 1

Zapis, nadpisanie lub usuniecie pozycji

Pos 2 Zapis, nadpisanie lub usunigcie pozycji

Pos 3 Zapis, nadpisanie lub usunigecie pozycji

Pos 4 Zapis, nadpisanie lub usunigecie pozycji

Pos 5 Zapis, nadpisanie lub usuniecie pozycji

Y-axis off Witaczanie lub wytaczanie sterowania osia ruchu

Axial Zmiana ruchu poziomego na osiowy

Limit Aktywacja lub dezaktywacja limitu pionowego lub poziomego (0$ X)

Step injection

Aktywacja funkcji Step injection

Limit up Zmiana wartosci Z-axis Limit w gore

Limit down Zmiana wartosci Z-axis Limit w do6t

Clean Ruch osiowy poza zakres roboczy

Z-axis only Sterowanie ruchem wytacznie w osi Z. Sterowanie ruchem w osiach X
i 'Y jest wytaczone

LCD light Ustawianie poziomu jasnosci wyswietlacza

Beeper Wybieranie gtosnosci

Joystick off Dezaktywacja wszystkich ruchdw joysticka

X-axis off Whtaczanie lub wytaczanie sterowania osia ruchu

Z-axis off Whtaczanie lub wytaczanie sterowania osig ruchu

X-axis only Sterowanie ruchem wytacznie w osi X. Sterowanie ruchem w osiach Y
i Z jest wytaczone

Y-axis only Sterowanie ruchem wytacznie w osi Y. Sterowanie ruchem w osiach X

i Z jest wytaczone
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Parametr

Zakres wartosci

Funkcja

Joystick key

No function

Dezaktywacja funkcji przycisku joysticka

Switch position

Kliknij jeden raz, aby przej$¢ do nastepnej zapisanej
pozycji

Switch fine

Kliknij jeden raz, aby przejs¢ do zakresu roboczego
fine lub x-fine

Joystick off

Kliknij jeden raz, aby wtaczy¢ lub wytaczy¢ joystick

Inject

Kliknij jeden raz, aby aktywowa¢ funkcje

6.19.2 Uruchamianie Softkeys

1. Wybierz wolny przycisk programowy i potwierdz, naciskajac Enter.
2. Wybierz parametr i potwierdz, wciskajac Enter.

3. Zamknij menu.

Wybrany parametr zostanie przypisany do wolnego przycisku programowego.
Parametr pojawi sie na ekranie aplikacji.

6.19.3 Uruchamianie Joystick key

Warunki wstepne

Wybrano aplikacje My application.

1. Wybierz Joystick key i potwierdz przyciskiem Enter.
2. Wybierz funkcje i potwierdz, naciskajac Enter.

3. Zamknij menu.

Funkcja zostanie przypisana do przycisku joysticka.
Wybrana funkcja pojawi sie na ekranie aplikacji.
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6.20 Funkcja Change appl

Za pomoca tej funkcji mozesz ustawi¢ dowolna aplikacje jako ekran startowy lub
ponownie aktywowaé domysiny ekran.

6.20.1 Menu Change appl i parametry

Menu ¢ Change appl.

Start display > Enecute
Hpplication 1051

A v Enter < »

Rys. 6-10:  Menu — Change appl

Parametr Wartos¢ Zakres wartosci
Start display Reaktywacja ekranu startowego umozliwiajacego Execute
wybor aplikacji
Application Ustawienie wybranej aplikacji jako ekranu Adherent cell inj
startowego ICSI
Dev. biology
Physiology
My application

6.20.2 Wybor aplikacji, ktéora ma by¢ ekranem startowym

1. Wybierz Start display.
2. Potwierdz za pomoca Execute.

3. Zamknij menu.
Mikromanipulator bedzie uruchamiany z wybrana aplikacja.

6.20.3 Definiowanie aplikacji, ktéra ma by¢ ekranem startowym
1. Wybierz aplikacje.
2. Potwierdz za pomoca Enter.

3. Zamknij menu.
Mikromanipulator bedzie zawsze uruchamiany z wybrana aplikacja.
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6.21
6.21.1

Funkcja Service
Menu Service i parametry

Menu & Service

>

info
Set clock
Movements
Show errors
Demo run

Execute
Execute
20M2-08-03 0057
Execute

Execute
Execute

A v Enter < »
Rys. 6-11:  Menu Service
Parametr Wartos¢é Zakres wartosci
Selftest Przesuniecie modutu silnikowego we wszystkich EXECUTE
trzech osiach i wyswietlenie komunikatu btedu
Device info Wyswietlenie wersji oprogramowania EXECUTE
Set clock Ustawianie daty i czasu YYYY-MM-DD
00:00
Movements Wyswietlenie ruchdéw wykonanych przez moduty (X, |EXECUTE
Y, Z2)
Show errors Wyswietlenie co najmniej 10 komunikatéw btedow [EXECUTE
Demo run Zapis pozycji i przesunigcie do niej EXECUTE

6.21.2 Wykonywanie funkcji Selftest

PRZESTROGA! Ryzyko zmiazdzenia przez moduty
Moduty poruszaja sie automatycznie we wszystkich osiach w przestrzeni.

» Nie nalezy siega¢ do miejsc, w ktérych odbywa sie ruchu modutéw.

1. Wybierz Selftest i potwierdz przyciskiem Enter.

2. Potwierdz Execute za pomoca Enter.
Pojawi sie ekran funkcji Selftest.

3. Uruchom Selftest za pomoca Start.
Silniki przesuna sie w gore do ogranicznikdw.

4. Zakoncz Selftest za pomoca Stop.
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6.22  Przywracanie parametréow do ustawien fabrycznych
6.22.1 Resetowanie

Resetowanie wszystkich parametréw do ustawien fabrycznych.

1. Przytrzymaj wcisniety przycisk home.
2. Wtacz urzadzenie przetacznikiem zasilania.
Pojawi sie ekran GENERAL RESET.

3. Uruchom funkcje za pomoca Yes.
Wszystkie parametry zostaty zresetowane do ustawien fabrycznych.

6.22.2 Resetowanie z uzyciem menu

Warunki wstepne
+ Wybrano aplikacje.
. Nacisnij przycisk menu.
. Wybierz menu Function.
. Wcisnij przycisk Enter.
. Wybierz User default i potwierdz przyciskiem Execute.
Wszystkie parametry zostaty zresetowane do ustawien fabrycznych.

A wWN =

6.23 Zdalne sterowanie urzadzeniem InjectMan 4 za pomoca komputera

Mozesz zdalnie sterowa¢ urzadzeniem InjectMan 4 za pomoca programu terminala
zainstalowanego na komputerze. Sterowanie za pomoca komputera i programu terminala
jest zalecane w pewnych okreslonych sytuacjach i nie jest opisane w tej instrukcji obstugi.
Specjalna instrukcja obstugi dotyczaca tej funkcji jest dostepna w internecie pod adresem:
www.eppendorf.com.

o Eppendorf nie oferuje wsparcia w zakresie sterowania urzadzeniem InjectMan 4
za pomoca programu terminala.
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7 Rozwiazywanie problemoéw

7.1
711

Btedy ogdlne
Modut silnikowy

Objaw/komunikat

Przyczyna

Rozwiazanie

Osie silnika poruszaja .
sie w nieprawidtowym
kierunku lub niezgodnie

Nieprawidtowo
zamontowany modut
silnikowy.

» Poréwnaj parametry
instalacji ze struktura
modutu silnikowego.

z ruchami joysticka. + Wprowadzono » Sprawdz orientacje i
nieprawidtowe parametry strukture modutdw.
instalacji. » Sprawdz potaczenia

* Odwrocony kierunek ruchu modutow z pulpitem
osi. sterowniczym.

» Anuluj odwrécenie osi.

7.1.2 Kapilara

Objaw/komunikat Przyczyna Rozwiazanie

Kapilara porusza sie * Nieprawidtowo ustawiony | » Ustaw promien za pomoca

zbyt szybko lub zbyt promien zakresu selektora obrotowego w

wolno. roboczego. menu Speed.

* Nieprawidtowy » W menu Installation ustaw
wspotczynnik wartos¢ parametru
przyspieszenia. Dyn-factor.

Kapilara porusza sie « 03 jest wytaczona. » Wytaczenie funkcji Y off.

tylko do boku lub tylko
pionowo.

Kapilara wykonuje .
niedostateczny ruch do
dotu. .

Aktywna jest funkcja Z-axis
Limit.

Nieprawidtowa regulacja
kapilary.

v

Dezaktywuj funkcje Z-axis
Limit.

v

Ponownie wyreguluj
kapilare.
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7.1.3  Pulpit sterowniczy i kapilara
Objaw/komunikat Przyczyna Rozwiazanie
Urzadzenie nie reaguje |+ Jest aktywna. » Nacisnij ponownie przycisk
na wciskanie home. Kapilara porusza sie
przyciskow, kiedy w dét.
aktywna jest funkcja » Wcisnij przycisk
Home. programowy Back manual.

» Porusz joystickiem.

Wyswietlacz nie « Wotyczka kabla zasilajacego | » Sprawdz kabel zasilajacy
pokazuje zadnych jest poluzowana. lub jego wtyczke.

informacji lub nie mozna |. Urzadzenie jest Wy{aczone‘
aktywowac urzadzenia,
mimo ze jest
podtaczone.

v

Whtacz urzadzenie.

7.1.4 Joystick

Objaw/komunikat Przyczyna Rozwiazanie

Zewnetrzny zakres + Zewnetrzny zakres ruchu » W menu Installation ustaw
ruchu joysticka nie zostat zdezaktywowany. warto$¢ Dyn-mode na ON.
dziata.

7.1.5 Oprogramowanie i parametry

Objaw/komunikat Przyczyna Rozwiazanie

Nie mozna uzyskaé - » Ponownie wprowadz
dostepu do parametrow parametry.
okreslonych operacji. » Przeprowadz reset, aby

zresetowad wszystkie
parametry do ustawien
roboczych.

» Ponownie wyreguluj
urzadzenie.
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7.2

7.21 Ostrzezenia

Komunikaty btedéow

Objaw/komunikat Przyczyna Rozwiazanie
WARNING 1 + Femtolet nie jest » Odtacz kabel do przesytu
podfaczony. danych podtaczony do
FemtoJet i podtacz go
ponownie.

» Wiacz Femtolet.

» Mikroiniektor (FemtoJet) » Przestaw Femtolet na
nie moze wykonaé iniekcje automatyczna.
komendy iniekcji » Przestaw czas iniekcji
mikromanipulatora (Synchr. inject) na warto$é
(InjectMan 4). IMMEDIATE.

» Nacisnij i przytrzymaj
przycisk joysticka, az
kapilara osiagnie ustawiony
Z-axis Limit.

WARNING 3 * Modut X nie jest » Wytacz urzadzenie.
podtfaczony. » Podtacz wtyczke modutu X
do pulpitu sterowniczego i
dokrec ja.
» Wiacz urzadzenie.
WARNING 4 * Modut Y nie jest » Wytacz urzadzenie.
podtaczony. » Podtacz wtyczke modutu Y
do pulpitu sterowniczego i
dokrec¢ ja.
» Wiacz urzadzenie.
WARNING 5 * Modut Z nie jest » Wytacz urzadzenie.
podtaczony. » Podtacz wtyczke modutu Z
do pulpitu sterowniczego i
dokrec ja.
» Wiacz urzadzenie.
WARNING 6 » Bfad synchronizacji z » Ustaw inny rodzaj

Femtolet podczas iniekcji.

v

synchronizacji w Synchr.
inject.

Ustaw synchronizacje
IMMEDIATE, LIMIT lub
PRESSURE.
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Objaw/komunikat

Przyczyna

Rozwiazanie

ERROR 10 - ERROR 99

Btad techniczny.

» Wytacz urzadzenie i wtacz
ponownie.

» Zresetuj parametry do
ustawien fabrycznych.

» Skontaktuj sie z Serwisem
Eppendorf.
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8 Konserwacja
8.1 Wymiana bezpiecznikow

g ZAGROZENIE! Porazenie pradem.
» Przed rozpoczeciem konserwacji lub czyszczenia wytacz urzadzenie i odtacz

je od zasilania.

Oprawka bezpiecznika znajduje sie pomiedzy gniazdem przytaczenia zasilania a
wytacznikiem. Podczas wymiany nalezy stosowac bezpieczniki o identycznych
parametrach.

1. Odtacz wtyk zasilania.

2. Wyciagnij catkowicie uchwyt bezpiecznika.

3. Wymien wadliwy bezpiecznik.

4. Wtdz uchwyt bezpiecznika na miejsce.

8.2 Czyszczenie

Q ZAGROZENIE! Porazenie pradem spowodowane wniknieciem cieczy.
» Przed rozpoczeciem czyszczenia lub dezynfekcji wytacz urzadzenie i odtacz je
od sieci elektrycznej.
» Nie dopuszczaj, aby do wnetrza obudowy dostawata sie ciecz.
» Nie czy$¢/dezynfekuj obudowy Srodkami w sprayu.

» Podtacz urzadzenie ponownie dopiero po catkowitym wyschnieciu, zaréwno
od zewnatrz, jak i wewnatrz.

UWAGAI! Uszkodzenia na skutek uzywania agresywnych substancji
chemicznych.

» Nie dopuszczaj do kontaktu urzadzenia ani jego akcesoriow z agresywnymi
substancjami chemicznymi, takimi jak mocne i stabe zasady, mocne kwasy,
aceton, formaldehyd, weglowodory halogenowane lub fenol.

» Jesli urzadzenie zostato zanieczyszczone agresywnymi substancjami
chemicznymi, natychmiast wyczys$¢ je przy pomocy tagodnego $rodka
Czyszczacego.

0 Czys$¢ urzadzenie co najmniej raz na 4 tygodnie.

1. Malowane elementy i powierzchnie wykonane z aluminium nalezy czysci¢ szmatka i
fagodnym detergentem.

2. Poleruj za pomoca wilgotnej szmatki.
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8.3 Dezynfekcja/dekontaminacja
0 » Wybierz metody dezynfekcji, ktére sa zgodne z przepisami prawnymi i
wskazoéwkami dla danego rodzaju zastosowan.
» Jesli masz pytania dotyczace czyszczenia, dezynfekcji i dekontaminacji,
skontaktuj sie z Eppendorf AG.
Warunki wstepne
« Wszystkie czesci urzadzenia sa czyste.
« Srodek dezynfekujacy - dostepny jest $rodek zawierajacy alkohol (np. izopropanol lub
spirytus).

» Przetrzyj wszystkie elementy urzadzenia szmatka ze srodkiem dezynfekujacym.

8.4 Serwis i konserwacja

Nie jest konieczne wykonywanie specjalnego serwisu dla okreslonych zastosowan ani
kontroli bezpieczenstwa.

0 Aktualizacja oprogramowania moze by¢ przeprowadzana wytacznie przez
autoryzowany personel serwisowy.

W celu serwisowania i certyfikowania urzadzenia mozesz skorzysta¢ z ustug zespotu
serwisowego firmy Eppendorf AG.

Warunki serwisu:

+ Serwis

» Kwalifikacja operacyjna (0Q) zgodnie ze specyfikacja producenta

» Badanie bezpieczenstwa elektrycznego zgodnie z krajowymi przepisami

» Aktualizacja oprogramowania

Informacje na temat oferty serwisowej sa dostepne na stronie:

www.eppendorf.com/epservices.
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9 Dane techniczne

Modut silnikowy

Przesuw, maksimum 20 mm
Silniki krokowe Modut X, modut Y, modut Z
Ciezar 2150 ¢

Modut (X, Y, 2)

Rodzaj Silniki krokowe
Wielkos¢ skoku <20 nm
(obliczona rozdzielczosc¢)

Predkos¢, maksimum 10000 pum/s
Szerokos¢ 129 mm
Gtebokosc¢ 51 mm
Wysokosé 36 mm

Ciezar 570 ¢

Ztacze obrotowe

Kierunek obrotow -45° - +90°
Wymiana kapilary Kierunek obrotéw do przodu
Zmiana proébki Kierunek obrotéw do tytu

Gtowica katowa

Kat roboczy 0°-90°

Obciazenie, maksimum 200 g

Pulpit sterowniczy

Sterowanie Joystick
Zakres roboczy coarse, fine, x-fine
Szerokos¢ 205 mm
Gtebokos¢ 288 mm
Wysokos¢ 152 mm

Ciezar 1800 g
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9.1 Zrédto zasilania
Napiecie 100V -240V, AC, £10 %
Czestotliwosé 50 Hz - 60 Hz
Pobdr mocy 30W
Klasa zabezpieczenia |
Kategoria przepigciowa Il (IEC 61010-1)
Mikrobezpiecznik 250V, 1,6 A, T
9.2 Interfejsy
Modut (X, Y, 2) SubD9, zenski
PC/urzadzenie zewnetrzne |Interfejs szeregowy

SubD9, meski
Ztacza serwisowe USB
9.3 Warunki otoczenia

Otoczenie

Do uzytku wytacznie w pomieszczeniach.

Temperatura otoczenia

15°C-35°C

Wilgotnos¢ wzgledna

30 % - 65 %, brak skraplania.

Cisnienie atmosferyczne

79,5 kPa — 106 kPa

Uzywac na wysokosci do 2000 m powyzej poziomu morza.

Stopien zanieczyszczenia

2 (IEC 664)
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10 Transport, przechowywanie i wyrzucanie
10.1 Demontaz i pakowanie mikromanipulatora

10— =

Rys. 10-1: Wktadka dolna
9 Panel sterowania 11 Kabel potaczeniowy

10 Kabel zasilajacy

3—F——n
03
04
4 ———n
05
Acs S\
5
Rys. 10-2:  Wktadka srodkowa
3 ModutZ 6 Modut X
4 ModutY ze ztaczem YZ 7 Gtowica katowa

5 Ziacze obrotowe 8 Ostona kabla
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01 eppendorf

N—— 02

Rys. 10-3:  Wktadka pokrywki

1 Instrukcja obstugi 2 Torba narzedziowa

Warunki wstepne

» Dostepne jest oryginalne pudetko z wktadkami piankowymi.

1. Wysrodkuj modut Z, modut X i modut Y manualnie za pomoca joysticka.
Obudowa modutu i ruchoma szyna musza by¢ ustawione wzgledem siebie na gtadko.

2. Witacz mikromanipulator za pomoca przetacznika zasilania.

3. Wyciagnij kabel zasilajacy i wt6z go w wyciecie 10.

4. Odkre¢ wtyczki modutu zamocowane na pulpicie sterowniczym.

5. Odkrec ztacze urzadzenia zewnetrznego i wtoz je w wyciecie 11.

6. W16z pulpit sterowniczy w wycigcie 09.

7. Ustaw joystick w wyprostowanej pozycji i dopasuj srodkowa wktadke, tak aby jej
wyciecie znalazto sig¢ nad joystickiem.

8. Zdejmij ostone kabla i wtéz ja w wyciecie 08.

9. Zdemontuj uchwyt kapilary.

10.Poluzuj i wyciagnij gtowice katowa.

11.Ponownie dokre¢ $ruby gtowicy katowej i witéz je w wyciecie 07.

12.0dkreé $rube na ztaczu obrotowym.

13.Wyciagnij modut X ze ztaczem obrotowym.

14.Poluzuj druga $rube na ztaczu obrotowym i wyciagnij ztacze obrotowe z modutu X.

15.Dokre¢ obie sruby ztacza obrotowego i wtdz ztacze obrotowe w wyciecie 05.

16.Wt6z modut X w wyciecie 06.

17.Poluzuj $rube taczaca ztacze YZ z modutem Z.

18.Wyciagnij ztacze YZ z modutem Y.
Ztacze YZ pozostaje potaczone z modutem Y.
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19.Dokre¢ $ruby ztacza YZ.

20.Wtéz modut Y razem ze ztaczem YZ w wyciecie 04.

21.Poluzuj srube faczaca uchwyt modutu Z z modutem Z i wyciagnij modut Z.
22.Dokreé srube uchwytu modutu Z.

23.Wt6z modut Z w wyciecie 03.

24 Wt6z wktadke pokrywki.

25.Wtdz torbe narzedziowa w wyciecie 02.

26.Zamknij pudetko i wyslij je do autoryzowanego serwisu.

10.2 Sktadowanie

Temperatura Wilgotnosc¢ Cisnienie
powietrza wzgledna atmosferyczne
W opakowaniu transportowym -25°C-55°C |10 % -95 % 70 kPa —
106 kPa
Bez opakowania transportowego -5°C-45°C 10 % - 95 % 70 kPa —
106 kPa

10.3  Odkazanie przed wysytka

Jesli urzadzenie jest przekazywane do autoryzowanego Serwisu Technicznego celem
naprawy badz do autoryzowanego dystrybutora celem utylizacji nalezy uwzgledni¢
ponizsze zalecenia:

OSTRZEZENIE! Zagrozenie dla zdrowia z powodu zanieczyszczonego
A urzadzenia

1. Przestrzegaj informacji zawartych w certyfikacie dekontaminacji. Mozesz go
Sciagna¢ w formie dokumentu PDF z naszej strony internetowej
(www.eppendorf.com/decontamination).

2. Poddaj dekontaminacji wszystkie czesci przeznaczone do wysytki.
3. Zatacz do opakowania doktadnie wypetniony certyfikat dekontaminacji.
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UWAGA! Uszkodzenie pulpitu sterowniczego z powodu nieprawidtowej

obstugi.

» Chwytaj pulpit sterowniczy za obudowe.
» Nie podnos pulpitu sterowniczego, trzymajac za joystick.
» Nigdy nie ktadZ pulpitu sterowniczego joystickiem do dotu.

Temperatura Wilgotnosc Cisnienie atmosferyczne
powietrza wzgledna
Transport ogdlny  [-25°C - 60°C 10 % - 95 % 30 kPa - 106 kPa
Transport lotniczy |-40°C - 55°C 10 % - 95 % 30 kPa - 106 kPa

Przed transportem nalezy wykonac¢ ponizsze kroki:

1. Przesun moduty do pozycji $Srodkowe;j.
Szyna przesuwna nie moze wystawac nad modutem.

2. Przed transportem zdemontuj modut.

3. Do transportu uzywaj wytacznie oryginalnego opakowania.

10.5 Wyrzucanie

Jesli produkt ma by¢ wyrzucony, nalezy przestrzegac¢ odpowiednich przepiséw prawnych.

Informacja dotyczaca wyrzucania urzadzen elektrycznych i elektronicznych we
Wspolnocie Europejskiej

W obrebie Wspolnoty Europejskiej wyrzucanie urzadzen elektrycznych regulowane jest
przez krajowe przepisy oparte o Dyrektywe UE 2012/19/WE dotyczaca zuzytego sprzetu
elektrycznego i elektronicznego (WEEE/ZSEE).

Zgodnie z tymi regulacjami urzadzenia dostarczone po 13 sierpnia 2005 roku w ramach
relacji miedzyfirmowych, do ktérych zalicza sie niniejszy produkt, nie moga by¢
gromadzone facznie z odpadami komunalnymi lub pochodzacymi z gospodarstw
domowych. Sa one w zwiazku z tym oznaczane nastgpujacym symbolem:

Poniewaz przepisy dotyczace wyrzucania odpadéw moga sie rozni¢ w krajach UE, w razie
potrzeby nalezy skontaktowa¢ sie z dostawca.
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1

11.1 InjectMan 4

Informacje dotyczace zamawiania

Nr zamoéw.
(Miedzynarodowy)

Nr zamoéw.
(Ameryka Pétnocna)

Opis

5192 000.019
5192 000.027
5192 000.035
5192 000.043
5192 000.051
5192 000.060

5192000019
5192000027
5192000035
5192000043
5192000051
5192000060

InjectMan 4

Mains/Power plug Europe
Mains/Power plug USA/Japan
Mains/Power plug UK/Hong Kong
Mains/Power plug Australia
Mains/Power plug China
Mains/Power plug Argentina

11.2 Akcesoria do InjectMan 4

Nr zamoéw. Nr zamoéw. Opis

(Miedzynarodowy) |(Ameryka P6tnocna)

5192 082.007 5192082007 Connecting cable
TransferMan 4r/InjectMan 4 - FemtoJet 4i/4x

5181 070.015 920005845 Data cable
Connect FemtoJet/Femtolet express to
micromanipulator
Foot control

5252 070.020 5252070020 for FemtolJet 4i/4x
Antivibration Pad

5181 301.009 920007945 XS

5181 303.001 920007953 S

5181 305.004 920007961 M

5181 307.007 920007970 L

5181 309.000 920007988 XL
Spare parts kit

5192 071.005 5192071005 1 slider (complete), 2 machine screws
M2.5%6 (swivel joint), 2 set screws (angle
head), 2 compression springs (knurled
screw angle head)
Positioning aid
2 pieces

5192 072.001 5192072001 for universal capillary holder, capillary
holder 4
Headstage holder

5192 073.008 5192073008 for preamplifier

5192 081.000

5192081000

Y-cable PX
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Nr zamoéw. Nr zamoéw. Opis

(Miedzynarodowy) |(Ameryka Pétnocna)

5192 074.004 5192074004 Allen torque screwdriver
3mm

5192 075.000 5192075000 Allen screwdriver
1.3 mm
Allen key
7 pieces

5192 076.007 5192076007 1.5 mm, 2 mm, 2.5 mm, 3 mm, 4 mm,
5mm, 6mm

5192 077.003 5192077003 Toolbag

11.4 Adapter mikroskopowy

Nr zamoéw. Nr zamoéw. Opis

(Miedzynarodowy)

(Ameryka Pétnocna)

5192 301.000

5192301000

Adapter for microscope

Leica 1

DMi8, DMI3000 B, 3000 M, 4000 B, 5000 B,
5000 M, 6000 B, DM IRB E, DM IRE 2

5192 302.007

5192302007

Adapter for microscope

Leica 2
DM IL LED, HC

5192 306.002

5192306002

Adapter for microscope

Olympus 1

IX50, 1X51, 1X70, 1X80, 1X81

5192 307.009

5192307009

Adapter for microscope

Olympus 2

IX53 IX3-ILL, IX73 IX3-ILL, IX83 IX3-ILL

5192 308.005

5192308005

Adapter for microscope

Olympus 3
IX53 1X2-ILL30

5192 316.008

5192316008

Adapter for microscope

Nikon 1

Eclipse Diaphot 200, 300, Eclipse Ti-E,
Ti-U, Ti-S, TE200, TE300, TE2000

5192 317.004

5192317004

Adapter for microscope

Nikon 2
Eclipse Ts2R

5192 318.000

5192318000

Adapter for microscope

Nikon 3

Eclipse Ti2-U, Ti2-A, Ti2-E
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Nr zamow.
(Miedzynarodowy)

Nr zamoéw.
(Ameryka Pétnocna)

Opis

5192 311.006

5192311006

Adapter for microscope

Zeiss 1

AxioObserver 3, 5, 7, AxioObserver A1, D1,

Z1, Axiovert 200

5192 312.002

5192312002

Adapter for microscope

Zeiss 2
Axio Vert.A1l

115

Akcesoria do adapterow mikroskopowych

Nr zamoéw.
(Miedzynarodowy)

Nr zamoéw.
(Ameryka Pétnocna)

Opis

Universal stand
for micromanipulators

5192 325.007 5192325007 TransferMan 4m/4r, InjectMan 4
Adapter bridge
for micromanipulators
5192 321.001 5192321001 TransferMan 4m/4r, InjectMan 4
11.6 Kapilary
Nr zamow. Nr zamow. Opis
(Miedzynarodowy) |(Ameryka Pétnocna)
Biopsy Tip |
5195 000.052 5195000052 25 pieces
Biopsy Tip Il
5195 000.060 5195000060 25 pieces
Piezo Drill Tip
for mouse ICSI
5195 000.087 5195000087 25 pieces
Piezo Drill Tip ES
5195 000.095 5195000095 25 pieces
TransferTip F (ICSI)
5195 000.001 5195000001 25 pieces, sterile
TransferTip RP (ICSI)
5195 000.010 5195000010 25 pieces, sterile
TransferTip R (ICSI)
5195 000.028 5195000028 25 pieces, sterile
TransferTip ES
5195 000.079 5195000079 25 pieces, sterile
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Nr zamoéw. Nr zamoéw. Opis
(Miedzynarodowy) |(Ameryka Pétnocna)
VacuTip |
5195 000.036 5195000036 25 pieces, sterile
VacuTip Il
5195 000.044 5195000044 25 pieces
1.7 Femtotips
Nr zamoéw. Nr zamoéw. Opis
(Miedzynarodowy) |(Ameryka P6tnocna)
Femtotips
5242 952.008 930000035 20 pieces
Femtotip Il
5242 957.000 930000043 20 pieces
Microloader
Eppendorf Quality, 2 racks of 96 tips
5242 956.003 930001007 0.5 - 20 pL, light gray, length: 100 mm

11.8 Uchwyt kapilary 4 i akcesoria

Nr zamow. Nr zamow. Opis

(Miedzynarodowy) |(Ameryka Pétnocna)

5196 081.005 5196081005 Capillary holder 4
for mounting microcapillaries, Femtotips,
Femtotip Il or grip head 4 (incl. Grip head 4
size 0 and adapter for Femtotips)
Grip head set 4
for capillary holder 4 and universal capillary
holder

5196 082.001 5196082001 Size 0, capillary diameters from 1.0 mm to
1.1 mm (0.D.)

5196 083.008 5196083008 Size 1, capillary diameters from 1.2 mm to
1.3 mm (0.D.)

5196 084.004 5196084004 Size 2, capillary diameters from 1.4 mm to
1.5 mm (0.D.)

5196 085.000 5196085000 Size 3, capillary diameters from 0.7 mm to
0.9 mm (0.D.)
O-ring set 4
incl. 10 o-rings large, 10 o-rings small, 2
distance sleeves, o-ring removal tool

5196 086.007 5196086007 for grip head set 4
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11.9  CellTram 4r i akcesoria

Nr zamoéw. Nr zamoéw. Opis

(Miedzynarodowy) |(Ameryka Pétnocna)

5196 000.013 5196000013 CellTram 4r Air

5196 000.030 5196000030 CellTram 4r Oil

5196 061.004 5196061004 Injection tube Air
White ring mark, 1.D. 0.5 mm, length 1.3 m

5196 089.006 5196089006 Injection tube Oil
Blue ring mark, I.D. 1.0 mm, length 1.3 m
Tube coupling

5176 220.009 5176220009 for extending or connecting pressure tubes
Filling and Cleaning set
incl. filling tube, Luer lock adapter, 2
syringes

5196 088.000 5196088000 for CellTram 4

5176 859.018 5176859018 Mineral Oil

11.10 Femtolet 4x

Nr zamow. Nr zamow. Opis

(Miedzynarodowy) |(Ameryka P6tnocna)

5253 000.017 5253000017 FemtolJet 4x Microinjector

11.11 Femtolet 4i

Nr zamoéw. Nr zamoéw. Opis

(Miedzynarodowy) |(Ameryka Pétnocna)

5252 000.013 5252000013 FemtoJet 4i microinjector
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Nr zamow.
(Miedzynarodowy)

Nr zamoéw.
(Ameryka Pétnocna)

Opis

Hand control
for remote-controlling

5252 070.011 5252070011 for FemtoJet 4i/4x
Foot control
5252 070.020 5252070020 for Femtolet 4i/4x
Y-cable FJ4
5192 080.004 5192080004
Injection tube
5252 070.054 5252070054 2 m, for universal capillary holder and
capillary holder 4
pressure tube
for connecting the FemtoJet express/4x to
an external pressure supply
5248 200.008 920011993 Length 2.5 m, incl. 2 couplings G 1/4 inch
and 1/4 inch 18 NPT
Adapter for nitrogen pressure reducer
5248 202.000 920011985 Coupling G 1/4 inch 18 NPT
11.13 PiezoXpert
Nr zamoéw. Nr zamoéw. Opis

(Miedzynarodowy)

(Ameryka Pétnocna)

5194 000.016
5194 000.024
5194 000.032
5194 000.059
5194 000.067
5194 000.075

5194000024
5194000032
5194000059
5194000067
5194000075

Eppendorf PiezoXpert

for piezo-assisted micromanipulation

with mains/power plug EU

with mains/power plug USA/Japan
with mains/power plug UK/Hong Kong
with mains/power plug Australia

with mains/power plug China

with mains/power plug Argentina
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