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1 Sposob korzystania z instrukcji

1.1 Korzystanie z instrukcji

» Przed rozpoczeciem pracy z urzadzeniem przeczytaj cata instrukcje obstugi. Stosuj sie
réwniez do instrukcji obstugi akcesoriow, jesli sa uzywane.

» Ta instrukcja stanowi czes¢ produktu. Przechowuj ja w fatwo dostepnym miejscu.

» Jesli urzadzenie jest przekazane osobom trzecim, dotacz do niego te instrukcje obstugi.

» Aktualna wersje instrukcji obstugi we wszystkich dostepnych jezykach mozna znalez¢
na stronie www.eppendorf.com/manuals.

1.2 Symbole zagrozen i klasyfikacja zagrozen
1.21  Symbole zagrozen

Zalecenia dotyczace bezpieczenstwa znajdujace sie w niniejszej instrukcji zostaty
oznaczone nastepujacymi symbolami i poziomami zagrozen:

! Skaleczenie i Porazenie pradem
Niebezpieczny punkt Szkody materialne
A

1.2.2 Poziomy zagrozenia

ZAGROZENIE Prowadzi do powaznych urazéw lub $mierci.
OSTRZEZENIE Moze prowadzi¢ do powaznych urazéw lub $Smierci.
PRZESTROGA Moze prowadzi¢ do lekkich lub $rednich urazow.
WSKAZOWKA Moze prowadzi¢ do powstania szk6d materialnych.
13 Uzywane symbole
Symbol Znaczenie
1. Czynnosci do wykonania w okreslonej kolejnosci
2.
4 Czynnosci do wykonania w dowolnej kolejnosci
. Wykaz
Tekst Tekst pojawiajacy sie na wyswietlaczu lub w oprogramowaniu
(i Informacje dodatkowe

9
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2 Bezpieczenstwo
21 Uwagi dotyczace uzytkownika

Instrukcje obowiazujace uzytkownika podlegaja regulacjom kraju, w ktérym urzadzenie
jest sprzedawane. Mozliwos¢ wykorzystywania TransferMan 4m do zastosowan
klinicznych zalezy od zatwierdzen uzyskanych przez TransferMan 4m w kraju, w ktérym
to urzadzenie jest sprzedawane.

2.2 Uzytkowanie zgodnie z przeznaczeniem

TransferMan 4m zostat zaprojektowany i wyprodukowany do celéw asystowania w
pozycjonowaniu mikronarzedzi (np. mikrokapilar lub mikropipet szklanych) pod
mikroskopem podczas wykonywania technik wspomaganego rozrodu (ART), takich jak
docytoplazmatyczna iniekcja plemnika (ICSI) lub pobieranie materiatu genetycznego w
celu testowania preimplantacji genetycznej (PGT).

TransferMan 4m jest w zwigzku z tym urzadzeniem medycznym zgodnie z Dyrektywa 93/
42/ EEC Unii Europejskiej. Moze by¢ uzywany wytacznie wewnatrz pomieszczen, przez
odpowiednio wyszkolonych specjalistow.

23 Zagrozenia przy uzytkowaniu zgodnie z przeznaczeniem

OSTRZEZENIE! Ryzyko obrazen z powodu odskakujacych kapilar i
A odpryskow szkfa.

W wyniku dziatania wysokiego cisnienia kapilary moga odtaczyé sie od gtowicy
zaciskowej i wystrzelic.
W przypadku nieprawidtowej obstugi kapilary moga ulec peknigciu.

» Nos okulary ochronne.
» Nigdy nie nalezy celowaé kapilarami w inne osoby.

» Uzywaj wytacznie kapilar o $rednicy zewnetrznej zgodnej z wartoscia
wskazana w specyfikacji gtowicy zaciskowej.

v

Kapilary mozna montowa¢ i demontowac tylko wtedy, kiedy nie sa one pod
cisnieniem.

v

Montuj kapilary w gtowicy zaciskowej w prawidtowy sposob.
Nie dotykaj kapilara szalki Petriego ani innych obiektow.

v

PRZESTROGA! Ryzyko skaleczenia ztamanymi kapilarami.
Kapilary sg zrobione ze szkta. Sg bardzo ostre i kruche.
» Korzystaj ze sprzetu ochrony osobiste;.
» Montuj kapilary tylko pod warunkiem, ze nie sa one pod ci$nieniem.
» Nigdy nie nalezy celowaé kapilarami w inne osoby.
» Kapilary nalezy chwytaé bardzo delikatnie.
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UWAGA! Uszkodzenia mechaniczne modutéw silnikowych.
Nadmierne obciazenie prowadzi do btednych skokéw napedu lub do jego
uszkodzenia.

» Nie nalezy kierowa¢ modutow na przeszkody mechaniczne.

» Nie nalezy przytrzymywac zadnych obiektow w poblizu modutu.
» Maksymalne obciazenie modutu silnikowego wynosi 200 g.

UWAGA! Nieprawidtowe dziatanie urzadzenia
Podczas wykonywania operacji nie uzywaj telefonéw komdrkowych ani innych
urzadzen do komunikacji.

» Zachowaj dystans co najmniej 2 metry.

OSTRZEZENIE! Damage to health due to infectious liquids and pathogenic
germs.

» When handling infectious liquids and pathogenic germs, observe the national
regulations, the biosafety level of your laboratory, and the manufacturers'
Safety Data Sheets and application notes.

» Wear your personal protective equipment.

» Consult the "Laboratory Biosafety Manual" (source: World Health
Organization, Laboratory Biosafety Manual, as amended) for comprehensive
regulations on the handling of germs or biological material of risk group Il or
higher.

PRZESTROGA! Poor safety due to incorrect accessories and spare parts.

The use of accessories and spare parts other than those recommended by
Eppendorf may impair the safety, functioning and precision of the device.
Eppendorf cannot be held liable or accept any liability for damage resulting from
the use of accessories and spare parts other than those recommended or from
improper use.

» Only use accessories and original spare parts recommended by Eppendorf.

11
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24 Symbole ostrzegawcze na urzadzeniu

Symbol ostrzegawczy

Objasnienie

Ostrzega przed ryzykiem skaleczenia czubkami kapilar

Ostrzega przed ryzykiem zmiazdzenia przez modut
silnikowy

Ostrzega przed polami magnetycznymi

Przeczytaj instrukcje obstugi

25 Symbols used on the name plate and packing

Meaning

Global Trade Item Number

Batch code

Article number

Serial number

Medical device

Manufacturer
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Symbol

Meaning

Production date

= L

Read the instructions for use

2

O*
o
<
O

Permissible storage temperature range

@

Permissible storage humidity range

Fuse

| >4

Symbol for waste electrical and electronic
equipment (WEEE) according to EU
Directive 2012/19/EU, European
Community

LISTED

E158089

UL listing certification mark: Declaration of
conformity, USA

M

CE conformity
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2.6 Wymagania wobec uzytkownika

Urzadzenie i akcesoria moga by¢ obstugiwane jedynie przez wyszkolony i
wykwalifikowany personel.

Przed uzyciem uwaznie przeczytaj instrukcje obstugi urzadzenia oraz instrukcje obstugi
akcesoridw i zapoznaj sie ze sposobem dziatania urzadzenia.

27 Informacje dotyczace odpowiedzialnosci za produkt

Okolicznosci opisane ponizej moga mie¢ negatywny wptyw na zabezpieczenia urzadzenia.
Odpowiedzialno$¢ za wszelkie powstate w wyniku tego szkody i obrazenia ciata jest wtedy
przenoszona na wtasciciela:

» Urzadzenie jest wykorzystywane niezgodnie z instrukcja obstugi.
+ Urzadzenie jest wykorzystywane niezgodnie z jego przeznaczeniem.
+ Uzywane s3 akcesoria lub materiaty niezalecane przez Eppendorf SE.

+ Urzadzenie jest konserwowane lub naprawiane przez osoby nieupowaznione przez
Eppendorf SE.

+ Uzytkownik dokonat nieautoryzowanych modyfikacji urzadzenia.

2.8 Obowiazek zgtoszenia nieumysinych szkdéd lub uszkodzenia urzadzenia

Jako operator urzadzenia medycznego masz obowiazek zgtasza¢ powazne wypadki i
obrazenia ciata spowodowane przez urzadzenie ponizszym wtadzom:

+ Kompetentne wtadze lokalne
» Eppendorf SE
» Twoj lokalny dystrybutor Eppendorf

2.8.1 ProducentEppendorf SE
Eppendorf SE

Barkhausenweg 1

22339 Hamburg

NIEMCY

eppendorf@eppendorf.com

2.8.2 Lokalny dystrybutor Eppendorf

www.eppendorf.com/contact
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3 Opis produktu
3.1 Lista dostarczonych sktadnikow
Liczba Opis
1 Modut X
1 Modut Y
1 Modut Z
1 tacznik YZ
1 Ztacze obrotowe
1 Gtowica katowa
1 Pulpit sterowniczy
1 Kabel zasilajacy
1 Ostona kabla
1 Instrukcja obstugi
1 Instrukcja rozpakowywania
3.1.1 Narzedzia
Liczba Opis
7 Klucz imbusowy, 1,5 mm, 2 mm, 2,5 mm, 3 mm, 4 mm, 5 mm, 6 mm
1 Imbusowy $rubokret dynamometryczny, 3 mm
1 Srubokret imbusowy, 1,3 mm
1 Torba narzedziowa
3.1.2  Akcesoria
Liczba Opis
2 Narzedzie pomocnicze do uchwytu kapilary
1 Zestaw czesci zamiennych
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3.2 Cechy produktu

Mikromanipulator zostat zaprojektowany specjalnie do przeprowadzania procesow
wymagajacych intuicyjnego poruszania kapilara.

TransferMan 4m to potaczenie klasycznych zalet systemu mechanicznego z zaletami
systemu z doktadnym sterowaniem elektronicznym.

Ruch kapilary jest sterowany joystickiem. Joystick oferuje wewnetrzny (proporcjonalny) i
zewnetrzny (dynamiczny) zakres ruchu. W zakresie wewnetrznym ruch joysticka jest
przenoszony bezposrednio na kapilare. W zakresie zewnetrznym wiekszy ruch joysticka
do przodu lub do tytu powoduje przyspieszenie ruchu kapilary. Zakresy ruchu umozliwiaja
przemieszczanie sie do dowolnej pozycji zakresu roboczego mikromanipulatora.

Ruch proporcjonalny nadaje sie do wszystkich technik roboczych wymagajacych
intuicyjnej i ostroznej obstugi, np. docytoplazmatycznej iniekcji plemnika (ICSI).

Oprogramowanie oferuje zdefiniowane fabrycznie aplikacje, mozliwos¢ dowolnego
programowania funkcji przyciskédw programowych, aplikacje, ktéra mozna dowolnie
programowad, oraz pamie¢ do zapisywania réznych pozycji z uzyciem wszystkich
wspédtrzednych przestrzennych.

3.2.1 Zatwierdzone akcesoria

Ponizsze akcesoria firmy Eppendorf sa zatwierdzone do uzycia z TransferMan 4m:

+ CellTram 4m Air

+ CellTram 4m Oil

+ Uchwyt kapilary 4

» Adapter mikroskopowy

+ Statyw uniwersalny

Ponizsze akcesoria innych producentoéw sa zatwierdzone do uzycia z TransferMan 4m:

» Kapilary do zastosowan medycznych (zgodne ze specyfikacja CellTram 4m Air/
CellTram 4m Oil)

33 Wyglad produktu

Modut silnikowy zostat zamontowany na specjalnym adapterze mikroskopowym lub na
wolnostojacym tréjnogu (magnetycznym). Pulpit sterowniczy jest odseparowany od
modutu silnikowego i mikroskopu pod wzgledem wibracji.



Opis produktu
TransferMan® 4m 17
Polski (PL)

e

8@%
(=] ()
e S

Rys. 3-1: TransferMan 4m — montaz z prawej strony

1 Modut silnikowy 2 Pulpit sterowniczy
Modut X, modut Y i modut Z

3.3.1  Modut silnikowy

Modut silnika sktada sie z trzech modutéw (modutu X, Y i Z). Kazdy z modutéw umozliwia
ruch wzdtuz jednej osi przestrzeni. Na module X zamocowany jest uchwyt kapilary 4 za
posrednictwem gtowicy katowej, co umozliwia regulacje kata iniekcji kapilary. Modut X
mozna wychyli¢ poza zakres roboczy, korzystajac ze ztacza obrotowego.

0 Uchwyt kapilary 4 nie jest dotaczony do dostarczanego pakietu
mikromanipulatora TransferMan 4m. Uchwytu kapilary 4 mozna uzywa¢ z
mikroiniektorem CellTram 4m Air/Oil.
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Rys. 3-2: Modut silnikowy — montaz z prawej strony

1 Modut Z 4 ModutY
2 tacznik YZ 5 Ztacze obrotowe

3 Gtowica katowa 6 Modut X
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3.3.2 Adapter mikroskopowy

Dostepne sa specjalne adaptery mikroskopowe do réznych typéw mikroskopéw od
réznych producentéw. Modut silnikowy jest montowany na adapterze mikroskopowym.
Adaptery mikroskopowe s3 montowane poziomo lub pionowo.

o Adapter mikroskopowy nie jest dotaczony do dostawy.

Rys. 3-3:  Adapter mikroskopowy do montazu poziomego — przyktad: Olympus 1

1 Oznaczenie adaptera 3 Uchwyt modutu Z
Ze wskazaniem typu mikroskopu Do adapterédw mikroskopowych
2 Wyciecie na kabel montowanych poziomo
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Rys. 3-4:  Adapter mikroskopowy do montazu pionowego — przyktad: Nikon 1

1 Oznaczenie adaptera 2 SuwakZ
Ze wskazaniem typu mikroskopu Do adapterédw mikroskopowych
montowanych pionowo
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3.3.3  Pulpit sterowniczy

Pulpit sterowniczy zawiera klawiature, wyswietlacz i joystick, a takze selektor obrotowy
umieszczony z boku. Kierunek ruchu i predkosc¢ joysticka sa przenoszone na kapilare.
Sposéb reakcji na ten ruch i rozpieto$¢ zakresu roboczego sa definiowane w ustawieniach
oprogramowania. Zakres roboczy mozna wybiera¢ i indywidualnie dostosowywa¢ na
panelu sterowania za pomoca selektora obrotowego.

Rys. 3-5: Pulpit sterowniczy — przod

1 Joystick 4 Selektor obrotowy
Ruch proporcjonalny i dynamiczny Do zwigkszania lub zmniejszania

L. zakresu roboczego
Wyswietlacz 9

5 Oznaczenie do celow zwiekszania i

Panel sterowania . .
zmniejszania zakresu roboczego

6 Oznaczenie wskazujace kierunek
obrotow w osi Z
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Rys. 3-6: Pulpit sterowniczy — tyt

1 Przetacznik zasilania wt./wyt. Ztacze dla modutu Z

2 Mikrobezpiecznik Ztacze dla modutu X

3 Ztacze sieci elektrycznej Ztacze dla modutu Y

0 N o 0

4 Ztacze serwisowe Ztacze dla urzadzenia zewnetrznego
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3.3.4 Narzedzia

&

|
%

Rys. 3-7: Narzedzia

1 Imbusowy Srubokret 3 Klucz imbusowy
dynamometryczny, 1,5mm, 2 mm, 2,5 mm, 3 mm, 4 mm, 5
3 mm mm, 6 mm

2 Srubokret imbusowy
1,3 mm
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34 Panel sterowania

Za pomoca przyciskow na panelu sterowania mozna wtaczac pulpit sterowniczy i
wybiera¢ zakres roboczy. Za pomoca przyciskdw programowych mozna otwieraé
aplikacje, uruchamiac¢ funkcje, poruszac sie po menu i ustawia¢ parametry.

eppendorf

2 —-@ = ‘ 6

s @
Q-JL-_]L-_]L-JL-)J
I
4
Rys. 3-8: Panel sterowania
1 Przycisk coarse 5 Przycisk standby
Ustawianie duzego zakresu roboczego Uruchamianie pulpitu sterowniczego lub
2 Przycisk fine/x-fine anulowanie ruchéw automatycznych
Ustawianie sredniego lub matego 6 Wyswietlacz
zakresu roboczego Wyswietla oprogramowanie
3 Przycisk menu 7 Przycisk home
Otwarcie menu Przesuwanie kapilary poza zakres

4 Przyciski programowe 1-5 roboczy do zdefiniowanej pozycji

Wybor aplikacji, uruchamianie funkcji,
nawigacja lub ustawianie wartosci
parametrow
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35 Joystick

Joystick porusza kapilara we wszystkich osiach przestrzennych. Ruch joysticka jest
przenoszony na kapilare bezposrednio w zakresie proporcjonalnym. W zakresie
dynamicznym ruch kapilary jest przyspieszany w zaleznosci od tego, jak mocno joystick
jest przesuwany do przodu lub do tytu.

1
2
3
Rys. 3-9:  Joystick
1 Przycisk joysticka 3 Dolna czesc

2 Ziacze obrotowe Steruje ruchem w osiach X i Y

Steruje ruchem w osi Z 4 Oznaczenie wskazujace kierunek
obrotow w osi Z

w2

Rys. 3-10:  Zakresy ruchu joysticka

1 Zakres proporcjonalny 2 Zakres dynamiczny
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3.5.1 Zakres proporcjonalny

W zakresie proporcjonalnym kapilara porusza sig¢ tak szybko lub tak wolno, jak porusza
sie joystick. Przemieszczenie kapilary jest réwniez proporcjonalne do odlegtosci, na ktdra
joystick zostat przesuniety do przodu lub do tytu. Ruch kapilary zostaje zatrzymany
natychmiast po zaprzestaniu poruszania joystickiem lub kiedy zostaje osiagnieta pozycja,
w ktorej joystick zostat zatrzymany. Na zewnetrznej granicy zakresu proporcjonalnego
jest odczuwana wyrazna blokada. Ta blokada to waski zakres, w ktérym poruszanie
joystickiem do boku nie powoduje zadnego ruchu kapilary.

Rozpietos¢ zakresu proporcjonalnego zalezy od wybranego zakresu roboczego.
3.5.2 Zakres dynamiczny

Po blokadzie nastepuje przejscie do zakresu dynamicznego joysticka: Kiedy joystick
zostaje przesuniety w kierunku sprezynujacej blokady, kapilara zaczyna sie porusza¢ w
kierunku zgodnym z ruchem joysticka. Ruch zostaje zatrzymany po zwolnieniu joysticka,
ktéry nastepnie wraca z powrotem do swojej strefy pod wptywem sprezynujacej blokady.
Predkosc¢ kapilary w zakresie dynamicznym jest dynamicznie zwiekszana w przypadku
silniejszego nacisku na blokade.

Rozpietos¢ zakresu dynamicznego jest ograniczona przez zakres ruchu modutéw (X i Y).
3.5.3 Kierunek ruchu joysticka

Joystickiem mozna poruszac w ptaszczyznie poziomej. Umozliwia to sterowanie silnikami
modutu X i modutu Y. Joystickiem mozna poruszac tylko w jednej osi lub w kombinacji
wielu osi.

» Poruszanie kapilara w kierunku
poziomym (0$ X i Y).

Rys.3-11: Ruchwosi XiY
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3.5.4 Kierunek ruchu pokretta

Pokretto na joysticku powoduje ruch modutu silnikowego w osi pionowej. Powoduje to
aktywacje silnika modutu Z.

» Poruszanie kapilara w kierunku
pionowym (0$ Z).
Obracanie zgodnie z ruchem wskazéwek
zegara (w prawo): Silnik Z porusza sie w
dét.
Obracanie przeciwnie do ruchu
wskazdwek zegara (w lewo): Silnik Z
porusza sie w gore.

Rys. 3-12:  Ruch wosi Z

3.5.5 Funkcje przycisku joysticka

» Odtaczanie joysticka od modutu
silnikowego.
1 » Uruchamianie funkcji (np. przetaczanie
@ pomiedzy zapisanymi pozycjami).

8
+

=

Rys. 3-13:  Brak ruchu kapilary
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3.6 Zakres roboczy

Zakres ruchu joysticka obejmuje trzy zakresy robocze. Dla kazdego zakresu roboczego
jest ustawiony promien wraz z uzyskanym stosunkiem predkosci. Promied mozna
ustawia¢ za pomoca selektora obrotowego na pulpicie sterowniczym, w menu Speed.
Zakresy robocze:

» coarse — duzy zakres roboczy

« fine — $redni zakres roboczy

+ x-fine — maty zakres roboczy

» Przesuwanie kapilary na duze odlegtosci.

» Gwattowne i szybkie przesuwanie
kapilary.

Rys. 3-14:  Duzy zakres roboczy — coarse

» Przesuwanie kapilary na $rednie
odlegtosci.

» Precyzyjne pozycjonowanie kapilary.

Rys. 3-15:  Sredni zakres roboczy - fine
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» Przesuwanie kapilary na bardzo mate
odlegtosci.

» Bardzo precyzyjne i powolne
pozycjonowanie kapilary.

» Aktywny dla zakresu roboczego x-fine
wigkszego niz 0.

Rys. 3-16: Maty zakres roboczy — x-fine

3.7 Uzyskiwana predkos¢

W zakresie wewnetrznym (proporcjonalnym) predkos¢ kapilary zalezy od predkosci, z
ktéra joystick jest poruszany do przodu i do tytu, oraz od rozpietosci zakresu roboczego.
Jesli joystick jest poruszany do przodu i do tytu z ta sama predkoscia, np. z ustawieniem
fine lub coarse, uzyskiwana predkos$¢ przy mniejszym zakresie roboczym fine bedzie
mniejsza niz przy wiekszym zakresie coarse.

Predkos$¢ zakresu zewnetrznego (dynamicznego) jest powiazana z wybranym zakresem
roboczym. Wspotczynnik powiazania (Dyn-factor) mozna zmienia¢ i dostosowywaé w
menu Installation. Poniewaz predkos$¢ wynika z wielkosci zakresu roboczego, ustawienia
Coarse fine i x-fine mozna dostosowywaé w menu Speed.
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4 Instalacja
4.1 Przygotowanie do instalacji

UWAGA! Uszkodzenie pulpitu sterowniczego z powodu nieprawidtowej
!
obstugi.
» Chwytaj pulpit sterowniczy za obudowe.
» Nie podnos pulpitu sterowniczego, trzymajac za joystick.
» Nigdy nie ktadZ pulpitu sterowniczego joystickiem do dotu.

0 Zachowaj opakowanie i urzadzenia zabezpieczajace transport do uzycia w
przysztosci.

0 Nie uzywaj urzadzenia, jesli widoczne sa uszkodzenia na urzadzeniu lub jego
opakowaniu.

1. Sprawdz opakowanie pod katem uszkodzen.
2. Ostroznie wyjmij modut silnikowy i pulpit sterowniczy z opakowania.
3. Sprawdz, czy dostarczono wszystkie elementy.
4. Sprawdz moduty, pulpit sterowniczy i akcesoria pod katem uszkodzen.
411 Reklamacja uszkodzen
1. Skontaktuj sie z obstuga klienta (patrz Informacje kontaktowe str. 100).
4.1.2 Niekompletnos¢ dostawy
1. Skontaktuj sie z obstuga klienta (patrz Informacje kontaktowe str. 100).
4.1.3 Zespot adaptera mikroskopowego

Adapter mikroskopowy firmy Eppendorf nie jest dotaczony do dostawy i nalezy go
zamdwi¢ oddzielnie.

1. Zmontuj adapter mikroskopowy zgodnie z jego instrukcja.

4.2 Wybor lokalizacji

Select the location for the device according to the following criteria:
» Mains/power connection in accordance with the name plate.

The mains/power supply must be equipped with a residual current circuit breaker.

* A bench with a horizontal and even work surface which is designed to support the
weight of the devices.

* A mat or bench that is cushioned against vibrations.
* A mat or bench that is cushioned against vibrations.
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0 The mains/power switch and the disconnecting device for the mains/power line
must be easily accessible during operation (e.g., a residual current circuit
breaker).

4.3 Ogodlna instrukcja montazu
4.3.1 Montaz z uzyciem poziomego adaptera mikroskopowego

8 9 10
Rys. 4-1: Schemat montazu z prawej strony
1 Uchwyt modutu Z 6 Ztacze obrotowe
Pozycja do montazu z lewej strony 7 Modut X

Oznaczenie adaptera mikroskopowego 8 tacznik YZ

Uchwyt modutu Z
Pozycja do montazu z prawej strony

Modut Z
5 ModutY

9 Gtowica katowa

10 Uchwyt kapilary 4
(niedotaczony do dostawy)
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4.3.2 Montaz z uzyciem pionowego adaptera mikroskopowego

7 8 9
Rys. 4-2: Schemat montazu z prawej strony
1 Suwak Z 6 Modut X
2 Oznaczenie adaptera mikroskopowego 7 tacznik YZ
3 Modut Z 8 Gtowica katowa
4 ModutY 9 Uchwyt kapilary 4
5 Ziacze obrotowe (niedotaczony do dostawy)
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4.3.3 Modut(X,Y, 2)

Rys. 4-3: Modut Y (przyktadowy)

1 Kabel 4 Skala

2 Identyfikator modutu Zakres ruchu szyny

3 Szyna ruchoma 5 Szyna nieruchoma



Instalacja
34 TransferMan® 4m
Polski (PL)

4.3.4 Uchwyt modutu Z — poziomy adapter mikroskopowy

Rys. 4-4: Uchwyt modutu Z, przéd i tyt

1 Suwak 3 Sruba
Mocowanie modutu Z

4 Sruba
Mocowanie uchwytu modutu Z do
adaptera

2 Ogranicznik
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43,5 Suwak

3

B
(/:I— N

4
A J
0 ~@ A

Rys. 4-5: Suwak - przyktad pozycji podktadek na uchwycie modutu Z

1 Suwak 3 Podktadka ptaska
2 Podktadka blokujaca 4 Sruba
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4.3.6 Suwak Z - pionowy adapter mikroskopowy

4 5
Rys. 4-6: Suwak Z - przyktadowa pozycja podktadek na pionowym adapterze
1 Suwak 4 Podktadka ptaska
2 Podkfadka blokujaca 5 Sruba

3 Suwak Z
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4.3.7 Gtowica katowa

Gtowica katowa jest dostarczana w postaci gotowej do montazu po prawej stronie. W
przypadku montazu z lewej strony konieczna jest zmiana pozycji Sruby mocujacej i
odpowiednie obrécenie uchwytu dla uchwytu kapilary.

Rys. 4-7: Gtowica katowa z wtozonym uchwytem kapilary 4

1 Oznaczenie 4  Uchwyt dla uchwytu kapilary

Do ustawiania kata 5 $ruba mocujaca

2 Sruba radetkowana Do mocowania uchwytu kapilary

Do ustawiania kata iniekcji 6 Narzedzie utatwiajace

3 Uchwyt kapilary 4 pozycjonowanie
(niedotgczony do dostawy)
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4.3.8 Ziacze obrotowe

Ztacze obrotowe jest dostarczane w postaci gotowej do montazu z prawej strony. W

przypadku montazu z lewej strony konieczna jest modyfikacja ztacza obrotowego.

Rys. 4-8: Ztacze obrotowe do montazu modutu silnikowego z prawej strony

1

4

(6,1

4.4

Suwak 6 tacznik gorny

Modut Y . .
Oznaczenie montazowe

Podstawa obrotowa | oznacza montaz z lewej strony

< . || oznacza montaz z prawej stron
Sruby imbusowe P ) y

tacznik dolny

Suwak
Modut X 9 Magnesy przemystowe
Ptytka blokujaca 10 Symbol ostrzegawczy

Silne pole magnetyczne

Montaz modutu silnikowego

Modut silnikowy mozna zamontowac¢ po prawej lub lewej stronie adaptera
mikroskopowego. Ponizsza instrukcja dotyczy montazu po prawej stronie. W celu
montazu po lewej stronie konieczna jest modyfikacja ztacza obrotowego i gtowicy
katowe;j.

10

Modut silnikowy jest montowany standardowo na mikroskopie inwersyjnym.

Mozna go rowniez zamontowaé na uniwersalnym statywie. Montaz na
uniwersalnym statywie jest opisany w odpowiedniej instrukcji obstugi.
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4.4.1 Montaz modutu Z — poziomy adapter mikroskopowy
Warunki wstepne

» Adapter mikroskopowy montowany poziomo

* Instrukcja instalacji adaptera mikroskopowego

» Imbusowy $rubokret dynamometryczny, 3 mm

o 1. Wsun uchwyt modutu Z do adaptera
“; @® mikroskopowego.

2. Wsun nieruchoma szyne do uchwytu
modutu Z az do ogranicznika i dokreé
Srube.

Kabel potaczeniowy musi by¢
skierowany do tytu.

3. Odczytaj pozycje, w ktdrej nalezy
ustawi¢ uchwyt modutu Z, z kolumny 1
tabeli (instrukcja instalacji adaptera
mikroskopowego).

4. Wsun uchwyt modutu Z razem z
modutem Z do wyznaczonej pozycji i
dokrec srube.
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4.4.2 Montaz modutu Z - pionowy adapter mikroskopowy

Warunki wstepne

» Adapter mikroskopowy montowany pionowo

+ Instrukcja instalacji adaptera mikroskopowego
+ Imbusowy $rubokret dynamometryczny, 3 mm

ciipas TIE/-UI8
TE 2000

4.4.3 Montaz modutu Y

Warunki wstepne

1.

Wsun modut Z na suwak Z i lekko dokreé
Srube.

. Odczytaj pozycje, w ktérej nalezy

ustawi¢ modut Z, z kolumny 1 tabeli
(instrukcja instalacji adaptera
mikroskopowego).

Wsun modut Z do wyznaczonej pozycji i
dokre¢ srube.

+ Instrukcja instalacji adaptera mikroskopowego
« Imbusowy $rubokret dynamometryczny, 3 mm

1.
2.

Odkrec srube tacznika YZ.

Odczytaj pozycje, ktdra nalezy ustawi¢, z
kolumny 3 tabeli (instrukcja instalacji
adaptera mikroskopowego).

. Ustaw pozycje na przedniej krawedzi

ztacza YZ.

. Dokrec Srube na ztaczu YZ.
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5. Odczytaj pozycje, ktdéra nalezy ustawié, z
kolumny 4 tabeli (instrukcja instalacji
adaptera mikroskopowego).

6. Wsun ztacze YZ razem z modutem Y do
modutu Z i przytrzymaj w tej pozycji.

7. Ustaw pozycje na gornej krawedzi ztacza
YZ.

8. Dokrec $rube na ztaczu YZ.

+ Instrukcja instalacji adaptera mikroskopowego
« Imbusowy $rubokret dynamometryczny, 3 mm

OSTRZEZENIE! Zagrozenie z powodu silnego pola magnetycznego
Pola magnetyczne moga wptywac na dziatanie rozrusznikdw serca i
defibrylatoréw. Moze dojs¢ do zresetowania rozrusznika serca.

» Zachowaj dystans co najmniej 10 cm od magnesu.
» Odlegtos¢ bezpieczenstwa nalezy zachowa¢ w szczegdlnosci podczas

instalacji.

1. Wsun ztacze obrotowe na nieruchoma
szyne modutu X.
Powinno by¢ mozliwe odczytanie
oznaczenia eppendorf.

2. Odczytaj pozycje, ktdéra nalezy ustawié¢, z
kolumny 6 tabeli (instrukcja instalacji
adaptera mikroskopowego).

3. Ustaw pozycje na lewej krawedzi ztacza
obrotowego.

4. Dokre¢ Srube na ztaczu obrotowym.
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4.4.5

Montaz gtowicy katowej

Warunki wstepne
+ Instrukcja instalacji adaptera mikroskopowego
« Imbusowy $rubokret dynamometryczny, 3 mm

R EERER

w 1

1.
2.

Odczytaj pozycje, ktdra nalezy ustawié, z
kolumny 5 tabeli (instrukcja instalacji
adaptera mikroskopowego).

Wsun ztacze obrotowe razem z modutem
X na modut Y.

Ustaw pozycje na tylnej krawedzi ztacza
obrotowego.

Dokrec¢ $rube na ztaczu obrotowym.

Wsun gtowice katowa na modut X.
Odczytaj pozycje, ktdra nalezy ustawi¢, z
kolumny 7 tabeli (instrukcja instalacji
adaptera mikroskopowego).

Ustaw pozycje na prawej krawedzi
gtowicy katowej.

Dokrec¢ $rube na gtowicy katowe;j.
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4.5 Wktadanie uchwytu kapilary 4 do gtowicy katowej
Warunki wstepne
* Przygotowano w petni zmontowany uchwyt kapilary 4.

0 Uchwyt kapilary 4 jest dotaczony do dostarczanego pakietu iniektora CellTram
4m Air/Qil firmy Eppendorf.

1. Poluzuj $ruby mocujace na gtowicy
katowe;j.
2. Wt6z uchwyt kapilary do zacisku.

3. Ustaw uchwyt kapilary w taki sposob,
aby czubek kapilary znajdowat sie o ok.
20 mm ponad i ok. 20 mm na zewnatrz
od punktu wykonywania operacji.

4.5.1 Podtaczanie narzedzia utatwiajacego pozycjonowanie

Warunki wstepne

» Przygotowano narzedzie pozycjonujace (dotaczone do dostarczanej przesytki)
+ Do gtowicy katowej wtozono uchwyt kapilary 4.

Narzedzie utatwiajace pozycjonowanie mozna podtaczy¢ do uchwytu kapilary, aby szybko
zacisna¢ go w tej samej pozycji.

1. Zatéz narzedzie utatwiajace
pozycjonowanie na uchwyt kapilary i
dokred je.

2. Dokrec¢ $rube mocujaca.
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4.6 Wktadanie kapilary

OSTRZEZENIE! Ryzyko obrazen z powodu odskakujacych kapilar i
A odpryskow szkta.

W wyniku dziatania wysokiego cisnienia kapilary moga odtaczyé sie od gtowicy
zaciskowej i wystrzelic.
W przypadku nieprawidtowej obstugi kapilary moga ulec peknieciu.
» Nos okulary ochronne.
» Nigdy nie nalezy celowaé kapilarami w inne osoby.
» Uzywaj wytacznie kapilar o $rednicy zewnetrznej zgodnej z warto$cia
wskazana w specyfikacji gtowicy zaciskowej.
» Kapilary mozna montowa¢ i demontowac tylko wtedy, kiedy nie sa one pod
cisnieniem.
» Montuj kapilary w gtowicy zaciskowej w prawidtowy sposob.
» Nie dotykaj kapilara szalki Petriego ani innych obiektdw.

UWAGA! Uszktl)d.zer.\ia mechanjczne modutow siI’nikowych. '
Nadmierne obcigzenie prowadzi do btednych skokéw napedu lub do jego
uszkodzenia.

» Nie nalezy kierowa¢ modutow na przeszkody mechaniczne.
» Nie nalezy przytrzymywac zadnych obiektow w poblizu modutu.
» Maksymalne obciazenie modutu silnikowego wynosi 200 g.

0 Standardowa kapilara: Do obstugi kapilar o $rednicy zewnetrznej od 1,0 mm do
1,1 mm nalezy uzywa¢ wytacznie gtowicy zaciskowej 4, rozmiar 0. Jesli chcesz
uzy¢ innych kapilar, zamoéw pasujaca gtowice zaciskowa.
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Do gtowicy zaciskowej wtozono pierscienie uszczelniajace.

1. Wsun kapilare do gtowicy zaciskowej do
oporu i dokre¢ gtowice zaciskowa.

1. Aby ustawic¢ kat iniekcji, obracaj Sruba
radetkowana.
Kat iniekcji zwykle odpowiada katowi
kapilary.
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4.8 Osiowanie modutu silnikowego

Aby wykorzystywac petny zakres ruchu modutdw, konieczne jest ustawienie modutéw w
osi.

Doktadne wartosci pozycji (réznigce sie w zaleznosci od regulacji kata)
wymagane do dopasowania modutdw do mikroskopu mozna znalez¢ w instrukcji
uzywanego adaptera do mikroskopu.

Position |Angle |1 2 3 4 5 6 7
holder [cm] [cml] [cm] [cm] [cm] [cm] [cm]
Down 10° 6.5 7.0 4.2 9.2 6.0 6.8 9.0
Top 25° 6.5 7.0 5.2 9.2 6.0 6.8 9.0
Top 35° 6.5 7.0 4.1 9.2 6.0 6.3 9.0
Top 45° 6.5 7.0 2.4 9.2 6.0 55 9.0
Rys. 4-9: Przyktadowa tabela z instrukcji instalacji adaptera mikroskopowego
Olympus 1

4.8.1 Wyréwnywanie na wysokos$c

1. Odkrec srube tacznika YZ.

= \ 2. Wyrownaj pozycje modutu Y na skali

S modutu Z.

3. Dokrec srube, stosujac prawidtowy
moment obrotowy.
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4.8.2 Wyrownywanie na gtebokosc

1. Odkrec $rube na ztaczu obrotowym.

2. Wyréwnaj pozycje modutu X na skali
modutu Y.

3. Dokrec $rube, stosujac prawidtowy
moment obrotowy.

1. Odkrec $rube na uchwycie modutu Z.

2. Wyréwnaj pozycje modutu Z na skali
adaptera mikroskopowego.

3. Dokrec $rube, stosujac prawidtowy
moment obrotowy.

4.8.4 Regulacja gtowicy katowej

1. Odkrec srube na gtowicy katowe;.
2. Wyrownaj pozycje gtowicy katowej na
skali modutu X.

3. Dokrec srube, stosujac prawidtowy
moment obrotowy.
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4.9 Zapis parametrow montazowych
Aby utatwi¢ ponowny montaz, mozna zapisa¢ parametry montazowe.

» Zanotuj parametry montazowe w tabelach.
4.9.1  Mikroskop i adapter

Nazwa Typ

Mikroskop

Adapter

Bok modutu
silnikowego stuzacy
do podtaczania

4.9.2 Modut silnikowy — poziomy adapter mikroskopowy

"

2 o0 ! o os

:

Rys. 4-10:  Odczyt parametrow montazowych
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Modut silnikowy — pionowy adapter mikroskopowy

4.9.3

Odczyt parametréow montazowych

Rys. 4-11:

Pozycja [cm]

Odczyt pozycji

Gtowica katowa

4.9.4
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4.10 Konwersja ztacza obrotowego w celu montazu z lewej strony
Warunki wstepne
» Klucz imbusowy 2 mm

Oznaczenia montazowe po prawej stronie (||) sa ustawione w linii jedne nad drugimi

OSTRZEZENIE! Zagrozenie z powodu silnego pola magnetycznego
/ f \ Pola magnetyczne moga wptywaé na dziatanie rozrusznikow serca i

defibrylatoréw. Moze dojs$¢ do zresetowania rozrusznika serca.

» Zachowaj dystans co najmniej 10 cm od magnesu.

» Odlegtosc bezpieczenstwa nalezy zachowa¢ w szczegdlnosci podczas
instalacji.

1. Obré¢ dolny facznik, tak aby umozliwié
dostep do obu $rub imbusowych.

2. Odkre¢ sruby imbusowe.
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3. Lekko otwodrz gérny tacznik.
Magnesy nie maja kontaktu z ptytka
ograniczajaca.
Ptytke ograniczajaca mozna tatwo wyjac.
4. Wyjmij ptytke ograniczajaca.

5. Obré¢ dolny tacznik z powrotem.

6. Obrdc¢ gorny tacznik o 180°.
Suwaki nalezy ustawi¢ pod katem 90°
wzgledem siebie.
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7. Ustaw w linii lewe oznaczenia
montazowe (I).

8. W16z ptytke ograniczajaca w taki sposoéb,
aby kotki znalazty sie¢ w otworach stotu
obrotowego.

9. Obrdc¢ ztacze obrotowe o 180°.
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10.Wt6z Sruby imbusowe i dokreé ptytke
ograniczajaca.
Oznaczenia montazowe po lewej stronie
() sa ustawione w linii jedne nad
drugimi.

11.Sprawdz ustawienie tacznikdw.
Suwaki nalezy ustawi¢ pod katem 90°
wzgledem siebie.
Powinno by¢ mozliwe odczytanie
oznaczenia eppendorf.
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411 Konwersja gtowicy katowej w celu montazu z lewej strony

Warunki wstepne
* Klucz imbusowy 1,3 mm.

1. Odkrec $rube ustalajaca i wyciagnij

Srube radetkowana z wrzeciona.
T
T a

2. Obré¢ gtowice katowa o 180°.

3. Wcisnij srube radetkowana do kornicowki
wrzeciona i dokreé ja za pomoca $ruby

l sy ustalajacej.
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4. Obracaj $ruba radetkowana, az uzyskasz
pozadany kat.

Podtaczanie modutu silnikowego do pulpitu sterowniczego

OSTRZEZENIE! Danger due to incorrect voltage supply.

» Only connect the device to voltage sources which correspond with the
electrical requirements on the name plate.

» Only use earth/grounded sockets with a protective earth (PE) conductor.

» Only use the mains/power cord supplied.

UWAGA! Uszkodzenie pulpitu sterowniczego z powodu nieprawidtowe;j
obstugi.

» Chwytaj pulpit sterowniczy za obudowe.

» Nie podnos pulpitu sterowniczego, trzymajac za joystick.

» Nigdy nie ktadzZ pulpitu sterowniczego joystickiem do dotu.

UWAGA! Material damage due to incorrect connections.

» Only make electrical connections to devices that are described in the
operating manual.

» Other connections are only permitted the consent of Eppendorf SE.

» Only connect devices that meet the safety requirements defined in IEC
62368-1.

UWAGA! Zwarcie z powodu nieprawidtowej instalacji.

» Nieprzestrzeganie kolejnosci wykonywania czynnosci moze spowodowac
zwarcie.
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Warunki wstepne

g b~ W N =

TransferMan 4m jest wytaczony.
Odtaczono kabel zasilajacy.

. Podtacz wtyczke modutu (X,Y,Z) do portdw na pulpicie sterowniczym.

. Dokre¢ palcami sruby mocujace wtyczke.

. Podtacz przewdd zasilania.

. Wiacz gtowny przetacznik zasilania.

. Ustaw parametry instalacji. Uzyj kreatora First set-up lub menu Installation, aby ustawic¢

parametry Side i Angle.

413  Ustawianie parametréow instalacyjnych

Parametry instalacyjne nalezy ustawié:

Podczas konfiguracji poczatkowej
Po zresetowaniu

Definiowane sa nastepujace ustawienia:

Strona modutu silnikowego, po ktérej dokonano montazu
Centrowanie silnikow

Regulacja silnikow

Ustawianie daty

Dynamiczny zakres ruchu joysticka
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4.13.1 Kreator First set-up

Warunki wstepne

» Mikromanipulator jest wtaczony.

» Uchwyt kapilary nie jest zainstalowany.

1. Wybierz aplikacje First set-up.

Choosze Your Application

Faor ge‘rmanent storage, ?ress the =zoft key
for 3 seconds (Changeable in Menul

Ccell 81 DHA Basic First
transf. inject. set-up

2. Wybierz strone do montazu.
3. Wybierz Next.

First set-up
Installation side: left ! right

[m] [
Left. Right Hext

4. Wybierz Next.

First zet-up

Set installation angle
45°

A v Back Hent
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First zet-up

the motors to the middle position.
Caution: Avoid collision

Execute function Center motors to move

Enecute Back Hexnt

First =et-up
Mount capillary holder
at the choosen angle.

Back Hent
First zet-up
Slide motors
to an optimized position
uzing allen key.

Back Hent
First zet-up
Mount capillary and adjust position of
capillary holder if necessary.

Back Hewnt

5. Wybierz Execute.
Silnik X i silnik Y zostana przesuniete do
pozycji srodkowe;j.
Silnik Z zostanie ustawiony w pozycji 20/
80.

6. Wybierz Next.

7. Wt6z uchwyt kapilary do gtowicy
katowe;.
8. Wybierz Next.

9. Dopasuj moduty recznie za pomoca
klucza imbusowego.

10.Wybierz Next.

11.Wyjmij uchwyt kapilary.

12.Wt6z kapilare do uchwytu kapilary.

13.Wtdz uchwyt kapilary z wtozong kapilara
do gtowicy katowe;j.

14.Dokonaj precyzyjnej regulacji pozycji
uchwytu kapilary i modutéw.
Ustaw koncowke kapilary w taki sposob,
aby znajdowata sie mniej wiecej w
ognisku mikroskopu.

15.Wybierz Next.



First zet-up
Set time fdate

A v > Back

Hexnt

First =et-up
Oyn.-mode OH J OFF

[ 0

OH OFF Back

Hent

First zet-up

Installation is done, press ENTER

Enter Back
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16.Ustaw godzine i date.
17 .Wybierz Next.

18.Wtacz lub wytacz dynamiczny zakres
ruchu joysticka.

19.Wybierz Next.

20.Wybierz Enter.
Instalacja zostata zakoriczona a moduty
s3 wyregulowane.
Ekran aplikacji pokazuje My application.
Mozesz teraz wybrac¢ aplikacje lub
ustawi¢ jedna z nich jako ekran startowy.
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5 Oprogramowanie
5.1 Wyswietlacz

Wyswietlacz pokazuje biezace ustawienia, np. wybrany zakres roboczy, pozycje silnikow i
zdefiniowane limity.

5.1.1 Woyswietlacz aplikacji

1 Ifina T=tick key 21 = Suitch posifion !
N noe 0 pn
2 —— ] i s 01— 7
2: 0
ICsI
3——= = 8
4—— = O O
Pos 1 Pos 2 Y ooff 2-adis
5———— = Limit

Rys. 5-1: Uktad wyswietlacza - przyktad aplikacji do ICSI

1 Linia statusu z zakresem roboczym 5 Przyciski programowe

2 Aktywna aplikacja z paskami 6 Funkcja przycisku joysticka

predkosci 7 Wskaznik wspotrzednych

3 Podiaczone urzadzenie 8 Wskaznik zdefiniowanych limitow

Pola statusu przyciskow
programowych
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5.1.2 Wskaznik wspétrzednych

fine T=tick key 2x = Switch position
Jﬂ] u - B2E% pm o+ v 1
Y o: off w2
2= 30 pm Le=—3
ICsI
Limit
2 : 920 ym T4
O e
Pos 1 Pos 2 ¥ ooff | 2-adis
Limit
Rys. 5-2:  Wskaznik wspotrzednych
1 Ogranicznik silnika 4 Wskaznik dolnego limitu

+ = dodatni, - = ujemny 5 Wiaczono limit ruchu do dotu
0$ jest wytaczona

Osiagnieto dolny limit (Z-axis Limit)
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5.1.3  Woyswietlanie menu

1 =]
Menu
Seed g Coarse
ep injection Fine
Home H-fine
h Step inj. speed

2 " Piezotipert Pnsli:'tim{n sgeed 6

Installation Home spesd

Function P

Softkeys

Change appl.

Seryice
3 A v Enter < }j 3

- ! -
4
Rys. 5-3:  Wyswietlanie menu i parametrow
1 Sciezka nawigacji 4  Przycisk programowy Enter
Menu Do potwierdzania wprowadzonych
danych, uruchamiania funkcji, zapisu
Przycisk programowy strzatki w dot/ parametrow
gore . 5 Przycisk programowy strzatki w lewo/
Nawigacja i zmienianie parametrow. prawo
Nawigacja

6 Parametr

5.2 Aplikacje

Choose YYour Application

Faor germanent storage, ?ress the =zoft key
for 3 seconds (Changeable in Menu)

Cell ICsI DHA Basic First
transf. inject. set-up

Rys. 5-4: Ekran aplikacji
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Wybar aplikacji
+ Wybierz aplikacje ICS/
« Zapisywanie aplikacji gtownej
o Aplikacje Cell transfer, DNA injection i Basic nie zostaty zatwierdzone do uzycia w
zastosowaniach medycznych.
5.2.1 Parametry aplikacji

Zdefiniowane fabrycznie przyciski programowe dla aplikacji /CS].

Parametry aplikacji Opis

Pos 1 Zapis wartosci X, Y i Z pozycji kapilary. Zmiana pozycji za
pomoca przycisku joysticka.

Pos 2 Zapis wartosci X, Y i Z pozycji kapilary. Zmiana pozycji za
pomoca przycisku joysticka.

Y off Wytaczenie ruchu kapilary w osi Y. Zapobiega ruchom w
bok podczas iniekcji.

Z-axis Limit Ustawianie dolnego limitu pionowego ruchu kapilary.

Axial Korzystanie z tej funkcji w zastosowaniach medycznych

jest zabronione.

5.2.2  Aplikacja - ICSI

fine JT=tick key 21 = Switch position
] PR
—
1651 ST K
m] m]
Fos 1 Pos 2 Y ooff Z-anis
Limit

Rys. 5-5:  Aplikacja 2 ICS/

Wybor parametrow

» Wcisnij dwukrotnie przycisk joysticka — przetaczanie pozycji
» Zapis pozycji 1i2

» Dowolne programowanie przycisku programowego

« Dezaktywacja sterowania osia ruchu (o$Y)

» Ustawianie dolnego limitu (Z-axis Limit)
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53 Menu gtéwne
Menu
_—
EX— > Coarse
ep injection i
pene e
i ep inj. spee
;I"esztg?f&etrotn Position speed
Function Home speed
Softkeys
Change appl.
Service
A v Enter < >

Rys. 5-6:  Menu gtéwne

Menu Parametr

Speed Ustawianie zakresu roboczego i parametréw predkosci

Step injection Ta funkcja nie zostata zatwierdzona do zastosowan medycznych.
Home Ustawianie parametrow ruchu Home

Clean Ustawianie parametréw ruchu Clean

PiezoXpert Ta funkcja nie zostata zatwierdzona do zastosowan medycznych.
Installation Ustawianie parametréw urzadzenia

Function Uruchamianie funkcji urzadzenia

Softkeys Programowanie przyciskéw programowych

Change appl Zmiana wybranej aplikacji lub aktywacja ekranu aplikacji
Service Uruchomienie funkcji serwisowej dla okreslonego uzytkownika
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5.4 Navigating in the menu

Menu
_

W > Coarse

ep Injection Fine
pene e
- ep inj. spee:

?:\eszt?a?&etrotn Position speed

Function Home speed

Softkeys

Change appl.

Service

A v Enter < »

Rys. 5-7: Software navigation

Use the arrow keys to navigate in the menu. Press Enter to confirm a selection. Use the
left or right arrow keys to change between the menus and submenus.

5.4.1 Entering or changing the parameters

Parameters can be changed in the menu using the arrow keys, the selection dial or the
rotating wheel on the joystick.

» Change values using the up and down
Menw & Speed f Coarse arrow keys
T — G . » Change values using the selection dial.
i ;
Ste";einj_ speed 4 Cha_nge yalues using the upper part of
Position speed the JOyStICk‘
Home speed

» Save with Enter.

A v Enter <

Rys. 5-8: Changing parameters
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[ Obstuga

OSTRZEZENIE! Electric shock due to damage to the device or mains/power
A cord.

» Only switch on the device if the device and the mains/power cord are
undamaged.

» Only operate devices which have been installed or repaired properly.

» In case of danger, disconnect the device from the mains/power supply
voltage. Disconnect the mains/power plug from the device or the earth/
grounded socket. Use the disconnecting device intended for this purpose
(e.g., the emergency switch in the laboratory).

0 Nie poruszaj joystickiem zaraz po wtaczeniu urzadzenia. Poczekaj, az zakonczy
sie inicjalizacja. Po zakonczeniu inicjalizacji wyswietlacz przetacza sie do trybu
operacyjnego.

6.1 Wiaczanie i wytaczanie urzadzenia
6.1.1 Wiaczanie urzadzenia
1. Wtacz urzadzenie, naciskajac przetacznik zasilania.
Modut silnikowy i pulpit sterowniczy zostaja uruchomione.

Urzadzenie przechodzi faze inicjalizacji.
Pojawi sie ekran aplikacji.

6.1.2 Woylaczanie urzadzenia
1. Wytacz urzadzenie za pomoca wytacznika zasilania.
Zasilanie modutu silnikowego i pulpitu sterowniczego zostaje wytaczone.
6.2 Aktywacja lub dezaktywacja pulpitu sterowniczego
6.2.1 Aktywacja pulpitu sterowniczego

Warunki wstepne
» Na wyswietlaczu pojawi sie napis STANDBY.
1. Nacisnij przycisk standby.

Przyciski, joystick, selektor obrotowy i przyciski programowe sa aktywne.
Na wyswietlaczu pojawia sie ekran aplikacji.
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6.2.2 Dezaktywacja pulpitu sterowniczego
Silniki krokowe powoli przesuwaja sie do nastepnej pozycji parkingowej. Zapobiega to
cofaniu sie silnikow do poprzedniej pozycji parkingowej i wyskakiwaniu kapilary.
1. Nacisnij przycisk standby.
Przyciski, joystick, selektor obrotowy sa nieaktywne.
Na wyswietlaczu pojawi sie napis STANDBY.
Wykonywane aktualnie ruchy zostaja zatrzymane.
Modut silnikowy pozostaje wtaczony, dzieki czemu silniki krokowe zachowuja swoja
biezaca pozycje.

6.3 Definiowanie ekranu startowego

Aplikacje ICSI mozna ustawic¢ jako aplikacje domysina. Mikromanipulator uruchamia sie
wtedy od razu z wybrana aplikacja. Ekran aplikacji zawierajacy wszystkie aplikacje mozna
konfigurowaé w menu Start display.

6.3.1 Definiowanie aplikacji

1. Nacisnij i przytrzymaj przycisk programowy /CS/ przez 3 sekundy:
Mikromanipulator bedzie zawsze uruchamiany z wybrang aplikacja.

6.3.2 Definiowanie wybranej aplikacji
1. W menu Change appl wybierz menu podrzedne Start display.

2. Wybierz Execute.

3. Potwierdz za pomoca Enter.
Mikromanipulator bedzie uruchamiany z wybrana aplikacja.
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6.4 Wymiana kapilary

Warunki wstepne
+ Kapilara nie jest pod cisnieniem.

ﬁ OSTRZEZENIE! Ryzyko obrazen z powodu odskakujacych kapilar i

odpryskow szkta.

W wyniku dziatania wysokiego ci$nienia kapilary moga odtaczy¢ sie od gtowicy

zaciskowej i wystrzelié.

W przypadku nieprawidtowej obstugi kapilary moga ulec peknigciu.

>
>
>

Nos okulary ochronne.
Nigdy nie nalezy celowa¢ kapilarami w inne osoby.

Uzywaj wytacznie kapilar o $rednicy zewnetrznej zgodnej z wartoscia
wskazana w specyfikacji gtowicy zaciskowej.
Kapilary mozna montowac i demontowac tylko wtedy, kiedy nie sa one pod

Montuj kapilary w gtowicy zaciskowej w prawidtowy sposdb.
Nie dotykaj kapilara szalki Petriego ani innych obiektdw.

PRZESTROGA! Ryzyko skaleczenia kapilara
A Kapilary moga tatwo przebié sie przez skore.

» Po wymianie kapilary natychmiast przechyl ja z powrotem do zakresu

PRZESTROGA! Ryzyko zmiazdzenia przez moduty
/ : \  Moduty poruszaja sie automatycznie we wszystkich osiach w przestrzeni.

» Nie nalezy siega¢ do miejsc, w ktédrych odbywa sie ruchu modutéw.

. Wyciagnij kapilare z zakresu roboczego

za pomoca przycisku home.

. Przechyl modut X do przodu.
. Odkrec¢ gtowice zaciskowa od uchwytu

kapilary.

. Ostroznie wyciagnij kapilare z gtowicy

zaciskowej.

. Wsun nowa kapilare do gtowicy

zaciskowej do oporu i dokre¢ gtowice
zaciskowa.

. Przechyl modut X z powrotem.
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6.4.1 Reczne ustawianie pozycji kapilary
ﬂ Przydatne w przypadku uzycia kapilar o roznej dtugosci.

1. Nacisnij przycisk Back manual.
2. Umies$¢ kapilare recznie w zakresie roboczym.
6.4.2 Automatyczne ustawianie pozycji kapilary

0 Przydatne w przypadku kapilar o doktadnie tej samej dtugosci.

1. Nacisnij przycisk home.
Kapilara automatycznie przesunie sie z powrotem do zakresu roboczego.

6.5 Wymiana proébki na stoliku mikroskopowym

PRZESTROGA! Ryzyko zmiazdzenia przez moduty
/ f \  Moduty poruszaja sie automatycznie we wszystkich osiach w przestrzeni.

» Nie nalezy siega¢ do miejsc, w ktérych odbywa sie ruchu modutow.

1. Nacisnij przycisk home, aby wysunac¢
kapilare z zakresu roboczego.

Odchyl modut X do tytu.

Wymien prébke.

Przechyl modut X z powrotem.
Nacisnij przycisk home, aby przesunac
kapilare z powrotem do zakresu
roboczego.

ok wN
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6.6

Zmiana rozpietosci zakresu roboczego
Zmiana parametréw za pomoca selektora obrotowego

6.6.1
_
\ @ =S
6.6.2 Zmiana parametrow w menu

Warunki wstepne
* Wybrano aplikacje /CSI.

Menu § Speed

[Coarse | 2 6000 pm

Fine 250 pm

H-fine 0 pm

Step inj. speed 00 pm/s
Fosition speed 1500 pmts
Home speed TEO0  pmf=

A v Enter < »
6.7 Zmiana zakresu ruchu kapilary

1. Nacisnij przycisk na panelu sterowania
odpowiadajacy wymaganemu zakresowi
roboczemu.

2. Obracaj selektorem obrotowym, aby
zmieni¢ zakres roboczy.

1. Nacisnij przycisk menu.

2. Wybierz menu Speed.

3. Wybierz wymagany parametr.
4. Zmien wartosc.

6.7.1 Poszerzanie zakresu ruchu na zakres dynamiczny

Jedli zakres ruchu kapilary jest niewystarczajacy, joystick mozna przesunac w zakres
dynamiczny. W ten sposob mozna przesunac kapilare dalej w pozadanymi kierunku.

1. Przesun joystick w zakres dynamiczny.

2. Przytrzymaj joystick w zakresie dynamicznym, dopdki kapilara nie przesunie sie do
pozadanej pozycji.

Im dalej przesuniesz joystick do przodu lub do tytu, tym szybciej porusza sie kapilara.
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6.7.2 Odfaczanie i resetowanie joysticka

Jesli biezacy zakres ruchu kapilary znajduje sie w niewtasciwej pozycji, ruch joysticka
mozna odtaczy¢ od ruchu kapilary. Dzieki temu mozna zresetowac joystick i przesunaé
kapilare dalej w wymaganym kierunku.

1. Przytrzymaj przycisk joysticka.

2. Przesun joystick w przeciwnym
kierunku.

3. Pusc joystick.
Mozna teraz przesunac¢ kapilare dalej w
pozadanym kierunku.

6.8 Pozycje kapilary

Aby zabezpieczy¢ kapilare podczas przesuwania szkietka, a nastepnie ustawié ja z
powrotem w tej samej pozycji roboczej, mozesz zapisa¢ jej wspotrzedne. Scisle ujmujac,
system nie zapisuje pozycji koncowki kapilary, ale wspdtrzedne modutu silnikowego.
Funkcja standardowa zapisuje wspdtrzedne na czas trwania sesji roboczej. Po wytaczeniu
mikromanipulatora zapisane dane, pozycje i wspdtrzedne zostaja usuniete. Jesli zapisane
dane powinny by¢ przechowywane réwniez po zakonczeniu sesji roboczej, nalezy uzyc
funkcji zapisu wydtuzonego.

Funkcje zapisywania:

« Funkcja zapisywania standardowego — wspotrzedne sa usuwane po wytaczeniu
urzadzenia.

» Funkcja zapisywania wydtuzonego — wspotrzedne sa zachowywane po wytaczeniu
urzadzenia.

71
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6.8.1

Warunki wstepne
» Woybrano aplikacje /CSI.

Zapis pozycji

1. Przesun kapilare do wybranej pozycji.

fi Jstick key 2w = Suitch iti ., . .
— S 2. Aby zapisac pozycje robocza kapilary,
‘Iﬂ W -229 pm przytrzymaj przycisk programowy Pos 1

e 4
3 P Em przez olfofo sekun,dg.
Icsl Zabrzmi sygnat dZzwiekowy.
Pos 1 zostanie oznaczone.
® O O Poja.wia sie wsp.c')’frzedne. .
o 1| Fos 2 v ort | Z-amis Zapisana pozycja jest wySwietlana w
Limit polu statusu.
3. Przesun kapilare do wybranej pozycji
fine T=tick key 24 @ Switch position prare Y 1 pozye)

(np. pozycji parkingowej).

‘]]] W 05 4. Aby zapisa¢ pozycje parkingowa
‘Efj -Etﬁ i kapilary, nacisnij przycisk programowy
Icsl ) H Pos 2 przez okoto sekunde.
Zabrzmi sygnat dzwigkowy.
[e) ® [w] [w] Pos 2 zostanie oznaczone.
Foz 1| Fos 2 v oft | Z-anis Zapisana pozycja jest wyswietlana w
Limit polu statusu.

Kiedy kapilara opusci zapisana pozycje, wypetnione kétka zamieni sie w puste
kotko, aby zasygnalizowac, ze ta pozycja zostata zapisana. Jesli nie sa zapisane
zadne pozycje, pole statusu bedzie puste.

i)

6.8.2 Przesuwanie do okreslonej pozycji za pomoca przyciskow

programowych

Warunki wstepne
» Zapisano co najmniej jedna pozycje.

1. Nacisnij przycisk programowy zapisanej pozycji.
Zostanie wykonany ruch do wybranej pozycji.
Joystick bedzie nieaktywny, dopdki nie zostanie osiagnieta wybrana pozycja.
Diody LED beda migaé.
W polu statusu przycisku programowego bedzie wyswietlane wypetnione kétko.

i)

Jesli zapisana pozycja znajduje sie ponizej dolnego limitu (Z-axis Limit), ruch osi
Z zostanie ograniczony zgodnie ze zdefiniowanym limitem.



Obstuga
TransferMan® 4m 73
Polski (PL)

6.8.3 Przesuwanie do okreslonej pozycji za pomoca przycisku joysticka

Warunki wstepne
» Zapisano co najmniej jedna pozycje.
» Parametr Joystick key musi by¢ ustawiony na warto$¢ Switch position.

» Nacisnij dwukrotnie przycisk joysticka.
Zostanie wykonany ruch do pierwszej pozycji.

» Nacisnij dwukrotnie przycisk joysticka.
Zostanie wykonany ruch do kolejnej pozycji.

6.8.4 Nadpisywanie zapisanej pozycji
Warunki wstepne
+ Zapisano pozycje.
1. Nacisnij przycisk programowy innej pozycji.
Zostanie wykonany ruch do tej pozycji.
2. Kiedy pozycja zostanie osiagnieta, nacisnij i przytrzymaj przycisk programowy pozycji,
ktéra ma zostaé nadpisana.
Stara pozycja zostanie nadpisana z uzyciem biezacych wspétrzednych.
3. Wecisnij przycisk programowy.
Zabrzmi sygnat dzwigkowy.

W polu statusu przycisku programowego bedzie wyswietlane wypetnione kotko.
Zapisana pozycja bedzie wyswietlana w polu wspétrzednych.

6.8.5 Usuwanie zapisanej pozycji

Warunki wstepne

+ Zapisano pozycje.

1. Po osiagnieciu pozycji przytrzymaj przycisk programowy.
Zabrzmi sygnat dzwigkowy.

Pozycja zostata usunieta.
Pole statusu jest puste.
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6.9 Korzystanie z funkcji zapisu wydtuzonego

Przechowywane sa nastepujace dane:

» biezace wspdtrzedne modutu silnikowego.

+ dane przyciskéw programowych od Pos 7 do Pos 5.

» zdefiniowane limity pionowe (Z-axis Limit i Upper limit) lub poziome (X-axis Limit).

Warunki wstepne
+ Jako domysina aplikacje wybrano aplikacje /CSI.
+ Zdefiniowano co najmniej jedna pozycje lub limit.
1. Nacisnij przycisk standby.
Zostana zapisane wskazane dane sesji roboczej.
Zostana zapisane biezace wspotrzedne modutu silnikowego.
Z przyczyn technicznych silniki beda sie po tym czasie nadal przesuwac o kilka
mikrometrow, aby osiagnac zdefiniowana pozycje.
Mozna wytaczy¢é mikromanipulator za pomoca gtéwnego przetacznika zasilania.
Po ponownym uruchomieniu mikromanipulatora dane beda nadal dostepne.
6.10 Limity pionowe

Dla osi Z mozna zdefiniowac limit gorny i dolny. Zapobiega to wchodzeniu kapilary w
kontakt z dnem szalki Petriego lub jej przesunieciu sie po kondensatorze adaptera
mikroskopowego.

+ Dolny limit — Z-axis Limit
« Gorny limit — Upper limit
6.10.1 Definiowanie dolnego limitu

Warunki wstepne
+ Wybrano aplikacje.

X X X — 1. Ustaw kapilare lekko powyzej suwaka.
fine Tatick key 24 : Switch position R . L
2. Wcisnij przycisk Z-axis Limit.
_.‘]]] e 0 pm Wspétrzedna jest oznaczona przez L.

1 am .y Wyswietlana jest warto$¢ limitu (Limit Z).
1C31 _ Wybrany jest Z-axis Limit.

Linit 30 um Nie mozna juz przesuna¢ kapilary dalej

[w] [] w dot.
Fas 1 Pas 2 Yooff | 2-anis
Limit

6.10.2 Usuwanie dolnego limitu

1. Wcisnij przycisk Z-axis Limit.
Limit zostat usuniety.
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6.10.3 Definiowanie gérnego limitu

1. W menu Installation wybierz menu

Menu J Installation f Upper Limit podrzedne Upper limit.

Upper Limit Hos 0 m Pojawi sie okno Upper Limit.
o o m 2. Przesun kapilare do goérnej pozycji.
2 = T m U ; .
3. Zapisz pozycje za pomoca Set.
Lirn ZETT pm Wspotrzedna jest oznaczona przez U.

Wyswietlana jest wartos¢ limitu (Lim).
Nie mozna juz przesunac¢ kapilary dalej
w gore.

Clear Set Back

6.10.4 Usuwanie gornego limitu

1. W menu Installation wybierz menu podrzedne Upper limit.
Pojawi sie okno Upper Limit.

2. Zapisz pozycje za pomoca Clear.
Limit zostat usuniety.

6.11 Limit poziomy

Mozliwe jest zdefiniowanie limitu iniekcji poziomej dla osi X. Zapobiega to przejsciu
kapilary przez prébke.

fine J=tick key 21 = Switch position
_‘II] H= “96 pm L
e 0 pm
2= 0
ICST K
h":“t 95 m
[m] %]
Pas 1 Pas 2 Y ooff H-anis
Limit

6.11.1 Definiowanie limitu poziomego

1. W menu Installation wybierz menu podrzedne Angle.
2. Wybierz kat iniekcji 0° i zapisz, naciskajac Enter.
3. Zamknij menu.

Ekran aplikacji wyswietla teraz X-axis Limit.

4. Przesun kapilare do wybranej pozycji na osi X.
5. Zapisz limit boczny za pomoca X-axis Limit.
Wspotrzedna X zostanie oznaczona L.
Wyswietlana jest wartos$¢ limitu (Limit X).
Wybrane jest X-axis Limit.
Nie mozna przesunac kapilary dalej w bok.
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6.11.2 Usuwanie limitu poziomego

1. Wecisnij przycisk X-axis Limit.
Limit zostat usuniety.

2. W menu Installation wybierz menu podrzedne Angle.

3. Zresetuj kat iniekcji do wartosci kata roboczego i zapisz za pomoca Enter.
Limit zostat usuniety.
Ekran aplikacji ponownie wyswietla Back.

6.12

Funkcja Speed

W menu Speed mozna zdefiniowaé zakres roboczy oraz predkos$é, z jaka beda osiagane
okreslone pozycje lub wykonywane ruchy.

6.12.1 Menu Speed i parametry

Menu  Speed

[Coarse | 2 6000 pm

Fine 250 pm

H-fine 0 um

Step inj. speed 00 pm/s

Foszition speed 1500 pmf's

Home speed TEOD pmis

A v Enter < »

Rys. 6-1: Menu - Speed

Parametr |Wartos¢ Zakres Skok Standard

wartosci

Coarse Ustawianie zakresu w um |5-12500 |5 6000
Fine Ustawianie zakresu w um |5 - 2000 5 250
X-fine Ustawianie zakresu w pm |0 — 600 1 80
Step inj. Ustawianie predkosciw  |5-10000 5 300
speed pm na sekunde

Position Ustawianie predkosciw |5-10000 |5 1500
speed pm na sekunde

Home speed |Ustawianie predkosciw |5-10000 |5 7500

pm na sekunde
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6.12.2 Ustawianie parametru dla Speed

0 Jedli dla parametru X-fine ustawiono warto$¢ 0, opcja zmiany pomiedzy
zakresami roboczymi Fine i X-fine jest nieaktywna.

1. Wybierz parametr.
2. Ustaw wartos¢ parametru.
3. Zamknij menu.

6.13 Funkcja Step injection
0 Korzystanie z tej funkcji nie zostato zatwierdzone do zastosowan medycznych.

6.14 Funkcja Home

Funkcja Home umozliwia szybkie wysuniecie kapilary z zakresu roboczego i jest
przydatna do szybkiej wymiany kapilary.

6.14.1 Menu i parametry Home

Menu ¢ Home

> TEOO  pmds
0 pm

Home offset

A v Enter < »

Rys. 6-2: Menu - Home

Parametr Wartosc¢ Zakres Skok Standard
wartosci
Home speed |Ustawianie predkosci 5-10000 5 7500

funkcji Home w pm/s

Home offset |Ustawianie przesuniecia |5-20000 5 0
pionowego w um

6.14.2 Ustawianie parametru Home

1. Ustaw predkoscé.
2. Ustaw przesuniecie.
3. Zamknij menu.
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6.14.3 Wysuwanie kapilary za pomoca przycisku home

Warunki wstepne

» Zdefiniowano parametry w menu Home.

PRZESTROGA! Ryzyko zmiazdzenia przez moduty
Moduty poruszaja sie automatycznie we wszystkich osiach w przestrzeni.

» Nie nalezy siega¢ do miejsc, w ktédrych odbywa sie ruchu modutéw.

Back manual

coarse

HOME W 0w
To move back use HOME Yoz 0 pm
optional press 2= 0 pm

Offzet =

0 pm

A

v

Back
manual

1. Nacisnij przycisk home.
Przycisk home miga.
Kapilara zostaje wyciagnieta z zakresu
roboczego.
Zapala sie przycisk home.

6.14.4 Wsuwanie kapilary z powrotem za pomoca przycisku home

PRZESTROGA! Ryzyko zmiazdzenia przez moduty
Moduty poruszaja sie automatycznie we wszystkich osiach w przestrzeni.

» Nie nalezy siega¢ do miejsc, w ktdrych odbywa sie ruchu modutéw.

1. Nacisnij przycisk home.
Dziatanie funkcji home zostaje zakonczone.
Kapilara jest przesuwana z powrotem do zakresu roboczego.

6.14.5 Ustawianie przesuniecia.

W przypadku kapilar o réznej dtugosci mozna ustawié przesuniecie. Powoduje to
zdefiniowanie limitu dla funkcji home.

Back manual

coarse

HOME W 0
To move back use HOME Yoz 0 pm
optional press 2: 0 pm

Offzet =

0 pm

A

v

Back
manual

1. Zmien przesuniecie za pomoca
przyciskow strzatek.
Wartos$¢ przesuniecia jest wyswietlana w
polu statusu.
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6.14.6 Konczenie dziatania funkcji home.
1. Wecisnij przycisk Back manual.
SRkl Dziatanie funkcji home zostaje
HOME . o um zakonczone.
etonl paanc 5 HOTE 1 . b 2. Przesun kapilare manualnie za pomoca
Back manual jOyStiCka.

Offzet = 0 pm
A v Back
manual
6.15 Funkcja Clean

Za pomoca tej funkcji mozna wysuna¢ kapilare na okreslona odlegtos¢ z pozywki. W
czasie tego procesu dochodzi do usuniecia zanieczyszczen zewnetrznych na granicy

pozywki.

6.15.1 Menu i parametry Clean

Menu § Clean

Clean distance > 18333 Em"’s
A v Enter < »
Rys. 6-3:  Menu - Clean
Parametr |Wartos¢ Zakres Skok Standard
wartosci

Home speed |Ustawianie predkosci 5-10000 5 7500
funkcji Clean w pm/s

Clean Ustawianie odlegtosciw |0 —20000 5 10000

distance pHm

6.15.2 Ustawianie parametru Clean

i)

1. Ustaw Home speed.
2. Ustaw Clean distance.
3. Zamknij menu.

Ustaw Clean distance ponad granica pozywki
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6.15.3 Uruchamianie funkcji Clean

Warunki wstepne

+ Ustawiono parametry Clean.
» Funkcja Clean jest przypisana do przycisku programowego.

coarse
CLEAN . 3923 um
To mowe back use CLEAH A 2135 il
optional press 2= YEET um
Back manual
Back Clean
manual

6.15.4 Konczenie dziatania funkcji Clean.

Coarse
CLEAN He oo 3923 um
To move back use CLEAH Yoz 2135 it
optional press 2: HYEET  um
Back manual
Back Clean
manual

6.16 Funkcja PiezoXpert

1.

2.

1.

Wocisnij przycisk Clean.

Pojawi sie ekran Clean.

Uruchom funkcje za pomoca Clean.
Kapilara zostanie wyciagnigeta z pozywki
zgodnie z ustawionymi parametrami.

Wcisnij przycisk Back manual.
Dziatanie funkcji zostanie zakoriczone.
Pojawi sie ekran aplikacji.

ﬂ Korzystanie z tej funkcji w zastosowaniach medycznych jest zabronione.
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6.17  Funkcja Installation

Ta funkcja umozliwia dostep do ustawien precyzyjnej regulacji modutu silnikowego i
pulpitu sterowniczego. Parametry w menu Installation zastepuja odpowiadajace im
identyczne funkcje przyciskéw programowych.

6.17.1 Menu i parametry Installation

Menu ¢ Installation

Invert Y-axis

A v Enter < »

Rys. 6-4: Menu Installation
6.17.2 Parametry instalacyjne

Parametr Wartosc¢ Zakres Skok Standard
wartosci
Side Ustawianie strony do LEFT/ - RIGHT
montazu RIGHT
Angle Ustawianie kata kapilary |0° - 90° 1 -
w stopniach

6.17.3 Parametry pulpitu sterowniczego

Parametr |Wartosc Zakres Skok Standard
wartosci
LCD contrast|Ustawianie kontrastu 65 % — 1 70 %
75 %
LCD light Ustawianie poziomu 0% — 1 100 %
jasnosci wyswietlacza 100 %
Beeper Ustawianie gtosnosci 0-100% |1 50 %
Display Ustawianie wyswietlania |OFF/ON - ON

coordin wspotrzednych
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6.17.4 Parametry joysticka

Parametr Wartosc¢ Zakres Skok Standard
wartosci

Z Factor Wspdtczynnik 5% - 5 100
przyspieszenia dla osi Z 400 %
wzgledem osi X i Y

Dyn-mode  |Wtaczanie lub wytaczanie |OFF/ON - ON
dynamicznego zakresu
ruchu

Dyn-factor |Ustawianie wspotczynnika |0 % — 1 100 %
dynamiki 1000 %

6.17.5 Parametry modutu

Parametr Wartos¢ Zakres Skok Standard

wartosci

Invert X-axis |Odwracanie kierunku OFF/ON - OFF
ruchu silnika

Invert Y-axis |Odwracanie kierunku OFF/ON - OFF
ruchu silnika

Invert Z-axis |Odwracanie kierunku OFF/ON - OFF
ruchu silnika

X-axis off Whtaczanie lub wytaczanie |OFF/ON - OFF
silnika osi ruchu

Y-axis off Wiaczanie lub wytaczanie |OFF/ON - OFF
silnika osi ruchu

Z-axis off Wiaczanie lub wytaczanie |OFF/ON - OFF
silnika osi ruchu

Upper limit | Definiowanie gérnego Execute - -

limitu
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6.18  Funkcja Function

Function umozliwia zresetowanie parametréw i wspdtrzednych i przesuniecie modutéw do
pozycji Srodkowej.

6.18.1 Menu i parametry Function

Menu ! Function
Center motors E:Eﬁﬂ:z
User default Execute
A v Enter < >

Rys. 6-5: Menu - Function

Parametr Wartos¢ Zakres wartosci

Zero coordin Resetowanie wszystkich Execute
wspotrzednych do zera

Center motors Przesuniecie silnikow krokowych |Execute
modutu silnikowego do pozycji
srodkowej

User default Zresetowanie ustawien do stanu w |Execute
momencie dostawy

6.18.2 Wykonywanie Zero coordin

1. Wybierz parametry i potwierdz za pomoca Enter.
2. Potwierdz Execute za pomoca Enter.
Wszystkie wspdtrzedne sa resetowane do zera.
Zapisane pozycje zostaja usuniete.
Ustawione limity zostaja usuniete.
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6.18.3 Uruchamianie Center motors

Warunki wstepne
« Zaden uchwyt kapilary nie jest zaciéniety.

PRZESTROGA! Ryzyko zmiazdzenia przez moduty
/ j \  Moduty poruszaja sie automatycznie we wszystkich osiach w przestrzeni.

» Nie nalezy siega¢ do miejsc, w ktédrych odbywa sie ruchu modutéw.

1. Wybierz parametry i potwierdz za pomoca Enter.

2. Potwierdz Execute za pomoca Enter.
Silnik X i silnik Y sa przesuwane do pozycji srodkowe;.
Silnik Z jest przesuwany do pozycji 20/80.
Wszystkie wspétrzedne sa resetowane do zera.
Zapisane pozycje zostaja usuniete.
Ustawione limity zostaja usuniete.

6.18.4 Uruchamianie User default

1. Wybierz parametry i potwierdz za pomoca Enter.

2. Potwierdz Execute za pomoca Enter.
Wszystkie parametry sa resetowane do ustawien fabrycznych.
Pojawi sie ekran aplikacji.

6.19 Funkcja Softkeys

Ta funkcja umozliwia przypisywanie programoéw do wolnych przyciskdw programowych.

Przypisane przyciski programowe s3 oznaczone symbolem ktédki.

6.19.1 Menu i parametry Softkeys

Menu ¢ Softkeys

Pos 1

Fos 2

Ho function
‘f-aniz off

y Z
Softkey 3
Softkey 4
Softkey & Limit

TJoystick key Suitch position

A v Enter <

Rys. 6-6: Menu Softkeys
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Parametr |Wartos¢ Zakres wartosci

Softkey 1 |Ustawianie funkcji

Softkey 2 |Ustawianie funkcji

Softkey 3 |Ustawianie funkcji

Softkey 4 |Ustawianie funkcji

Softkey 5 |Ustawianie funkcji

Joystick  |Przypisywanie funkcji do joysticka No function

key Switch position
Switch fine

Parametr Funkcja

No function Przycisk programowy nie ma zadnej funkcji

Pos 1 Zapis, nadpisanie lub usuniecie pozycji

Pos 2 Zapis, nadpisanie lub usuniecie pozycji

Pos 3 Zapis, nadpisanie lub usuniecie pozycji

Pos 4 Zapis, nadpisanie lub usuniecie pozycji

Pos 5 Zapis, nadpisanie lub usuniecie pozycji

Y-axis off Whtaczanie lub wytaczanie sterowania osig ruchu

Axial Zmiana ruchu poziomego na osiowy

Limit Aktywacja lub dezaktywacja limitu pionowego lub poziomego (0$ X)

Step injection

Korzystanie z tej funkcji nie zostato zatwierdzone do zastosowan
medycznych

Limit up Zmiana wartosci Z-axis Limit na wieksza

Limit down Zmiana wartosci Z-axis Limit na mniejsza

Clean Ruch osiowy poza zakres roboczy

Z-axis only Sterowanie ruchem wytacznie w osi Z. Sterowanie ruchem w osiach X'i
Y jest wytaczone

LCD light Ustawianie poziomu jasnosci wyswietlacza

Beeper Wybieranie gtosnosci

Joystick off Dezaktywacja wszystkich ruchow joysticka

X-axis off WHtaczanie lub wytaczanie sterowania osia ruchu

Z-axis off WHtaczanie lub wytaczanie sterowania osia ruchu

X-axis only Sterowanie ruchem wytacznie w osi X. Sterowanie ruchem w osiach Y i
Z jest wytaczone

Y-axis only Sterowanie ruchem wytacznie w osi Y. Sterowanie ruchem w osiach X i

Z jest wytaczone

Dyn-mode

Aktywacja lub dezaktywacja dynamicznego zakresu ruchu
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Parametr Zakres wartosci  |Funkcja
Joystick key No function Dezaktywacja funkcji przycisku joysticka
Switch position Kliknij dwukrotnie, aby przejs¢ do nastepnej
zapisanej pozycji
Switch fine Kliknij dwukrotnie, aby przejs¢ do zakresu

roboczego fine lub x-fine

6.19.2 Uruchamianie Softkeys

1. Wybierz wolny przycisk programowy i potwierdz, naciskajac Enter.
2. Wybierz wymagany parametr i potwierdz, wciskajac Enter.

3. Zamknij menu.
Wybrany parametr zostat przypisany do wolnego przycisku programowego.
Parametr pojawi sie na ekranie aplikacji.

6.20 Funkcja Change appl
0 Korzystanie z tej funkcji nie zostato zatwierdzone do zastosowan medycznych.

6.20.1 Menu Change appl i parametry

Menu ¢ Change appl.
Start display
ﬂpplicaion : > EHI%csLite
A v Enter < >

Rys. 6-7: Menu Change appl

Parametr Wartos¢ Zakres wartosci
Start display Reaktywacja ekranu startowego w |[EXECUTE
celu wyboru aplikacji
Application Ustawienie wybranej aplikacji jako | Cell transfer
ekranu startowego ICSI
DNA injection
Basic

My application
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6.20.2 Ustawianie wybranej aplikacji jako ekranu startowego
1. Wybierz Start display.
2. Potwierdz za pomoca Execute.
3. Zamknij menu.
Mikromanipulator bedzie uruchamiany z wybrang aplikacja.
6.20.3 Ustawianie aplikacji /CS/ jako ekranu startowego
1. Wybierz aplikacje ICSI.
2. Potwierdz za pomoca Enter.
3. Zamknij menu.
Mikromanipulator bedzie zawsze uruchamiany z wybrana aplikacja /CS/.
6.21 Funkcja Service
6.21.1 Menu Service i parametry

Menu f Service

Selfiest > Execute
evice info Execute
et clock 2012-08-03 0057
Execute
Execute
Execute

Movements
Show errors
Demo run

A v Enter < »

Rys. 6-8: Menu Service

Parametr Wartos¢ Zakres wartosci

Selftest Przesuniecie modutu silnikowego |EXECUTE
we wszystkich trzech osiach i
wyswietlenie komunikatu btedu

Device info Wyswietlenie wersji EXECUTE
oprogramowania

Set clock Ustawianie daty i czasu YYYY-MM-DD 00:00

Movements Wyswietlenie ruchdw wykonanych |[EXECUTE
przez moduty (X, Y, Z)

Show errors Wyswietlenie co najmniej 10 EXECUTE
komunikatow btedow

Demo run Zapis pozycji i przesuniecie do EXECUTE

niej
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6.21.2 Wykonywanie funkcji Selftest

PRZESTROGA! Ryzyko zmiazdzenia przez moduty
A Moduty poruszaja sie automatycznie we wszystkich osiach w przestrzeni.

» Nie nalezy siega¢ do miejsc, w ktérych odbywa sie ruchu modutow.

1. Wybierz Selftest i potwierdz przyciskiem Enter.
2. Potwierdz Execute za pomoca Enter.

Pojawi sie ekran funkcji Selftest.
3. Uruchom Selftest za pomoca Start.

Silniki przesuna sie w gére do ogranicznikdw.
4. Zakoncz Selftest za pomoca Stop.

6.22  Przywracanie parametréw do ustawien fabrycznych
6.22.1 Resetowanie

Resetowanie wszystkich parametrow do ustawien fabrycznych.

1. Przytrzymaj wcisniety przycisk home.
2. WiHacz urzadzenie przetacznikiem zasilania.
Pojawi sie ekran GENERAL RESET.

3. Uruchom funkcje za pomoca Yes.
WSszystkie parametry zostaty zresetowane do ustawien fabrycznych.

6.22.2 Resetowanie z uzyciem menu

Warunki wstepne
» Wybrano aplikacje.
. Nacis$nij przycisk menu.
. Wybierz menu Function.
. Wecisnij przycisk Enter.
. Wybierz User default i potwierdz przyciskiem Execute.
Wszystkie parametry zostaty zresetowane do ustawien fabrycznych.

A W N =



Rozwiazywanie probleméw
TransferMan® 4m 89
Polski (PL)

7 Rozwiazywanie problemoéw
71 Btedy ogdlne
7.1.1  Modut silnikowy

Objaw/ Przyczyna Rozwiazanie

komunikat

Osie silnika + Nieprawidtowo zamontowany » Poréwnaj parametry instalacji
poruszaja sie w modut silnikowy. ze struktura modutu
nieprawidtowym | . Wprowadzono nieprawidtowe silnikowego.

kierunku lub parametry instalacji. » Sprawdz orientacje i strukture
n|ezgod.n|e z « Odwrocony kierunek ruchu osi. modutow.

ruchami » Sprawdz potaczenia modutdow z

joysticka. pulpitem sterowniczym.

» Anuluj odwrocenie osi.

7.1.2 Kapilara

Objaw/ Przyczyna Rozwiazanie
komunikat
Kapilaraporusza |+ Nieprawidtowo ustawiony » Ustaw promien za pomoca
sie zbyt szybko promien zakresu roboczego. selektora obrotowego w menu
lub zbyt wolno. Speed.
* Nieprawidtowy wspoétczynnik » W menu Installation ustaw
przyspieszenia. wartos$¢ parametru Dyn-factor.
Kapilaraporusza |+ 0SY jest wytaczona. » Wytaczenie funkcji Y off.
sie tylko do boku
lub tylko
pionowo.
Kapilara + Aktywna jest funkcja Z-axis » Dezaktywuj funkcje Z-axis
wykonuje Limit. Limit.
niedostateczny |. Nijeprawidtowa regulacja » Ponownie wyreguluj kapilare.

ruch do dotu. kapilary.
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713

Pulpit sterowniczy i kapilara

Objaw/
komunikat

Przyczyna

Rozwiazanie

Urzadzenie nie
reaguje na
wciskanie
przyciskow,
kiedy aktywna
jest funkcja

Funkcja jest aktywna.

v

Nacisnij ponownie przycisk
home. Kapilara porusza sie w
dot.

Wocisnij przycisk programowy
Back manual.

Porusz joystickiem.

v

v

Home.
Wyswietlacz nie |+ Wtyczka kabla zasilajacego jest | » Sprawdz kabel zasilajacy lub
pokazuje poluzowana. jego wtyczke.
zadnych + Urzadzenie jest wytaczone. » Wtacz urzadzenie.
informacji lub
nie mozna
aktywowac
urzadzenia,
mimo ze jest
podtaczone.
+ Bezpiecznik nie dziata. » Wymien bezpiecznik.
» (patrz Wymiana bezpiecznikéw
str. 92)
7.1.4 Joystick
Objaw/ Przyczyna Rozwiazanie
komunikat
Zewnetrzny » Zewnetrzny zakres ruchu zostat | » W menu Installation ustaw

zakres ruchu
joysticka nie
dziata.

zdezaktywowany.

warto$¢ Dyn-mode na ON.
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Objaw/ Przyczyna Rozwiazanie
komunikat
Nie mozna - » Ponownie wprowadz

uzyskac dostepu
do parametrow
okreslonych
operacji.

>

>

parametry.

Przeprowadz reset, aby
zresetowac¢ wszystkie
parametry do ustawien
roboczych.

Ponownie wyreguluj
urzadzenie.

7.2 Komunikaty btedow
7.2.1 Ostrzezenia

Objaw/ Przyczyna Rozwiazanie
komunikat
WARNING 1 * Nie wystapi w zwiazku z > -
zastosowaniem do celdw
medycznych, poniewaz
urzadzenie nie zostato
zatwierdzone do zastosowan
medycznych.
WARNING 3 * Modut X nie jest podtaczony. » Wytacz urzadzenie.

» Podtacz wtyczke modutu X do
pulpitu sterowniczego i dokreé
ja.

» Wtacz urzadzenie.

WARNING 4 * Modut Y nie jest podtaczony. » Wytacz urzadzenie.

» Podtacz wtyczke modutu Y do
pulpitu sterowniczego i dokreé
ja.

» Wtacz urzadzenie.

WARNING 5 * Modut Z nie jest podtaczony. » Wytacz urzadzenie.

>

Podtacz wtyczke modutu Z do
pulpitu sterowniczego i dokreé
ja.

Wiacz urzadzenie.
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Objaw/ Przyczyna Rozwiazanie
komunikat
WARNING 6 » To ostrzezenie nie wystapi w > -
zwiazku z uzyciem do celéw
medycznych, poniewaz to
urzadzenie nie zostato
zatwierdzone do zastosowan
medycznych.
722 Bfedy
Objaw/ Przyczyna Rozwiazanie
komunikat
ERROR 10 - « Btad techniczny. » Wytacz urzadzenie i wtacz
ERROR 99 ponownie.
» Zresetuj parametry do ustawien
fabrycznych.
» Skontaktuj sie z Serwisem
Eppendorf.
7.3 Wymiana bezpiecznikow

A\

ZAGROZENIE! Electric shock.

» Switch off the device and disconnect the mains/power plug before

commencing any servicing or cleaning procedures.

Oprawka bezpiecznika znajduje sie pomiedzy gniazdem przytaczenia zasilania a
wytacznikiem. Podczas wymiany nalezy stosowac bezpieczniki o identycznych

parametrach.

1. Odtacz wtyk zasilania.

2. Wyciagnij catkowicie uchwyt bezpiecznika.
3. Wymien wadliwy bezpiecznik.

4. Wtdz uchwyt bezpiecznika na miejsce.
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8 Konserwacja

8.1 Czyszczenie

f ZAGROZENIE! Electric shock due to the ingress of liquid.
» Switch off the device and disconnect it from the mains/power line before
commencing any cleaning or disinfection procedures.
» Do not allow any liquids to enter the inside of the housing.
» Do not spray clean or spray disinfect the housing.

» Do not reconnect the device to the mains/power line unless both the inside
and outside of the device are completely dry.

UWAGA! Damage due to aggressive chemicals.

» Do not use any aggressive chemicals on the device or its accessories, such as
strong and weak bases, strong acids, acetone, formaldehyde, halogenated
hydrocarbons or phenol.

» If the device has been contaminated by aggressive chemicals, clean it
immediately using a mild cleaning agent.

0 Urzadzenie nalezy czyscié po kazdym uzyciu.

1. Przetrzyj wszystkie powierzchnie szmatka nasaczona tagodnym detergentem.

2. Malowane elementy i powierzchnie wykonane z aluminium nalezy czys$ci¢ szmatka i
tagodnym detergentem.

3. Wypoleruj je sucha szmatka.
8.2 Dezynfekcja/dekontaminacja

o » Select disinfection methods that comply with the legal regulations and
guidelines for your area of application.
» If you have any questions about cleaning, disinfection and decontamination,
please contact Eppendorf SE.
Warunki wstepne
» Wszystkie czesci urzadzenia sa czyste.
« Srodek dezynfekujacy na bazie alkoholu (np. izopropanolu lub etanolu).

» Przetrzyj wszystkie urzadzenia szmatka nasaczona srodkiem dezynfekujacym.
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8.3 Service and maintenance
The user is not required to carry out servicing or safety inspections.

0 Eppendorf SE recommends having a service carried out every 12 months.
» Contact Eppendorf Service for more information.

0 Only authorized service personnel are permitted to carry out software updates.

The services of Eppendorf SE are available for servicing and certification of your device.
Service provisions:
« Service

» Operational qualification (OQ) according to manufacturer specifications
+ Software update

Information on the services offered can be found on our webpage www.eppendorf.com/
epServices.
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Modut silnikowy

Przesuw, maksimum

20 mm

Silniki krokowe

Modut X, modut Y, modut Z

Ciezar

2150 ¢

Modut (X, Y, 2)

Rodzaj Silniki krokowe
Wielkos¢ skoku <20 nm
(obliczona rozdzielczosc¢)

Predkos¢, maksimum 10000 um/s
Szerokos¢ 129 mm
Gtebokosc¢ 51 mm
Wysokos¢ 36 mm

Ciezar 570 ¢g

Ztacze obrotowe

Kierunek obrotow -45° — +90°

Wymiana kapilary

Kierunek obrotéw do przodu

Zmiana proébki

Kierunek obrotow do tytu

Gtowica katowa

Kat roboczy 0°-90°
Obciazenie, maksimum 200 g
Pulpit sterowniczy

Sterowanie Joystick

Zakres roboczy

coarse, fine, x-fine

Szerokos¢ 205 mm
Gtebokos¢ 288 mm
Wysokos$¢ 152 mm
Ciezar 1800 g
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9.1 Zrodto zasilania

Napiecie AC100V-240V, £10 %
Czestotliwosé 50 Hz - 60 Hz

Pobdr mocy 30w

Klasa zabezpieczenia |

Kategoria przepigciowa Il (IEC 61010-1)
Mikrobezpiecznik 250V, 1.6 A, T

9.2 Interfejsy

Modut (X, Y, Z2) SubD?9, zenski
PC/urzadzenie zewnetrzne |Interfejs szeregowy
SubD9, meski
Ztacza serwisowe USB
9.3 Warunki otoczenia
Environment For indoor use only.
The surroundings must not be moist.
Ambient temperature 15°C-35°C
Relative humidity 30 % - 65 %, non-condensing.
Atmospheric pressure 79,5 kPa — 106 kPa

Use up to a height of 2000 m above sea level.

Pollution degree 2 (IEC 664)
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10 Transport, przechowywanie i wyrzucanie
10.1 Demontaz i pakowanie mikromanipulatora

Rys. 10-1: Wktadka dolna

9 Panel sterowania 11 Kabel potaczeniowy

10 Kabel zasilajacy
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Rys. 10-2: Wktadka $rodkowa

3 ModutZz 6 Modut X
4 ModutY ze ztaczem YZ 7 Gtowica katowa
5 Ztacze obrotowe 8 Ostona kabla
o1 eppendorf
)
1 u »

N—— 02

Rys. 10-3:  Whktadka pokrywki

1 Instrukcje 2 Torba narzedziowa

Warunki wstepne
» Dostepne jest oryginalne pudetko z wktadkami piankowymi.
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1. Wysrodkuj modut Z, modut X i modut Y manualnie za pomoca joysticka.
Obudowa modutu i ruchoma szyna musza by¢ wyréwnane wzgledem siebie.

. Wtacz mikromanipulator za pomoca przetacznika zasilania.

. Wyciagnij kabel zasilajacy i wtdéz go w wyciecie 10.

. Odkre¢ wtyczki modutu zamocowane na pulpicie sterowniczym.

. Odkrec¢ ztacze urzadzenia zewnetrznego i wtdz je w wyciecie 11.

. W16z pulpit sterowniczy w wyciecie 09.

. Ustaw joystick w wyprostowanej pozycji i dopasuj srodkowa wktadke, tak aby jej
wyciecie znalazto sie nad joystickiem.

N o0~ WN

8. Zdejmij ostone kabla i wtdz ja w wyciecie 08.
9. Wyjmij uchwyt kapilary.
10.Poluzuj i wyciagnij gtowice katowa.
11.Ponownie dokre¢ $ruby gtowicy katowe] i wiéz je w wyciecie 07.
12.0dkreé $rube na ztaczu obrotowym.
13.Wyciagnij modut X ze ztaczem obrotowym.
14.Poluzuj druga $rube na ztaczu obrotowym i wyciagnij ztacze obrotowe z modutu X.
15.Dokre¢ obie $ruby ztacza obrotowego i wtdz ztacze obrotowe w wyciecie 05.
16.Wt6z modut X w wyciecie 06.
17.Poluzuj $rube taczaca ztacze YZ z modutem Z.
18.Wyciagnij ztacze YZ z modutem Y.
Ztacze YZ pozostaje potaczone z modutem Y.
19.Dokrec¢ Sruby ztacza YZ.
20.Wtéz modut Y razem ze ztaczem YZ w wyciecie 04.
21.Poluzuj $rube faczaca uchwyt modutu Z z modutem Z i wyciagnij modut Z.
22.Dokreé srube uchwytu modutu Z.
23.W1t6z modut Z w wyciecie 03.
24 Wtz wktadke pokrywki.
25.W1éz torbe narzedziowa w wyciecie 02.
26.Zamknij pudetko i wyslij je do autoryzowanego serwisu.
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10.2 Sktadowanie

Temperatura powietrza Wilgotnos$é wzgledna
-40 °C-60 °C 10 % - 95 %

10.3 Informacje kontaktowe

10.3.1 ProducentEppendorf SE

Eppendorf SE

Barkhausenweg 1

22339 Hamburg

NIEMCY

eppendorf@eppendorf.com

10.3.2 Lokalny dystrybutor Eppendorf

www.eppendorf.com/contact

10.4 Dekontaminacja przed wysytka

Jesli urzadzenie jest przekazywane do autoryzowanego Serwisu Technicznego celem
naprawy lub do autoryzowanego dystrybutora celem jego wyrzucenia, nalezy uwzglednic
ponizsze zalecenia:

é OSTRZEZENIE! Risk to health from contaminated device.

1. Observe the information contained in the decontamination certificate. It is
available as a PDF document on our webpage (https://www.eppendorf.com/
decontamination).

2. Decontaminate all parts to be shipped.
3. Include the fully completed decontamination certificate in the shipment.

0 Zdezynfekuj urzadzenie (patrz Dezynfekcja/dekontaminacja str. 93).
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10.5 Transport

UWAGA! Uszkodzenie pulpitu sterowniczego z powodu nieprawidtowej
obstugi
gi.
» Chwytaj pulpit sterowniczy za obudowe.
» Nie podno$ pulpitu sterowniczego, trzymajac za joystick.
» Nigdy nie ktadz pulpitu sterowniczego joystickiem do dotu.

Temperatura powietrza Wilgotnos$¢ wzgledna
-40 °C - 60 °C 10 % - 95 %

Przed transportem nalezy wykonaé ponizsze kroki:

1. Przesun moduty do pozycji Srodkowej.
Szyna przesuwna nie moze wystawa¢ nad modutem.

2. Przed transportem zdemontuj modut.
3. Do transportu uzywaj wytacznie oryginalnego opakowania.
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10.6 Wyrzucanie

Poniewaz wyrzucenie produktu wymaga demontazu, ze wzgledu bezpieczenstwa produkt
powinien zosta¢ wyrzucony w sposob profesjonalny przez kompetentnego partnera
wyznaczonego do tego celu.

Wyrzucajac produkt, przestrzegaj obowiazujacych regulacji prawnych.

Eppendorf zapewnia informacje dotyczace demontazu i wyrzucania tego produktu. W
razie pytan prosimy o kontakt z autoryzowanym Serwisem Eppendorf.

Informacja dotyczaca wyrzucania urzadzen elektrycznych i elektronicznych we
Wspdlnocie Europejskiej:

W obrebie Wspolnoty Europejskiej wyrzucanie urzadzen elektrycznych jest regulowane
przez krajowe przepisy oparte na Dyrektywie UE 2012/19/UE dotyczacej zuzytego sprzetu
elektrycznego i elektronicznego (WEEE/ZSEE).

Zgodnie z tymi regulacjami urzadzenia dostarczone po 13 sierpnia 2005 roku w ramach
relacji miedzyfirmowych, do ktérych zalicza sie ten produkt, nie moga by¢ gromadzone
tacznie z odpadami komunalnymi lub pochodzacymi z gospodarstw domowych. Sa one w
zwiazku z tym oznaczane nastgpujacym symbolem:

Poniewaz przepisy dotyczace wyrzucania odpadéw moga sie rézni¢ w krajach UE, aby
uzyskaé dalsze informacje, skontaktuj sie z dostawca.
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11 Informacje dotyczace zamawiania

11.1 Akcesoria do TransferMan 4m

Nr zamoéw. Opis
(Miedzynarodowy)

Spare parts kit

5192 071.005 1 slider (complete), 2 machine screws M2.5x6 (swivel joint), 2
set screws (angle head), 2 compression springs (knurled screw
angle head)

Positioning aid

2 pieces

5192 072.001 for universal capillary holder, capillary holder 4

11.2  Adapter mikroskopowy

Nr zamoéw. Opis
(Miedzynarodowy)

Adapter for microscope

Leica 1

5192 301.000 DMi8, DMI3000 B, 3000 M, 4000 B, 5000 B, 5000 M, 6000 B,
DM IRB E, DM IRE 2

Adapter for microscope

Leica 2

5192 302.007 DM IL LED, HC

Adapter for microscope

Olympus 1

5192 306.002 1X50, IX51, 1X70, 1X80, IX81

Adapter for microscope

Olympus 2

5192 307.009 IX53 IX3-ILL, IX73 IX3-ILL, 1X83 IX3-ILL, useable also with
motorized condensor IX3-MLWCDA

Adapter for microscope

Olympus 3

5192 308.005 IX53 1X2-ILL30

Adapter for microscope

Nikon 1

5192 316.008 Eclipse Diaphot 200, 300, Eclipse Ti-E, Ti-U, Ti-S, TE200,
TE300, TE2000

Adapter for microscope

Nikon 2

5192 317.004 Eclipse Ts2R
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Nr zamow. Opis

(Miedzynarodowy)
Adapter for microscope
Nikon 3

5192 318.000 Eclipse Ti2-U, Ti2-A, Ti2-E
Adapter for microscope
Zeiss 1

5192 311.006 AxioObserver 3, 5, 7, AxioObserver A1, D1, Z1, Axiovert 200
Adapter for microscope
Zeiss 2

5192 312.002 Axio Vert.A1

1.3 CellTram 4m i akcesoria

0 Aby uzyskaé informacje o dostepnosci w Twoim kraju, prosimy o kontakt z
lokalnym dystrybutorem.

Nr zamoéw. Opis
(Miedzynarodowy)

CellTram 4m Air (EU, EFTA)
5196 000.021

CellTram 4m Air (Australia)
5196 000.056

CellTram 4m Oil (EU, EFTA)
5196 000.048

CellTram 4m Oil (Australia)
5196 000.064

Injection tube Air
White ring mark, 1.D. 0.5 mm, length 1.3 m
5196 061.004

Injection tube Qil
Blue ring mark, 1.D. 1.0 mm, length 1.3 m
5196 089.006

Filling and Cleaning set
incl. filling tube, Luer lock adapter, 2 syringes
5196 088.000 CellTram 4




Indeks
A
Ambient conditions ........cccceevieinnicennne 96
C
CZYSZCZENIE ceeieeeeeeeee e 93
D
Dekontaminacja.....cccceecuveeeiniiecennnnneenn 100
E
Ekran aplikacji.....coovveeecciieeiiiiieeeeiieenn 62
Entering parameters.......ccccoeevvveevrinennnn. 65
F
Funkcja
Change appl ........cccococeeeenveeeinnnncnnn. 86
ClEAN ..ot 79

SOIVICE cuvieiiiiiiiiieeieseceec e
Softkeys .
SPEEA e

Step iNjection ........oecceeeeeveceeeenncieennnn 77

|
INicjalizacja....ccceveieeeieniiiicciiccceeeee 66
Instalacja
Konfiguracja poczatkowa
Parametry instalacyjne .....ccccccccee..
Installation
Selecting the location...........ccueee... 30

Kapilara
Wymiana.....oocceevveeeeennieeeenns

Konfiguracja poczatkowa

L

Limit
Dolny limit...cccoeeiiieeieee e
Gorny limit......
Limit pionowy

Indeks
TransferMan® 4m
Polski (PL)

Limit poziomy .....ccecevveeevniiieeeeiieennn, 75
Limit Xeeeoeeieeiececeecc e,

Z-Limit....
Limit X.......
Limit Z oo
M
Menu gtOWNE ....cveeeieiieiiececee e 64
P
Pozycja
Nadpisywanie......ccccoecuveeernineeeennnnnee. 73
Przesuwanie ........ccoceeveeniiecenneennen. 72
USUWANIE ..oeiiiiiiiiiiiecenicceiec e 73
ZAPIS ettt 72
Prébka
WYMIANA vt 69
Przygotowano $rodek dezynfekujacy......93
R
Resetowanie......c.ccceeveiviiiiniieniicinicens 88
Rozpakowywanie.........ccccevviiiniiiinicnns 30
S
Selecting the location........cccoeevveeennnneee.. 30
Service
Safety inspections ........cceceeeveeenneenne 94
Service provisions........cceceeeeveeneneenne 94
Software navigation ........ccceceeiiiiiniiens 65
T
Tryb uspienia .....cccoeceeeviinieiieeeeee, 66
U
Upper Limit...eieeeeeeeeeeeeee 75
w
Wskaznik
Wspotrzedne ....oeeeeecveeeeeeiieeeeeee. 61
WYIZUCANIE weeeeiiiiieeeiiiieeee e 102
Wytaczanie
Wyswietlanie
MENU c.eeiieeie
Parametr.

WAHICZANI€ ...

105



Indeks
106 TransferMan® 4m
Polski (PL)



eppendorf
Declaration of Conformity

The product named below fulfills the requirements of directives and standards listed. In the case of
unauthorized modifications to the product or an unintended use this declaration becomes invalid. This
declaration of conformity is issued under the sole responsibility of the manufacturer.

Product name:
Eppendorf TransferMan® 4m

Product type:

Electric motor driven micromanipulator

Relevant directives / standards:

93/42/EEC: EN 1041, EN ISO 13485 + AC, EN ISO 14971, EN ISO 15223-1, EN 62304,
EN 62366-1

2014/35/EU: EN 61010-1, EN 61010-2-081
2014/30/EU: EN 61326-1, EN 55011
2011/65/EU: EN 50581

Further applied standards: UL 61010-1, UL 61010-2-081
CAN/CSA C22.2 No. 61010-1, CAN/CSA C22.2 No. 61010-2-081
EN 61326-2-6

Hamburg, April 29, 2021

% A

Dr. Wilhelm Plister Dr. Marlene Jentzsh

Management Board Head of Division
Separation & Instrumentation

IS0

ISO 13485 150 14001

Your local distributor: www.eppendorf.com/contact 9001
Eppendorf AG - Barkhausenweg 1 - 22339 Hamburg - Germany b
eppendorf@eppendorf.com Certified

Eppendor®, the Eppendor Brand Design and TransferMan® are registered trademarks of Eppendord A, Germany.
S Design Patents are listed on www eppendarf com/fip.
ATl rights reserved, incl. graphics ard pictures. Copyright ©2021 by Eppendorf AG

www.eppendorf.com

Certified Certified

5191 900.024-03









eppendorf

Evaluate Your Manual

Give us your feedback.
www.eppendorf.com/manualfeedback

Eppendorf SE Your local distributor: www.eppendorf.com/contact
Barkhausenweg 1 eppendorf@eppendorf.com - www.eppendorf.com
22339 Hamburg

Germany



	1 Sposób korzystania z instrukcji
	1.1 Korzystanie z instrukcji
	1.2 Symbole zagrożeń i klasyfikacja zagrożeń
	1.2.1 Symbole zagrożeń
	1.2.2 Poziomy zagrożenia

	1.3 Używane symbole

	2 Bezpieczeństwo
	2.1 Uwagi dotyczące użytkownika
	2.2 Użytkowanie zgodnie z przeznaczeniem
	2.3 Zagrożenia przy użytkowaniu zgodnie z przeznaczeniem
	2.4 Symbole ostrzegawcze na urządzeniu
	2.5 Symbols used on the name plate and packing
	2.6 Wymagania wobec użytkownika
	2.7 Informacje dotyczące odpowiedzialności za produkt
	2.8 Obowiązek zgłoszenia nieumyślnych szkód lub uszkodzenia urządzenia
	2.8.1 ProducentEppendorf SE
	2.8.2 Lokalny dystrybutor Eppendorf


	3 Opis produktu
	3.1 Lista dostarczonych składników
	3.1.1 Narzędzia
	3.1.2 Akcesoria

	3.2 Cechy produktu
	3.2.1 Zatwierdzone akcesoria

	3.3 Wygląd produktu
	3.3.1 Moduł silnikowy
	3.3.2 Adapter mikroskopowy
	3.3.3 Pulpit sterowniczy
	3.3.4 Narzędzia

	3.4 Panel sterowania
	3.5 Joystick
	3.5.1 Zakres proporcjonalny
	3.5.2 Zakres dynamiczny
	3.5.3 Kierunek ruchu joysticka
	3.5.4 Kierunek ruchu pokrętła
	3.5.5 Funkcje przycisku joysticka

	3.6 Zakres roboczy
	3.7 Uzyskiwana prędkość

	4 Instalacja
	4.1 Przygotowanie do instalacji
	4.1.1 Reklamacja uszkodzeń
	4.1.2 Niekompletność dostawy
	4.1.3 Zespół adaptera mikroskopowego

	4.2 Wybór lokalizacji
	4.3 Ogólna instrukcja montażu
	4.3.1 Montaż z użyciem poziomego adaptera mikroskopowego
	4.3.2 Montaż z użyciem pionowego adaptera mikroskopowego
	4.3.3 Moduł (X, Y, Z)
	4.3.4 Uchwyt modułu Z – poziomy adapter mikroskopowy
	4.3.5 Suwak
	4.3.6 Suwak Z – pionowy adapter mikroskopowy
	4.3.7 Głowica kątowa
	4.3.8 Złącze obrotowe

	4.4 Montaż modułu silnikowego
	4.4.1 Montaż modułu Z – poziomy adapter mikroskopowy
	4.4.2 Montaż modułu Z – pionowy adapter mikroskopowy
	4.4.3 Montaż modułu Y
	4.4.4 Montaż modułu X
	4.4.5 Montaż głowicy kątowej

	4.5 Wkładanie uchwytu kapilary 4 do głowicy kątowej
	4.5.1 Podłączanie narzędzia ułatwiającego pozycjonowanie

	4.6 Wkładanie kapilary
	4.7 Ustawianie kąta iniekcji
	4.8 Osiowanie modułu silnikowego
	4.8.1 Wyrównywanie na wysokość
	4.8.2 Wyrównywanie na głębokość
	4.8.3 Wyrównywanie na szerokość
	4.8.4 Regulacja głowicy kątowej

	4.9 Zapis parametrów montażowych
	4.9.1 Mikroskop i adapter
	4.9.2 Moduł silnikowy – poziomy adapter mikroskopowy 
	4.9.3 Moduł silnikowy – pionowy adapter mikroskopowy 
	4.9.4 Głowica kątowa

	4.10 Konwersja złącza obrotowego w celu montażu z lewej strony
	4.11 Konwersja głowicy kątowej w celu montażu z lewej strony
	4.12 Podłączanie modułu silnikowego do pulpitu sterowniczego
	4.13 Ustawianie parametrów instalacyjnych
	4.13.1 Kreator First set-up


	5 Oprogramowanie
	5.1 Wyświetlacz
	5.1.1 Wyświetlacz aplikacji
	5.1.2 Wskaźnik współrzędnych
	5.1.3 Wyświetlanie menu

	5.2 Aplikacje
	5.2.1 Parametry aplikacji 
	5.2.2 Aplikacja – ICSI

	5.3 Menu główne
	5.4 Navigating in the menu
	5.4.1 Entering or changing the parameters


	6 Obsługa
	6.1 Włączanie i wyłączanie urządzenia
	6.1.1 Włączanie urządzenia
	6.1.2 Wyłączanie urządzenia

	6.2 Aktywacja lub dezaktywacja pulpitu sterowniczego
	6.2.1 Aktywacja pulpitu sterowniczego
	6.2.2 Dezaktywacja pulpitu sterowniczego

	6.3 Definiowanie ekranu startowego
	6.3.1 Definiowanie aplikacji
	6.3.2 Definiowanie wybranej aplikacji

	6.4 Wymiana kapilary
	6.4.1 Ręczne ustawianie pozycji kapilary
	6.4.2 Automatyczne ustawianie pozycji kapilary

	6.5 Wymiana próbki na stoliku mikroskopowym
	6.6 Zmiana rozpiętości zakresu roboczego 
	6.6.1 Zmiana parametrów za pomocą selektora obrotowego
	6.6.2 Zmiana parametrów w menu

	6.7 Zmiana zakresu ruchu kapilary
	6.7.1 Poszerzanie zakresu ruchu na zakres dynamiczny
	6.7.2 Odłączanie i resetowanie joysticka

	6.8 Pozycje kapilary
	6.8.1 Zapis pozycji
	6.8.2 Przesuwanie do określonej pozycji za pomocą przycisków programowych
	6.8.3 Przesuwanie do określonej pozycji za pomocą przycisku joysticka
	6.8.4 Nadpisywanie zapisanej pozycji
	6.8.5 Usuwanie zapisanej pozycji

	6.9 Korzystanie z funkcji zapisu wydłużonego
	6.10 Limity pionowe
	6.10.1 Definiowanie dolnego limitu
	6.10.2 Usuwanie dolnego limitu
	6.10.3 Definiowanie górnego limitu
	6.10.4 Usuwanie górnego limitu

	6.11 Limit poziomy
	6.11.1 Definiowanie limitu poziomego
	6.11.2 Usuwanie limitu poziomego

	6.12 Funkcja Speed
	6.12.1 Menu Speed i parametry
	6.12.2 Ustawianie parametru dla Speed

	6.13 Funkcja Step injection 
	6.14 Funkcja Home 
	6.14.1 Menu i parametry Home
	6.14.2 Ustawianie parametru Home
	6.14.3 Wysuwanie kapilary za pomocą przycisku home
	6.14.4 Wsuwanie kapilary z powrotem za pomocą przycisku home
	6.14.5 Ustawianie przesunięcia.
	6.14.6 Kończenie działania funkcji home.

	6.15 Funkcja Clean
	6.15.1 Menu i parametry Clean
	6.15.2 Ustawianie parametru Clean
	6.15.3 Uruchamianie funkcji Clean
	6.15.4 Kończenie działania funkcji Clean.

	6.16 Funkcja PiezoXpert
	6.17 Funkcja Installation
	6.17.1 Menu i parametry Installation
	6.17.2 Parametry instalacyjne
	6.17.3 Parametry pulpitu sterowniczego
	6.17.4 Parametry joysticka
	6.17.5 Parametry modułu

	6.18 Funkcja Function
	6.18.1 Menu i parametry Function
	6.18.2 Wykonywanie Zero coordin
	6.18.3 Uruchamianie Center motors
	6.18.4 Uruchamianie User default

	6.19 Funkcja Softkeys
	6.19.1 Menu i parametry Softkeys
	6.19.2 Uruchamianie Softkeys

	6.20 Funkcja Change appl 
	6.20.1 Menu Change appl i parametry
	6.20.2 Ustawianie wybranej aplikacji jako ekranu startowego
	6.20.3 Ustawianie aplikacji ICSI jako ekranu startowego

	6.21 Funkcja Service 
	6.21.1 Menu Service i parametry
	6.21.2 Wykonywanie funkcji Selftest

	6.22 Przywracanie parametrów do ustawień fabrycznych 
	6.22.1 Resetowanie
	6.22.2 Resetowanie z użyciem menu


	7 Rozwiązywanie problemów
	7.1 Błędy ogólne
	7.1.1 Moduł silnikowy
	7.1.2 Kapilara
	7.1.3 Pulpit sterowniczy i kapilara
	7.1.4 Joystick
	7.1.5 Oprogramowanie i parametry

	7.2 Komunikaty błędów
	7.2.1 Ostrzeżenia
	7.2.2 Błędy

	7.3 Wymiana bezpieczników

	8 Konserwacja
	8.1 Czyszczenie
	8.2 Dezynfekcja/dekontaminacja
	8.3 Service and maintenance 

	9 Dane techniczne
	9.1 Źródło zasilania
	9.2 Interfejsy
	9.3 Warunki otoczenia

	10 Transport, przechowywanie i wyrzucanie
	10.1 Demontaż i pakowanie mikromanipulatora
	10.2 Składowanie
	10.3 Informacje kontaktowe
	10.3.1 ProducentEppendorf SE
	10.3.2 Lokalny dystrybutor Eppendorf

	10.4 Dekontaminacja przed wysyłką
	10.5 Transport
	10.6 Wyrzucanie

	11 Informacje dotyczące zamawiania
	11.1 Akcesoria do TransferMan 4m
	11.2 Adapter mikroskopowy
	11.3 CellTram 4m i akcesoria

	Certyfikaty


<<
  /ASCII85EncodePages false
  /AllowTransparency false
  /AutoPositionEPSFiles true
  /AutoRotatePages /All
  /Binding /Left
  /CalGrayProfile (Dot Gain 20%)
  /CalRGBProfile (sRGB IEC61966-2.1)
  /CalCMYKProfile (U.S. Web Coated \050SWOP\051 v2)
  /sRGBProfile (sRGB IEC61966-2.1)
  /CannotEmbedFontPolicy /Warning
  /CompatibilityLevel 1.4
  /CompressObjects /Tags
  /CompressPages true
  /ConvertImagesToIndexed true
  /PassThroughJPEGImages true
  /CreateJobTicket false
  /DefaultRenderingIntent /Default
  /DetectBlends true
  /DetectCurves 0.0000
  /ColorConversionStrategy /LeaveColorUnchanged
  /DoThumbnails false
  /EmbedAllFonts true
  /EmbedOpenType false
  /ParseICCProfilesInComments true
  /EmbedJobOptions true
  /DSCReportingLevel 0
  /EmitDSCWarnings false
  /EndPage -1
  /ImageMemory 1048576
  /LockDistillerParams false
  /MaxSubsetPct 100
  /Optimize true
  /OPM 1
  /ParseDSCComments true
  /ParseDSCCommentsForDocInfo true
  /PreserveCopyPage true
  /PreserveDICMYKValues true
  /PreserveEPSInfo true
  /PreserveFlatness true
  /PreserveHalftoneInfo false
  /PreserveOPIComments false
  /PreserveOverprintSettings true
  /StartPage 1
  /SubsetFonts true
  /TransferFunctionInfo /Apply
  /UCRandBGInfo /Preserve
  /UsePrologue false
  /ColorSettingsFile ()
  /AlwaysEmbed [ true
  ]
  /NeverEmbed [ true
  ]
  /AntiAliasColorImages false
  /CropColorImages true
  /ColorImageMinResolution 300
  /ColorImageMinResolutionPolicy /OK
  /DownsampleColorImages false
  /ColorImageDownsampleType /Bicubic
  /ColorImageResolution 300
  /ColorImageDepth 8
  /ColorImageMinDownsampleDepth 1
  /ColorImageDownsampleThreshold 1.50000
  /EncodeColorImages true
  /ColorImageFilter /FlateEncode
  /AutoFilterColorImages false
  /ColorImageAutoFilterStrategy /JPEG
  /ColorACSImageDict <<
    /QFactor 0.15
    /HSamples [1 1 1 1] /VSamples [1 1 1 1]
  >>
  /ColorImageDict <<
    /QFactor 0.15
    /HSamples [1 1 1 1] /VSamples [1 1 1 1]
  >>
  /JPEG2000ColorACSImageDict <<
    /TileWidth 256
    /TileHeight 256
    /Quality 30
  >>
  /JPEG2000ColorImageDict <<
    /TileWidth 256
    /TileHeight 256
    /Quality 30
  >>
  /AntiAliasGrayImages false
  /CropGrayImages true
  /GrayImageMinResolution 300
  /GrayImageMinResolutionPolicy /OK
  /DownsampleGrayImages false
  /GrayImageDownsampleType /Bicubic
  /GrayImageResolution 300
  /GrayImageDepth 8
  /GrayImageMinDownsampleDepth 2
  /GrayImageDownsampleThreshold 1.50000
  /EncodeGrayImages true
  /GrayImageFilter /FlateEncode
  /AutoFilterGrayImages false
  /GrayImageAutoFilterStrategy /JPEG
  /GrayACSImageDict <<
    /QFactor 0.15
    /HSamples [1 1 1 1] /VSamples [1 1 1 1]
  >>
  /GrayImageDict <<
    /QFactor 0.15
    /HSamples [1 1 1 1] /VSamples [1 1 1 1]
  >>
  /JPEG2000GrayACSImageDict <<
    /TileWidth 256
    /TileHeight 256
    /Quality 30
  >>
  /JPEG2000GrayImageDict <<
    /TileWidth 256
    /TileHeight 256
    /Quality 30
  >>
  /AntiAliasMonoImages false
  /CropMonoImages true
  /MonoImageMinResolution 1200
  /MonoImageMinResolutionPolicy /OK
  /DownsampleMonoImages false
  /MonoImageDownsampleType /Bicubic
  /MonoImageResolution 1200
  /MonoImageDepth -1
  /MonoImageDownsampleThreshold 1.50000
  /EncodeMonoImages true
  /MonoImageFilter /FlateEncode
  /MonoImageDict <<
    /K -1
  >>
  /AllowPSXObjects false
  /CheckCompliance [
    /None
  ]
  /PDFX1aCheck false
  /PDFX3Check false
  /PDFXCompliantPDFOnly false
  /PDFXNoTrimBoxError true
  /PDFXTrimBoxToMediaBoxOffset [
    0.00000
    0.00000
    0.00000
    0.00000
  ]
  /PDFXSetBleedBoxToMediaBox true
  /PDFXBleedBoxToTrimBoxOffset [
    0.00000
    0.00000
    0.00000
    0.00000
  ]
  /PDFXOutputIntentProfile (None)
  /PDFXOutputConditionIdentifier ()
  /PDFXOutputCondition ()
  /PDFXRegistryName ()
  /PDFXTrapped /False

  /CreateJDFFile false
  /Description <<
    /CHS <FEFF4f7f75288fd94e9b8bbe5b9a521b5efa7684002000500044004600206587686353ef901a8fc7684c976262535370673a548c002000700072006f006f00660065007200208fdb884c9ad88d2891cf62535370300260a853ef4ee54f7f75280020004100630072006f0062006100740020548c002000410064006f00620065002000520065006100640065007200200035002e003000204ee553ca66f49ad87248672c676562535f00521b5efa768400200050004400460020658768633002>
    /CHT <FEFF4f7f752890194e9b8a2d7f6e5efa7acb7684002000410064006f006200650020005000440046002065874ef653ef5728684c9762537088686a5f548c002000700072006f006f00660065007200204e0a73725f979ad854c18cea7684521753706548679c300260a853ef4ee54f7f75280020004100630072006f0062006100740020548c002000410064006f00620065002000520065006100640065007200200035002e003000204ee553ca66f49ad87248672c4f86958b555f5df25efa7acb76840020005000440046002065874ef63002>
    /DAN <>
    /ESP <>
    /FRA <>
    /ITA <>
    /JPN <>
    /KOR <FEFFc7740020c124c815c7440020c0acc6a9d558c5ec0020b370c2a4d06cd0d10020d504b9b0d1300020bc0f0020ad50c815ae30c5d0c11c0020ace0d488c9c8b85c0020c778c1c4d560002000410064006f0062006500200050004400460020bb38c11cb97c0020c791c131d569b2c8b2e4002e0020c774b807ac8c0020c791c131b41c00200050004400460020bb38c11cb2940020004100630072006f0062006100740020bc0f002000410064006f00620065002000520065006100640065007200200035002e00300020c774c0c1c5d0c11c0020c5f40020c2180020c788c2b5b2c8b2e4002e>
    /NLD (Gebruik deze instellingen om Adobe PDF-documenten te maken voor kwaliteitsafdrukken op desktopprinters en proofers. De gemaakte PDF-documenten kunnen worden geopend met Acrobat en Adobe Reader 5.0 en hoger.)
    /NOR <>
    /PTB <>
    /SUO <>
    /SVE <>
    /ENU (Use these settings to create Adobe PDF documents for quality printing on desktop printers and proofers.  Created PDF documents can be opened with Acrobat and Adobe Reader 5.0 and later.)
    /DEU <FEFF0044007200750063006b0076006f0072006c006100670065006e0020006600fc0072002000420065006400690065006e0075006e006700730061006e006c0065006900740075006e00670065006e002e000d0042006500690020004f00660066007300650074002d0044007200750063006b0020004e006100630068006200650061007200620065006900740075006e00670020006d00690074002000500069007400530074006f00700020006500720066006f0072006400650072006c006900630068002e>
  >>
  /Namespace [
    (Adobe)
    (Common)
    (1.0)
  ]
  /OtherNamespaces [
    <<
      /AsReaderSpreads false
      /CropImagesToFrames true
      /ErrorControl /WarnAndContinue
      /FlattenerIgnoreSpreadOverrides false
      /IncludeGuidesGrids false
      /IncludeNonPrinting false
      /IncludeSlug false
      /Namespace [
        (Adobe)
        (InDesign)
        (4.0)
      ]
      /OmitPlacedBitmaps false
      /OmitPlacedEPS false
      /OmitPlacedPDF false
      /SimulateOverprint /Legacy
    >>
    <<
      /AddBleedMarks false
      /AddColorBars false
      /AddCropMarks false
      /AddPageInfo false
      /AddRegMarks false
      /ConvertColors /NoConversion
      /DestinationProfileName ()
      /DestinationProfileSelector /NA
      /Downsample16BitImages true
      /FlattenerPreset <<
        /PresetSelector /MediumResolution
      >>
      /FormElements false
      /GenerateStructure true
      /IncludeBookmarks false
      /IncludeHyperlinks false
      /IncludeInteractive false
      /IncludeLayers false
      /IncludeProfiles true
      /MultimediaHandling /UseObjectSettings
      /Namespace [
        (Adobe)
        (CreativeSuite)
        (2.0)
      ]
      /PDFXOutputIntentProfileSelector /NA
      /PreserveEditing true
      /UntaggedCMYKHandling /LeaveUntagged
      /UntaggedRGBHandling /LeaveUntagged
      /UseDocumentBleed false
    >>
  ]
>> setdistillerparams
<<
  /HWResolution [2400 2400]
  /PageSize [612.000 792.000]
>> setpagedevice


